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1. Wprowadzenie

1.1. Przeznaczenie instrukcji

Niniejsza instrukcja ma na celu dostarczenie uzytkownikom szczegdtowych informacji na temat instalacji, uzytko-
wania i konserwacji produktu, ze szczegdlnym uwzglednieniem przepiséw bezpieczenstwa.

f OSTRZEZENIE
Przeczyta¢ uwaznie instrukcje przed zainstalowaniem i przystgpieniem do obstugi produktu.

f OSTRZEZENIE
Nieprzestrzeganie instrukcji moze spowodowac uszkodzenie produktu, systemu, w ktérym jest zain-
stalowany, a w najgorszych przypadkach uszkodzenie mienia lub obrazenia oséb, rowniez Smiertel-
ne.

UWAGA

@ Instrukcje nalezy przechowywac w bezpiecznym i tatwo dostepnym miejscu obok systemu, do wy-
korzystania w przysziosci. Kopie cyfrowa niniejszej instrukcji mozna pobrac¢ ze strony internetowej
producenta lub skanujac kod QR umieszczony na samym produkcie.

Kompletng instrukcje instalacji, uzytkowania i konserwacji produktu, o stale aktualizowanej tresci, mozna pobrac,
skanujac kod QR na produkcie za pomoca kamery smartfona i klikajgc odpowiedni link.
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1.2. Prezentacja produktu

MIDA jest urzadzeniem sterujgcym i zabezpieczajacym uktady pompowe w oparciu o zmiane czestotliwosci pod-
awania pompy. Moze by¢ stosowany zaréwno do nowych, jak i starych systemoéw, zapewniajgc:

» 0szczednosc¢ energii i obnizenie kosztéw

* uproszczong instalacje i nizsze koszty instalacji
» wydtuzenie zywotnosci systemu

* wiekszg niezawodno$c¢

MIDA, podtaczone do dowolnej pompy na rynku, zarzadza jej dziataniem w celu utrzymania pewnej okreslonej
wielkosci fizycznej (cisnienie, roznica cisnien, natezenie przeptywu, temperatura itp.) w miare zmiany warunkow
eksploatacji. W ten sposdb pompa lub uktad pompowy jest uruchamiany tylko wtedy, gdy jest to konieczne, co
pozwala unikng¢ niepotrzebnych strat energii i wydtuzy¢ jego zywotnos¢. Jednoczesnie urzadzenie jest zdolne:

* chroni¢ silnik przed przecigzeniem i pracg na sucho

» wykonywac tagodny start i zatrzymanie (soft start i soft stop) w celu wydtuzenia zywotnosci systemu i zmniejsze-
nia pikéw absorpcji

» podawac wskazanie pobieranego pradu i napiecia zasilania

* rejestrowac godziny pracy oraz, w zaleznosci od nich, btedy i usterki zgtaszane przez system

* faczyc sie z innymi urzadzeniami, aby osiggna¢ ich wspdétdziatanie

Specjalne filtry wyjsciowe, dostepne na zamdwienie, pozwalajg na zmniejszenie niebezpiecznych przepie¢ genero-

wanych w bardzo dtugich kablach, dzieki czemu urzgdzenie nadaje sie réwniez swietnie do sterowania pompami

gtebinowymi.
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2. Bezpieczenstwo

2.1. Symbole

PODPOWIEDZ
@ Ten symbol przedstawia SUGESTIE lub rade.

UWAGA
S Ten symbol przedstawia NOTATKE, czyli wskazanie, lub pojecie wymagajace podkreslenia.

f OSTRZEZENIE
Ten symbol przedstawia UWAGE, czyli wskazanie, ktérego nieprzestrzeganie moze prowadzié¢ do
drobnych lub umiarkowanych uszkodzen.

f OSTRZEZENIE
Ten symbol przedstawia OSTRZEZENIE, czyli wskazanie, ktérego nieprzestrzeganie moze prowa-
dzi¢ do powaznych uszkodzen mienia lub obrazen oséb, nawet Smiertelnych.

A NIEBEZPIECZENSTWO
Ten symbol przedstawia ZAGROZENIE ELEKTRYCZNE, czyli wskazanie, ktérego nieprzestrzeganie
prowadzi do porazenia prgdem i $mierci.

2.2. Wykwalifikowany personel

OSTRZEZENIE

A Instalacja, uzytkowanie i konserwacja produktu nalezy powierzy¢ wytacznie wykwalifikowanemu per-
sonelowi, ktéry przeszedt odpowiednie szkolenie. Za jego zgoda, na jego odpowiedzialnos¢ i pod
jego scistym nadzorem produkt moga ewentualnie obstugiwac pracownicy niewykwalifikowani.

f OSTRZEZENIE
Nieprzestrzeganie instrukcji moze spowodowac uszkodzenie produktu, systemu, w ktérym jest zain-
stalowany, a w najgorszych przypadkach uszkodzenie mienia lub obrazenia oséb, rowniez Smiertel-
ne.

OSTRZEZENIE
Nieprzestrzeganie zalecen moze doprowadzi¢ do wygasniecia gwarancji.

OSTRZEZENIE
Przechowywaé w miejscu niedostepnym dla dzieci.

> B>

2.3. Ostrzezenia dotyczace bezpieczenstwa

OSTRZEZENIE

Podczas instalacji i uzytkowania produktu nalezy przestrzega¢ ogolnych przepiséw bezpieczenstwa,
pracujgc w czystym, suchym srodowisku, wolnym od substancji niebezpiecznych i stosujgc odpo-
wiednie srodki zapobiegania wypadkom (rekawice, kask, okulary, obuwie i wszelkie inne niezbedne
srodki).

OSTRZEZENIE
Produkt jest przeznaczony do instalacji w srodowisku przemystowym. W przypadku instalacji w sro-
dowisku mieszkalnym zaleca sie podjecie wszelkich srodkéw ostroznosci wymaganych przez lokalne

przepisy.

> DB




MIDA

> B B B B BB B P

> B

>

OSTRZEZENIE

Nieodpowiednie uzycie produktu, stosowanie nieoryginalnych czesci zamiennych lub naruszenie jego
sprzetu i/lub oprogramowania sprzetowego moze prowadzi¢ do powaznych szkdd materialnych lub
obrazen osob oraz spowodowaé wygasniecie gwarancji. Producent nie ponosi zadnej odpowiedzial-
nosci za niewtasciwe uzytkowanie swoich produktow.

OSTRZEZENIE
Przed uruchomieniem produktu nalezy upewnic sie, ze instalacja jest bezpieczna i zgodna z lokalny-
mi przepisami.

OSTRZEZENIE
Przestrzegaé przepiséw w celu spetnienia wymagan kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC.

OSTRZEZENIE

Stosowac kable odpowiedniego typu i przekroju, zgodnie z charakterystyka elekiryczng obcigzenia,
temperaturg otoczenia i lokalnymi przepisami.

OSTRZEZENIE

Wszelkie badania izolacji mogg by¢ przeprowadzane wytacznie zgodnie z instrukcjami dostarczo-
nymi przez producenta. Niezastosowanie sie do tego zalecenia moze spowodowac uszkodzenie
urzadzenia.

OSTRZEZENIE
Ptytki elektroniczne i ich elementy mogqg zosta¢ uszkodzone przez wytadowania elektrostatyczne.
Dlatego zaleca sie, aby nie dotyka¢ elementéw.

OSTRZEZENIE
Podczas instalacji i podtaczenia elektrycznego nalezy uwazagé, aby ciata obce nie dostaty sie do
urzadzenia.

NIEBEZPIECZENSTWO

Przez caty okres, w ktorym urzadzenie jest zasilane, niezaleznie od tego, czy jest uruchomione,
czy pozostaje w stanie czuwania (zatrzymanie cyfrowe), wewnatrz urzadzenia oraz na zaciskach
wejsciowych i wyjsciowych wystepuje wysokie napiecie.

NIEBEZPIECZENSTWO

Urzadzenie znajdujgce sie w stanie czuwania moze uruchomic sie niespodziewanie po zresetowa-
niu alarmu lub zmianie warunkéw systemu, co moze stanowi¢ powazne zagrozenie mechaniczne

i elektryczne dla operatora, jezeli widzac zatrzymane urzadzenie przystgpit do interwencji na nim, na
tadunku lub na systemie, w ktérym jest zainstalowane.

NIEBEZPIECZENSTWO
Odtaczy¢ urzadzenie od zasilania, sprawdzi¢, czy obcigzenie jest catkowicie zatrzymane i odczekaj
co najmniej 15 minut przed przystgpieniem do pracy nad nim lub przytozonym do niego obcigzeniu.

NIEBEZPIECZENSTWO

Jezeli silnik jest silnikiem z magnesem trwatym, urzadzenie moze byc¢ zasilane w wyniku wybiegu
silnika. W takim przypadku zaleca sie odtgczenie zasilania i obcigzenia przed przystapieniem do
pracy ha samym urzgdzeniu.

NIEBEZPIECZENSTWO

Przed podtgczeniem zasilania upewnic sie, ze urzadzenie jest catkowicie zamkniete, a wszystkie
Sruby mocujace sa prawidtowo dokrecone. Nie usuwac z jakiegokolwiek powodu czesci zabezpiecza-
jacych, gdy urzadzenie jest zasilane.
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NIEBEZPIECZENSTWO

Zaleca sie zainstalowanie przed urzadzeniem odpowiednich urzadzen zabezpieczajacych, takich
jak wytacznik magnetyczno-termiczny, bezpieczniki i wytgcznik réznicowopradowy (urzadzenie pradu
szczatkowego lub RCD).

ﬁ NIEBEZPIECZENSTWO

Przed uruchomieniem upewnic sie, ze urzadzenie i podigczone do niego obcigzenia sg prawidtowo
uziemione za pomocg odpowiednich zaciskow przytaczeniowych.

Upewni¢ sie, ze system uziemienia jest zgodny z lokalnymi przepisami dotyczgcymi uziemienia
urzadzen.

Kazde obcigzenie musi by¢ wyposazone we wtasny, mozliwie jak najkrétszy, kabel uziemiajacy. Nie
nalezy taczy¢ ze sobg potgczen uziemiajacych.

Prady uptywu moga przekracza¢ 3,5 mA. W razie potrzeby zaleca sie stosowanie wzmocnionego
uziemienia.

OSTRZEZENIE

A Podczas pracy urzadzenia niektére powierzchnie moga osiggna¢ wysokie temperatury, co moze
prowadzi¢ do oparzen w wyniku kontaktu ze skorg. Zaleca sie zachowanie szczegolnej ostroznosci
podczas dotykania urzadzenia!

Unika¢ kontaktu z produktami tatwopalnymi.

OSTRZEZENIE

A Nie nalezy instalowa¢ miedzy falownikiem a obcigzeniem zadnego urzadzenia przerywajacego lub
przetaczajacego. Przerwanie lub przetaczenie podczas pracy silnika moze spowodowac powazne
uszkodzenie urzgadzenia.

f OSTRZEZENIE
Nie wykonywac¢ badan izolacji na obcigzeniu lub przewodzie zasilajacym bez uprzedniego odtgczenia
obcigzenia lub przewodu zasilajgcego od urzadzenia.

2.4. Emisja hatasu
Urzadzenie wykazuje emisje hatasu na nastepujgcym poziomie:
< 65 dB w odlegtosci 1 metra przy wentylatorach chtodzacych pracujacych z maksymalng predkoscia.

2.5. Certyfikaty

Produkt posiada nastepujace certyfikaty:
 CE

3.1. Konserwacja

f OSTRZEZENIE
Przed przystapieniem do jakichkolwiek prac przy urzgdzeniu nalezy uwaznie przeczyta¢ rozdziat
instrukcji dotyczacy Bezpieczenstwa [6].

f OSTRZEZENIE
Nieprzestrzeganie instrukcji moze spowodowaé uszkodzenie produktu, systemu, w ktérym jest zain-
stalowany, a w najgorszych przypadkach uszkodzenie mienia lub obrazenia oséb, rowniez $miertel-
ne.
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OSTRZEZENIE
Nieprzestrzeganie zalecen moze doprowadzi¢ do wygasniecia gwarancji.

Urzadzenie wymaga nastepujgcej konserwacji:

Interwencja Przedziat czasowy
Sprawdzenie poprawnosci chtodzenia jednostki, pracy wentylatoréw i czystosci powierzchni chtodza- Co 6 miesiecy lub w przypadku alar-
cych mu temperatury
Sprawdzenie obecnosci alarmow Co 12 miesigcy
Sprawdzenie poprawno$ci dokrecenia zaciskéw zasilania Co 12 miesiecy
Kontrola zachowania stopnia ochrony (wlot pytu lub wody) poprzez sprawdzenie dokrecenia $rub w me- Co 12 miesiecy
chanicznych elementach zamykajgcych, sprawdzenie uszczelnien, sprawdzenie dtawikéw kablowych.

PODPOWIEDZ

@ W celu uzyskania dodatkowych informaciji skontaktowac sie ze sprzedawca lub dziatem pomocy
technicznej pod adresem service@nastec.eu lub otwierajgc zgtoszenie pomocy technicznej na porta-
lu service.nastec.eu

3.2. Gwarancja

Nastec gwarantuje, ze produkty, ktérym towarzyszy niniejsza gwarancja, sg wolne od wad materiatowych lub pro-
dukcyjnych. Spoétka ma prawo do sprawdzenia kazdego produktu zwréconego w ramach gwaranc;ji i potwierdzenia,
ze produkt zawiera wade materiatowg lub produkcyjng. Spoétka ma wytgczne prawo decydowania o naprawie lub
wymianie wadliwego sprzetu, czesci lub komponentéw. Kupujacy musi zwréci¢ produkt do miejsca zakupu, aby
skorzystac¢ z gwarancji. Z zastrzezeniem warunkéw wymienionych ponizej, Spoétka zobowigzuje sie do naprawy lub
wymiany na rzecz Kupujacego jakiejkolwiek czesci tego produktu wykazujgcej wady materiatowe lub produkcyjne.
Spotka bedzie ocenia¢ produkty objete gwarancjag przez okres 24 miesiecy od daty instalacji (tylko, jezeli produkt
zostat zarejestrowany), ale nie pozniej niz 36 miesiecy od daty produkcji. W ZADNYM WYPADKU Spétka nie
ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek inne koszty poniesione przez klienta przy usuwaniu i/lub zabezpieczaniu
jakiegokolwiek produktu, jego czesci lub komponentéw. Spdétka zastrzega sobie prawo do modyfikowania lub
ulepszania swoich produktéw lub ich czesci, bez obowigzku wprowadzania takich zmian lub ulepszen we wczesniej
sprzedawanych produktach. NINIEJSZA GWARANCJA NIE MA ZASTOSOWANIA do produktéw uszkodzonych

w wyniku zdarzen naturalnych, w tym wytadowan atmosferycznych, normalnego zuzycia, normalnych prac konser-
wacyjnych lub jakichkolwiek innych sytuacji, na ktére Spotka nie ma wptywu. NINIEJSZA GWARANCJA WYGASA,
jezeli spetniony jest jeden z nastepujgcych warunkow:

* Produkt jest uzywany do celéw innych niz te, do ktérych zostat zaprojektowany i wyprodukowany.

* Produkt nie zostat zainstalowany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i rozporzgadzeniami.

* Produkt nie zostat zainstalowany przez wykwalifikowany personel.

* Produkt zostat uszkodzony z powodu niewtasciwego zaniedbania, naduzycia, nieprawidtowego zastosowania,
manipulowania, zmiany, instalacji, obstugi, konserwacji i przechowywania.

Jezeli klient zamierza ztozy¢ wniosek gwarancyjny, nalezy:

* wypetni¢ zgtoszenie gwarancyjne na portalu service.nastec.eu
* poczekac na wynik z serwisu pomocy technicznej Nastec. Rezultat moze obejmowac:

» Brak gwarancji na podstawie otrzymanych informacji. Ewentualna oferta ustug w zakresie naprawy lub czesci
zamiennych zostanie przedstawiona na zadanie.

» Gwarancja zwrotu zaliczki na podstawie otrzymanych informaciji. Nastec bedzie uprawniona do zapewnienia
wymiany w ramach gwarancji. Nastec zastrzega sobie jednak prawo do kontroli produktu.

+ Wymagane jest dostarczenie produktu do producenta w celu ustalenia ewentualnej gwarancji. Po analizie
zwroconego produktu Nastec bezsprzecznie ustali istnienie lub brak warunkéw gwarancji, udostepniajac
szczegobtowy raport o stwierdzonych uszkodzeniach i ich przyczynach. W przypadku gwarancji Nastec zadba
0 naprawe urzadzenia. Nastec oferuje mozliwo$¢ remontu produktu po przedstawieniu oferty. W przypadku
braku gwarancji Nastec przedstawi oferte naprawy i/lub remontu urzadzenia. Po 60 dniach od ztozenia oferty
i bez otrzymania odpowiedzi od kupujacego, Nastec usunie produkt po powiadomieniu klienta. Nastec nie
respektuje zadnych gwarancji udzielonych przez nabywce osobom trzecim bez jej uprzedniej zgody.



http://service.nastec.eu
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3.3. Rejestracja produktu

Poprzez rejestracje produktu na portalu service.nastec.eu mozna aktywowac gwarancje producenta wazng przez
24 miesigce od daty rejestracji do maksymalnie 36 miesiecy od daty produkcji zgodnie z warunkami gwarancji.
Rejestracji nalezy dokona¢ w ciagu jednego miesigca od daty instalacji produktu.

Gwarancja oferowana jest poprzez sie¢ dystrybucji. Konieczne jest zatem wskazanie oficjalnego dystrybutora lub
importera, od ktoérego produkt zostat zakupiony. Ewentualnie, dystrybutor moze zarejestrowac¢ produkt w imieniu
klienta.

3.4. Czesci zamienne

Producent dostarcza czesci zamienne do urzadzenia. Skontaktowac sie ze sprzedawcg w celu uzyskania dodatko-
wych informacji.

f OSTRZEZENIE
Zaleca sie stosowanie wylgcznie oryginalnych czesci zamiennych.

f OSTRZEZENIE
Nieprzestrzeganie instrukcji moze spowodowac uszkodzenie produktu, systemu, w ktérym jest zain-
stalowany, a w najgorszych przypadkach uszkodzenie mienia lub obrazenia oséb, rowniez Smiertel-
ne.

f OSTRZEZENIE
Nieprzestrzeganie zalecen moze doprowadzi¢ do wygasniecia gwarancji.

3.5. Demontaz i naprawa

W przypadku koniecznosci demontazu i naprawy urzadzenia zaleca sie bezwzgledne przestrzeganie przepiséw
bezpieczenstwa.

OSTRZEZENIE

A Instalacja, uzytkowanie i konserwacja produktu nalezy powierzy¢ wytacznie wykwalifikowanemu per-
sonelowi, ktory przeszedt odpowiednie szkolenie. Za jego zgoda, na jego odpowiedzialnos¢ i pod
jego scistym nadzorem produkt mogg ewentualnie obstugiwaé pracownicy niewykwalifikowani.

f OSTRZEZENIE
Nieprzestrzeganie instrukcji moze spowodowac uszkodzenie produktu, systemu, w ktérym jest zain-
stalowany, a w najgorszych przypadkach uszkodzenie mienia lub obrazenia oséb, rowniez Smiertel-
ne.

f OSTRZEZENIE
Nieprzestrzeganie zalecen moze doprowadzi¢ do wygasniecia gwarancji.

PODPOWIEDZ
@ W celu uzyskania dodatkowych informacji skontaktowa¢ sie ze sprzedawca lub dziatem pomocy
technicznej pod adresem service@nastec.eu lub otwierajgc zgtoszenie pomocy technicznej na porta-

lu service.nastec.eu

3.6. Utylizacja

Urzadzenia oznaczone tym symbolem nie mogg by¢ utylizowane z odpadami z gospodarstw domowych, ale
muszg by¢ utylizowane w specjalnych punktach zbiérki. Zaleca sie kontakt z lokalnymi punktami zbiérki zuzytego
sprzetu elektrotechnicznego i elektronicznego (WEEE). Produkt, jesli nie zostanie prawidtowo zutylizowany, moze
mie¢ potencjalne szkodliwe skutki dla rodowiska i zdrowia ludzkiego ze wzgledu na obecnos¢ w nim niektérych
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substancji. Niewtasciwa lub nieprawidtowa utylizacja produktu pocigga za sobg surowe kary administracyjne i/lub
sankcje karne.

4. Transport i przechowywanie

4.1. Transport

Podczas transportu nalezy unikaé narazania produktu na silne wstrzasy lub ekstremalne warunki pogodowe.
Opakowanie musi pozostac suche i mie¢ temperature od -20°C (-4°F) do +70°C (+158°F). Nie nalezy naktada¢ na
siebie opakowan bez uprzedniego sprawdzenia tej mozliwosci u producenta.

PODPOWIEDZ
Wskazane jest, aby zawsze umieszczaé na opakowaniu napis OSTROZNIE

4.2. Przeglad przy dostawie

W momencie odbioru produktu nalezy sprawdzic:

» stan opakowania pod katem naruszenia
» stan jego zawartosci
* obecnosc¢ wszystkich komponentow

W przypadku problemoéw nalezy niezwtocznie powiadomic spedytora.

OSTRZEZENIE
Producent nie ponosi Zadnej odpowiedzialnosci za uszkodzenie produktu spowodowane transportem

4.3. Przemieszczanie

Produkt musi by¢ przenoszony recznie lub za pomoca specjalnego sprzetu podnoszacego w zaleznosci od jego
ciezaru i obowigzujacych przepiséw.

W razie potrzeby nalezy korzysta¢ ze specjalnych urzgdzen do przenoszenia (dzwigi, liny, wozki) przy uzyciu
punktéw podnoszenia znajdujacych sie w produkcie.

Podczas przemieszczania produktu zaleca sie:

* obchodzi¢ sie z nim ostroznie

» trzymac sie z dala od zawieszonych fadunkow
» zawsze uzywac srodkéw ochrony

* uwazac, aby nie uszkodzi¢ kabli elektrycznych

Nie przenosi¢ produktu, uzywajac do podnoszenia kabli elektrycznych.

f OSTRZEZENIE
Nieprzestrzeganie instrukcji moze spowodowac uszkodzenie produktu, systemu, w ktérym jest zain-
stalowany, a w najgorszych przypadkach uszkodzenie mienia lub obrazenia oséb, rowniez Smiertel-
ne.

4.4. Magazynowanie

Produkt musi byé przechowywany w opakowaniu w suchym miejscu, bez zmian wilgotnosci i temperatury oraz
chroniony przed czynnikami mechanicznymi (ciezary, drgania), termicznymi i chemicznymi.

Temperatura srodowiska przechowywania powinna wynosi¢ od -20 °C (-4 °F) do 70 °C (+158 °F) przy maksymalne;j
wilgotnosci wzglednej 85 % (bez kondensaciji).

Jezeli produkt pozostaje w magazynie przez okres dtuzszy niz 24 miesigce od daty produkcji wskazanej na
opakowaniu, konieczne jest sprawdzenie mechanicznego stanu jego czesci i zatagczanie jego zasilania co najmniej
raz na 12 miesiecy.

W przypadku odstawienia produktu do magazynu po uzyciu zaleca sie skontaktowanie sie z producentem w celu
uzyskania dalszych informacji dotyczacych przechowywania.
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PODPOWIEDZ

@ W celu uzyskania dodatkowych informaciji skontaktowac sie ze sprzedawca lub dziatem pomocy
technicznej pod adresem service@nastec.eu lub otwierajgc zgtoszenie pomocy technicznej na porta-
lu service.nastec.eu

5. Charakterystyka techniczna

5.1. Oznaczenie
MIDA ABCD - EFGH

* MIDA: Nazwa produktu

* A: Znamionowe napigcie zasilania pradem przemiennym (2 =1x230 VAC, 3 = 3x230 VAC, 4 = 3x400 VAC)
« BCD: Znamionowy prad wyjsciowy

» EF: Kod dostosowania (01 = dostosowanie standardowe)

* G: Zestaw montazowy dotgczony do opakowania (0 = brak, 1 = silnik, 2 = $cianka, 3 = silnik+$cianka)

* H: Czujnik cisnienia dotaczony w opakowaniu (0 = brak, 1 = czujnik cisnienia 0-16 bar)

5.2. Dane techniczne
Specyfikacja elektryczna modelu:

Model Vin +/- 15% [VAC] Max V out [VAC] Max | in Max Typowa P2 Sprawnosé Rozmiar
[A] | out [A] silnika [kW] maksymalna [%]
MIDA 203 1x 230 3 xVin 4,5 3 0,55 94,5 1
MIDA 205 1x 230 3 xVin 7,5 5 1,1 94 1
MIDA 207 1x230 3 xVin 11 7,5 1,5 94 1
MIDA 304 3 x230 3 xVin 3,7 4 0,75 96 1
MIDA 306 3x230 3 xVin 5,4 6 1,1 96 1
MIDA 309 3x230 3 xVin 8 9 2,2 96 1
MIDA 314 3x230 3 xVin 13,5 14 3 97 2
MIDA 318 3x230 3 xVin 17,5 18 4 97 2
MIDA 325 3x230 3 xVin 24 25 55 97 2
MIDA 330 3x230 3xVin 29 30 75 97 2
MIDA 338 3x230 3 xVin 42 38 9,2 97 2
MIDA 344 3x230 3 xVin 42 44 1 97 2
MIDA 404 3x 380 -460 3 xVin 3,7 4 1,1 96 1
MIDA 406 3x380-460 3 xVin 5,4 6 2,2 96 1
MIDA 409 3x380-460 3 xVin 8 9 4 96 1
MIDA 414 3 x 380 - 460 3 xVin 13,5 14 55 97 2
MIDA 418 3 x 380 - 460 3 xVin 17,5 18 7,5 97 2
MIDA 425 3x380-460 3 xVin 24 25 11 97 2
MIDA 430 3x380-460 3 xVin 29 30 15 97 2
MIDA 438 3x380-460 3 xVin 36 38 18,5 97 2
MIDA 444 3 x 380 - 460 3 xVin 42 44 22 97 2

Ogodlne specyfikacje elektryczne:

Czestotliwos¢ zasilania sieciowego 50 - 60 Hz (+/- 2%)

Roéznica napigcia na fazach zasilania +/- 2%

Maksymalna czestotliwo$¢ wyjsciowa 300 Hz

Zgodnos$¢ z EMC EN61800-3 C1 w przypadku modeli jednofazowych, C2 w przypadku
modeli tréjfazowych

Klasa efektywnosci energetycznej (zgodnie z EN61800-9-2) IE2

Specyfikacje srodowiskowe:
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Wilgotno$¢ wzgledna $rodowiska pracy

5 - 95% bez kondensaciji

Temperatura Srodowiska pracy

-10°C (14°F) do 60°C (140°F)

Maksymalna temperatura $rodowiska pracy przy obcigzeniu znamio-
nowym

40°C (104 °F)

Spadek mocy po przekroczeniu temperatury maksymailnej

-2,5% na °C (-1,4% na °F)

Maksymalna wysokos$¢ przy obcigzeniu znamionowym

1000 m (3280 ft)

Spadek mocy po przekroczeniu maksymalnej wysokosci n.p.m.

- 1% na 100 m (328 stdp)

Specyfikacje mechaniczne:

Stopien ochrony

IP66 (NEMA 4X)

Odpornos$¢ na drgania

EN60068-2-6:2008, EN60068-2-27:2009, EN60068-2-64:2008,

OSTRZEZENIE

Chroni¢ urzadzenie przed bezposrednim dziataniem promieni stonecznych i czynnikéw atmosferycz-

nych.

5.3. Wymiary i ciezary

A
:A €
€
~
N
~M
IS
€
S
/
33 97 mm
114 mm
Rozmiar Masa maksymailna [kg]
1 2,5
2 10
5.4. Wejscie kablowe
Diawik Moment dokrecania Srednica kabla Rozmiar Rozmiar Rozmiar
kablowy
[Nm] [mm] 1 2 2
MIDA 338 , MIDA 344 ,MIDA 438 , MIDA
444 , MIDA Solar 438 MP , MIDA Solar 444
MP
M12 1,5 3,5-7 3 6 6
M16 5-10 - 2 2
M20 7-13 2 - -
M25 10-17 - 2 -
M40 13 19 -28 - - 2
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6. Instalacja mechaniczna

OSTRZEZENIE
Przed kontynuowaniem nalezy uwaznie przeczyta¢ rozdziat dotyczacy bezpieczenstwa.

6.1. Srodowisko instalacji
OSTRZEZENIE

Nalezy scisle przestrzega¢ specyfikacji sSrodowiskowych podanych w danych technicznych produktu.

OSTRZEZENIE

A Nie instalowa¢ urzadzenia w srodowiskach zagrozonych wybuchem, zalaniem oraz w obecnosci
tatwopalnych ptynéw lub ciat statych. Zapewnié¢ wystarczajgcg wentylacje otoczenia.
Przy wyborze najbardziej odpowiedniego miejsca instalacji nalezy stosowac¢ sie do lokalnych przepi-
sow.

OSTRZEZENIE

& Stopien ochrony urzadzenia jest zapewniony tylko wtedy, gdy po zakonczeniu instalacji Sruby po-
krywy i dtawiki kablowe zostang prawidtowo dokrecone. Zamkna¢ otwory nieuzywanych dtawikow
kablowych za pomocg specjalnych zaslepek.
Chroni¢ urzadzenie przed bezposrednim dziataniem czynnikéw atmosferycznych i promieni stonecz-
nych.
Nie nalezy pozostawiaé zainstalowanego urzadzenia bez pokrywy lub z dtawikami kablowymi nie
zamknietymi, nawet jezeli nie jest podtgczone do zasilania. Przenikanie pytu, wody lub wilgoci moze
nieodwracalnie uszkodzi¢ urzgdzenie.

OSTRZEZENIE

A W celu zapewnienia ciggto$ci pracy urzadzenie jest w stanie stopniowo i automatycznie zmniejszaé
wydajnosc¢ przed zatrzymaniem z powodu przegrzania. Jednak dtuzsza praca powyzej temperatury
znamionowej prowadzi do skrocenia zywotnosci samego urzadzenia.

6.2. Chtodzenie

Urzadzenie jest chtodzone gtéwnie przez radiator z wymuszonym obiegiem powietrza.

Oprécz radiatora urzadzenie wykorzystuje do chtodzenia réwniez pozostate powierzchnie, z ktdrych sie sktada.
Dlatego tez podczas instalacji konieczne jest zapewnienie wystarczajacej przestrzeni wokét urzadzenia.

W szczegodlnosci strona nawiewu i strona wywiewu radiatora muszg znajdowac sie w odlegtosci od innych powierz-
chni wynoszacej co najmniej:

* 150 mm w przypadku natezenia pradu do 18 A

* 200 mm w przypadku natezenia pradu do 30 A

* 250 mm w przypadku natezenia pradu do 44 A

Z pozostatych stron zaleca sie zachowanie minimalnej odlegtosci 100 mm, aby umozliwi¢ chtodzenie oraz utatwi¢
instalacje i konserwacje.

Podczas pracy powierzchnie urzadzenia moga sta¢ sie wystarczajgco gorace, aby spowodowac oparzenia. Zaleca
sie nie dotykac.

W przypadku instalacji wewnatrz szaf nalezy zapewni¢ odpowiedni przeptyw powietrza dla rozproszenia ciepta
wszystkich elementéw umieszczonych w szafie. Ciepto uwalniane przez urzgdzenie mozna obliczy¢ na podstawie
jego sprawnosci konwersiji.
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OSTRZEZENIE
Nie umieszczac¢ elementéw wytwarzajgcych ciepto (filtry wylotowe) po stronie ssgacej urzadzenia.
Niezastosowanie sie do tego zalecenia moze spowodowacé niebezpieczne przegrzanie.

6.3. Montaz mechaniczny urzadzen o rozmiarze 2

Urzadzenia o rozmiarze 2 sg wyposazone w system szybkozigczy, ktéry umozliwia potaczenia elektryczne zaréwno
zasilania, jak i sygnatu w czesci statej, zwanej ,podstawg”’, podczas gdy czes$¢ ruchoma, zwana ,mocg’, jest
naktadana pézniej.

Umozliwia to tatwg obstuge podczas potaczen elektrycznych bez ryzyka uszkodzenia czesci mocy. Utatwia rowniez
szybkg wymiane czesci mocy w przypadku awarii bez koniecznosci demontazu potaczeh.

Aby otworzy¢ urzadzenie, nalezy postepowaé zgodnie z instrukcjami przedstawionymi na rysunku i zachowac
ostroznos¢.

W urzadzeniach o rozmiarze 2 potgczenie uziemiajgce pomiedzy czescig podstawy a mocy realizujg cztery metalo-
we kotki na czesci mocy, ktére wchodzg w cztery specjalne otwory na podstawie wyposazone w styki sprezynowe.
Jednoczesénie te metalowe kofki stuzg jako element ustalajgcy do prawidtowego potgczenia miedzy podstawg

a radiatorem.

15



MIDA

)

i
e

,,,
\fs‘-\“

q}

ﬁ NIEBEZPIECZENSTWO

Nalezy zachowa¢ ostroznos¢, aby nie uszkodzi¢ ani nie usung¢ czterech metalowych sworzni, ponie-

waz poza uszkodzeniem mechanicznego potaczenia miedzy podstawg a czescig zasilania mozna
doprowadzi¢ do uszkodzenia uziomu.

6.4. Mocowanie na silniku

Urzadzenie mozna zainstalowa¢ w miejscu listwy zaciskowej silnika zarébwno w pozycji poziomej, jak i pionowej.
Nalezy sprawdzi¢ wraz z producentem silnika zgodno$¢ mocowania podstawy urzadzenia do obudowy silnika.
Uszczelka na podstawie urzadzenia zapewnia ochrone przed przenikaniem wody i pytu. Zaleca sie przebicie
uszczelki tylko w miejscu czterech otworéw mocujacych do obudowy silnika. Mozna wykorzystaé sruby i podktadki,

za pomocag ktérych ostona listwy zaciskowej byta przymocowana do obudowy silnika. Podczas mocowania do
silnika nalezy postepowac¢ zgodnie z ponizszymi instrukcjami.

NIEBEZPIECZENSTWO

Po zakonczeniu instalacji sprawdzi¢ ciggtos¢ uziemienia miedzy podstawg urzadzenia a obudowg
silnika.

16



MIDA

Montaz na silniku w przypadku urzadzen o rozmiarze 1
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Montaz na silniku w przypadku urzadzen o rozmiarze 2
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6.5. Montaz na scianie
Mocowanie na scianie wykonuje sie z uzyciem odpowiedniego metalowego wspornika, ktéry moze by¢ dostarczony
na zadanie.
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Mocowanie na $cianie w przypadku urzadzen o rozmiarze 1

Mocowanie na $cianie w przypadku urzadzen o rozmiarze 2

A NIEBEZPIECZENSTWO
Ciggtosc¢ uziemienia miedzy podstawg urzgdzenia a wspornikiem zapewnia specjalny komponent
zaznaczony na rysunku. Zaleca sie zainstalowanie tego elementu oraz sprawdzenie po zakonczeniu
instalacji ciggtosci uziemienia miedzy wspornikiem a podstawg urzadzenia.

Ewentualnie mozna wykonac wiertarkg otwory w aluminiowej podstawie, naprzeciw czterech specjalnych otworow
mocujgcych.
Sruby mocujace musza byé wyposazone w O-ringi, aby zapewnié stopien ochrony.
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7. Instalacja elektryczna

OSTRZEZENIE
Przed kontynuowaniem nalezy uwaznie przeczyta¢ rozdziat dotyczacy bezpieczenstwa.

7.1. Uziemienie

A NIEBEZPIECZENSTWO

Przed uruchomieniem upewnic sie, ze urzadzenie i podigczone do niego obcigzenia sg prawidtowo
uziemione za pomocg odpowiednich zaciskow przytaczeniowych.
Upewnic¢ sie, ze system uziemienia jest zgodny z lokalnymi przepisami dotyczacymi uziemienia
urzadzen.
Kazde obcigzenie musi by¢ wyposazone we wiasny, mozliwie jak najkrétszy, kabel uziemiajacy. Nie
nalezy taczy¢ ze sobg potgczen uziemiajacych.
Prady uptywu moga przekracza¢ 3,5 mA. W razie potrzeby zaleca sie stosowanie wzmocnionego
uziemienia.

W przypadku kabli uziemiajgcych nalezy stosowac co najmniej nastepujace przekroje poprzeczne:

* przekrdj rowny przekrojowi kabla zasilajacego do 16 mmZ2. (6 AWG)

+ przekrdj rowny 16 mm2 (6 AWG) dla przekroju przewodu zasilajgcego miedzy 16mm?2 (6 AWG) a 35mm? (1
AWG).

» przekrdj rowny potowie przekroju kabla zasilajagcego w przypadku przekroju kabla zasilajgcego wiekszego niz 35
mm? (1 AWG).

7.2. Urzadzenia ochronne

NIEBEZPIECZENSTWO

Zaleca sie zainstalowanie przed urzadzeniem odpowiednich urzadzen zabezpieczajacych, takich

jak wytacznik magnetyczno-termiczny, bezpieczniki i wytacznik réznicowopradowy (urzadzenie pradu
szczatkowego lub RCD).

Bezpieczniki i wylaczniki.

Sterownik jest w stanie zabezpieczy¢ silnik przed przecigzeniem za pomocg cyfrowego sterowania prgdem pobie-
ranym wzgledem ustawionego prgdu znamionowego.

Dlatego nie jest konieczne instalowanie pomiedzy falownikiem a silnikiem zadnego urzadzenia zabezpieczajgcego
przed przecigzeniem.

Konieczne jest natomiast zainstalowanie przed urzadzeniem urzadzen zabezpieczajgcych przed przetezeniem

i zwarciem, takich jak bezpieczniki i wytaczniki magnetyczno-termiczne. Interweniujg one w przypadku usterki
ktéregos z podzespotéw produktu.

Napiecie zasilania Model Zalecany bezpiecznik Zalecany wytacznik
gC ABB MCB S200
1x 230 VAC MIDA 203 10 S201-C10
1x 230 VAC MIDA 205 10 S201-C10
1x 230 VAC MIDA 207 16 S$201-C16
3x230 VAC MIDA 304 10 S203-C10
3x230 VAC MIDA 306 10 S203-C10
3 x 230 VAC MIDA 309 16 S203-C16
3x230 VAC MIDA 314 20 S$203-C20
3x230 VAC MIDA 318 25 S$203-C25
3x 230 VAC MIDA 325 30 S203-C32
3x 230 VAC MIDA 330 35 S203-C40
3x230 VAC MIDA 338 50 S$203-C50
3x230 VAC MIDA 344 63 S$203-C63
3x380-460 VAC MIDA 404 10 S203-C10
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Napiecie zasilania Model Zalecany bezpiecznik Zalecany wylacznik
gC ABB MCB S200
3 x380-460 VAC MIDA 406 10 S203-C10
3 x 380 -460 VAC MIDA 409 16 S203-C16
3 x 380 - 460 VAC MIDA 414 20 S203-C20
3x380-460 VAC MIDA 418 25 S$203-C25
3x380-460 VAC MIDA 425 30 S203-C32
3 x 380 -460 VAC MIDA 430 35 S203-C40
3 x 380 -460 VAC MIDA 438 50 S203-C50
3x380-460 VAC MIDA 444 63 S$203-C63

Urzadzenia pradu szczatkowego (RCD)

W przypadku urzadzen sterowanych falownikiem z zasilaniem jednofazowym zaleca sie stosowanie urzadzen RCD
czutych zaréwno na prad przemienny sinusoidalny, jak i pulsacyjny. Wskazane urzgadzenia, w kolejnosci waznosci,

to:

* typ F, oznaczone symbolami

kHz.

+ typ A-APR, oznaczone symbolami
* typ A, oznaczone symbolami

W przypadku urzgdzen sterowanych falownikiem z zasilaniem tréjfazowym zaleca sie stosowanie urzadzeh RCD

=

zdolne do wykrywania rowniez pradéw o wysokiej czestotliwosci do 1

charakteryzujgce sie nieznacznym opoznieniem wyzwolenia.

wrazliwych zaréwno na prad zmienny, jak i staty. Wskazane urzadzenia to:

* typ B, oznaczone symbolami

7.3. Kable potaczeniowe

OSTRZEZENIE
Kable poftaczeniowe muszg by¢ zgodne z lokalnymi przepisami, mie¢ odpowiedni przekroj i spetniac
wymagania dotyczace napiecia, pradu i temperatury.

7.3.1. Kable zasilajace

(&) W] (===]

Model Maksymalny przekréj Maksymalny przekréj Moment dokrecania Moment dokrecania
kabla wejsciowego kabla wyjsciowego kabla [Nm] przewodu
Z uziemieniem z uziemieniem uziemiajacego
MIDA 203 3x2,5mm? 4 x 2,5 mm? - -
MIDA 205 3 x 2,5 mm?2 4 x2,5mm? - -
MIDA 207 3x2,5mm? 4 x 2,5 mm?2 - -
MIDA 304 4 x 2,5 mm? 4 x2,5mm? - -
MIDA 306 4 x 2,5 mm? 4 x 2,5 mm? - -
MIDA 309 4 x2,5 mm? 4 x2,5 mm? - -
MIDA 314 4 x 6 mm? 4 x 6 mm? 1 3
MIDA 318 4 x 6 mm? 4 x 6 mm? 1 3
MIDA 325 4 x 6 mm? 4 x 6 mm? 1,5 3
MIDA 330 4 x 6 mm? 4 x 6 mm? 1,5 3
MIDA 338 4 x 16 mm2 4 x 16 mm? 1,5 3
MIDA 344 4 x 16 mm?2 4 x 16 mm? 1,5 3
MIDA 404 4 x 2,5 mm?2 4 x 2,5 mm?2 - -
MIDA 406 4 x 2,5 mm? 4 x 2,5 mm? - -
MIDA 409 4 x2,5mm? 4 x2,5 mm? - -
MIDA 414 4 x 6 mm? 4 x 6 mm? 1 3
MIDA 418 4 x 6 mm? 4 x 6 mm? 1 3
MIDA 425 4 x 6 mm? 4 x 6 mm? 1,5 3
MIDA 430 4 x 6 mm? 4 x 6 mm? 1,5 3
MIDA 438 4 x 16 mm? 4 x 16 mm? 1,5 3
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Model Maksymalny przekroj Maksymalny przekroj Moment dokrecania Moment dokrecania
kabla wejsciowego kabla wyjsciowego kabla [Nm] przewodu
Z uziemieniem z uziemieniem uziemiajacego
MIDA 444 4 x 16 mm?2 4 x 16 mm? 1,5

f OSTRZEZENIE
Uzywac nieekranowanego przewodu do kabli wejsciowych i ekranowanego do kabli wyjsciowych.

f OSTRZEZENIE
Zawsze uzywac kabli wyposazonych w specjalne konncéwki, ewentualnie dostarczone wraz z produk-
tem.

f OSTRZEZENIE
W przypadku kabli silnikowych o dtugosci przekraczajacej 5 metréw zaleca sie stosowanie specjal-
nych filtréw wyjsciowych, ktére moga by¢ dostarczane na zyczenie.

7.3.2. Kable sterujace

Model Maksymalny przekréj kabli sterujacych Moment dokrecania [Nm]

Zaciski sterujace 1 mm?2 0,5
wszystkich modeli

f OSTRZEZENIE
Stosowac do ekranowanych kabli sterujgcych.

f OSTRZEZENIE
Zawsze uzywac kabli wyposazonych w specjalne koncéwki, ewentualnie dostarczone wraz z produk-
tem.

7.4. Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)
Urzadzenie spetnia wymagania kompatybilnosci elektromagnetycznej wg EN61800-3.

Jednakze w celu zapewnienia kompatybilnosci elektromagnetycznej systemu, w ktérym jest ono zainstalowane,
nalezy:

» stosowac mozliwie jak najkrétsze kable uziemiajgce.
» uzywac kabli silnikowych mozliwie jak najkrétszych, ekranowanych, z ekranem przymocowanym do obu koncow.
» uzywac ekranowanych kabli sygnatowych z ekranem podigczonym tylko do jednego konca.

OSTRZEZENIE

A Kable sygnatowe, kable silnikowe i zasilajgce nalezy montowaé oddzielnie od siebie w odlegtosci
co najmniej 30 cm. W przypadku, gdy nie mozna unikngé¢ kontaktu kabli sygnatowych z kablami
zasilajgcymi, nalezy je skrzyzowac pod katem prostym.

OSTRZEZENIE

A Podtgczenie kondensatoréw filtra Cy do uziemienia mozna usunac, wykrecajac sruby oznaczone
symbolem EMC. W ten sposéb zmniejsza sie prady uptywu doziemnego zwigzane z filtrem, ale
nastepuje utrata kompatybilnosci EMC nieodiacznie zwigzanej z urzgdzeniem, ktérg nalezy zagwa-
rantowac zewnetrznie w inny sposob.

Zacisk EMC do dtawikéw kablowych

Aby zapewni¢ prawidtowe uziemienie przewodu podczas korzystania z kabli ekranowanych, zaleca sie stosowanie
odpowiednich zaciskow EMC, jak pokazano ponize;.
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1: Dtawik kablowy; 2: Przeciwnakretka; 3: Zacisk EMC; 4: Kabel ekranowany

7.5. Potaczenia elektryczne
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7.5.1. Polaczenia zasilania

MIDA 203, MIDA 205, MIDA 207,

Iny

ga)

ALARM

STATUS

leeellees

NO1 COM1 NCT  NO2 COM2 NC2

S®
O

A [mm] Izolowana koncéwka kablowa Schemat $ciggania izolacji
LA/L 70 Koncoéwka zenska typu faston 6,3 x 0,8 A
mm
Zasilanie L2/N 70 Koncéwka zenska typu faston 6,3 x 0,8
mm
LINE
pE. O 70 Koncoéwka zenska typu faston 6,3 x 0,8
mm
U 120 Koncoéwka zenska typu faston 6,3 x 0,8 Montaz nascienny
(200) mm
120 Koncoéwka zenska typu faston 6,3 x 0,8 A
v A
(200) mm
120 Koncoéwka zenska typu faston 6,3 x 0,8
w
(200) mm
Silnik
MOTOR Instalacja na silniku
PE. O 180 Koncéwka zenska typu faston 6,3 x 0,8
e (200) mm
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MIDA 304 , MIDA 306 , MIDA 309 ,MIDA 404 , MIDA 406 , MIDA 409

\Y

1~

zal

STATUS

COMBO MODBUS

Sl

e¢€

EI=

€

ALARM
T
| e
el St

MOTOR
wWvVvu

i

A [mm] Izolowana koncéwka kablowa Schemat sciggania izolacji
Koncoéwka zenska typu faston 6,3 x 0,8
L1 70
mm A
L2 70 Koncoéwka zenska typu faston 6,3 x 0,8
Zasilanie mm
LINE L3 70 Koncéwka zenska typu faston 6,3 x 0,8
mm
PE. O 70 Koncowka zenska typu faston 6,3 x 0,8
mm
U 120 Koncoéwka zenska typu faston 6,3 x 0,8 Montaz nascienny
(200) mm
120 Koncoéwka zenska typu faston 6,3 x 0,8 A
v A
(200) mm
120 Koncoéwka zenska typu faston 6,3 x 0,8
w
(200) mm
Silnik
MOTOR Instalacja na silniku
pE. @ 180 Koricwka zeriska typu faston 6,3 x 0,8 | (A) |
e (200) mm f |
B ]
]
B )
I TTT T 77
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MIDA 314 , MIDA 318,MIDA 414 , MIDA 418

21019
© X
BlEE

©

L]
ol

&)

A [mm] Izolowana koncéwka kablowa Schemat sciggania izolacji
L1 180 Widelki do zamknie¢ $rubowych M4 Montaz nascienny (przez dolne dtawiki kablo-
(120) we)
L2 180 Widetki do zamknigé $rubowych M4 A
(120) ° Y 5
180 s s
L3 (120) Widetki do zamknie¢ srubowych M4
Zasilanie
LINE Instalacja na silniku (przez boczne dtawiki kab-
lowe)
PE. O 180 Ucho do $ruby M4 A
‘E. (120) — A
u (118:0) Widetki do zamknie¢ $rubowych M4 Montaz nascienny
A
180 - i A
\" (180) Widetki do zamknie¢ srubowych M4
w 180 Widetki d knie¢ $rub h M4 E
Silnik (180) idetki do zamknie¢ $rubowyc
MOTOR Instalacja na silniku
A
180 , —AL
PE.D (180) Ucho do $ruby M4 E—
——
BT TT =
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MIDA 325, MIDA 330, MIDA 338 , MIDA 344 ,MIDA 425, MIDA 430, MIDA 438 , MIDA

444

040&0@
A\ 5 =
O [ ] @)
[o)oKQ) J
xo
(&)

A [mm] Izolowana koncéwka kablowa Schemat sciggania izolacji
L1 180 Nasadka Montaz nascienny (przez dolne dtawiki kablo-
(120) we)
180
A
L2 (120) Nasadka
180
L (120) Nasada E
Zasilanie
LINE Instalacja na silniku (przez boczne dtawiki kab-
lowe)
PE. D 180 Ucho do $ruby M4 A
‘E. (120) — A
180 Montaz nascienny
u (180) Nasadka
A
\' 180 Nasadka
180
Silnik w (180) Nasadka
MOTOR Instalacja na silniku
180 .
PE.OD (180) Ucho do $ruby M4

I\

NIEBEZPIECZENSTWO

W urzgdzeniach o rozmiarze 2 diody LED DL1, DL2, DL3 obok listwy zaciskowej zasilania wskazujg
na obecnosc¢ napiecia w fazach wejsciowych. Nie dotyka¢ urzadzenia i jego elementéw z jakiegokol-
wiek powodu, jezeli swieci sie jedna lub wiecej diod LED.
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7.5.2. Polaczenia sterujace

Potaczenia sterujace dla urzadzen o rozmiarze 1

ALARM

71
STATUS

21000 | 0 | EEX  eeX)

G S1+S1- G S2+ S2-

COMBO MODBUS

NO1COM1NC1  NO2 COM2 NC2

- _J
Potaczenia sterujace dla urzadzen o rozmiarze 2
N
B ]2 — — %
0] 2 2 G
B|2%S a) S2-
o PPPOOO®OO®®06 00 @) S0+
E:]NQ: CNCRCNCNCNCNONCRONCNCRCONC) =
Bl D
i O O
E:] 6 T AN®O S 2 2 2
z o 13} )
2(__) 28228, 8.8, -903
B> 2232Y3v3¥3zzzz o s
= =
o< a
== o= = S1-
© ]|~ o}
- 15 S1+
ok pe]
D
I I
Typ Charakterystyka Funkcje Komentarze
Wejscia analogowe AN1 4-20 mA Czujnik 1 -
AN2 4-20 mA Czujnik 2 -
AN3 0-10V Zewnetrzna warto$¢ zadana
AN4 0-10V Czestotliwos$¢ zewnetrzna
Zewnetrzna warto$¢ zadana 2
Zasilanie +15V 15 VDC, max 100 mA Zasilanie wej$¢ analogowych Nie uzywac jako zasilania wejs¢
4-20 mA cyfrowych!
Zasilanie +10V 10 VDC, max 3 mA Zasilanie wejs¢ analogowych Nie uzywac jako zasilania wejsé¢
0-10V cyfrowych!
Masa sygnatowa ov Izolowane Masa sygnatowa dla wej$¢ ana- -
logowych i cyfrowych
Wejscia cyfrowe IN1 Aktywny niski Uruchamianie i zatrzymywanie Programowalny jako normalnie ot-
silnika warty lub normalnie zamkniety.
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Typ Charakterystyka Funkcje Komentarze
IN2 Aktywny niski Uruchamianie i zatrzymywanie Programowalny jako normalnie ot-
silnika warty lub normalnie zamkniety.
Przefaczanie wartosci zadanych
1i2
Przefaczanie czestotliwosci pra-
cy1i2
IN3 Aktywny niski Uruchamianie i zatrzymywanie Programowalny jako normalnie ot-
silnika warty lub normalnie zamkniety.
Przetgczanie czujnikow 1 2
IN4 Aktywny niski Reset alarmow Programowalny jako normalnie ot-
warty lub normalnie zamkniety.
Uruchamianie i zatrzymywanie
silnika
Przefaczanie miedzy gtéwnym
i pomocniczym trybem sterowa-
nia
Wyijscia przekaznikowe NO1 Normalnie otwarty Przekaznik STANU Styki beznapieciowe
Ccom Wspéiny NO1, COM1: styk zamkniety Maks. 250 VAC, 2 A
1 przy uruchomionym silniku.
NC1 Normalnie zamknigty NZ1, COM1: styk zamkniety Maks. 30 VDC, 2 A
przy zatrzymanym silniku.
Wyijscia przekaznikowe NO2 Normalnie otwarty Przekaznik ALARMOWY Styki beznapieciowe
COM Wspdlny NO2, COM2: styk zamkniety Maks. 250 VAC, 2 A
2 bez alarmu.
NC2 Normalnie zamknigty NZ2, COM2: styk zamkniety Maks. 30 VDC, 2 A
w przypadku alarmu lub bez za-
silania.
Interfejs szeregowy S1+ Dodatni Komunikacja -
RS485 .
S1- Ujemny COMBO -
G Masa szeregowa Masa szeregowa jest izolowana
w odréznieniu od masy sygnatowe;j
Interfejs szeregowy S2+ Dodatni Komunikacja -
RS485 ) Ui
- jemny MODBUS RTU .
G Masa szeregowa Masa szeregowa jest izolowana

w odréznieniu od masy sygnatowe;j

7.6. Ptytka filtra wyjsciowego (akcesorium dla urzadzen o rozmiarze 2)

W przypadku kabli silnikowych diuzszych niz 5 metréw, w celu zmniejszenia niebezpiecznych przepie¢ genero-
wanych w uzwojeniach silnika i poprawy parametréow EMC systemu, mozliwe jest zainstalowanie na falowniku
specjalnej ptytki filtrujacej jako alternatywy dla stosowania zewnetrznych filtrow .

Aby zainstalowac¢ karte filtra, po prostu wyjmij karte wyjscia silnika z podstawy i przymocuj karte filtra za pomocg

odpowiednich srub.

OSTRZEZENIE
W przypadku korzystania z zaktadki filtrow zaleca sie ustawienie parametru PWM przy 2,5 kHz
i utrzymywac dtugos¢ kabla silnikowego w granicach 150 m.
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8.1. Kontrole wstepne

Przed podaniem napiecia do urzgdzenia zaleca sie wykonanie nastepujgcych kontroli elektrycznych i mechanicz-
nych:

b

» Sprawdzi¢, czy urzadzenie jest zgodne ze sterowaniem silnikiem zgodnie z danymi znamionowymi.

» Sprawdzi¢ poprawnos¢ uziemienia urzadzenia, obcigzenia i catego systemu.

» Sprawdzi¢ prawidtowe potgczenie kabla zasilajagcego i kabla silnikowego, zwracajgc szczegdlng uwage na ewen-
tualne odwrécenie potaczenia.

» Sprawdzi¢ poprawnos¢ podigczenia kabli zasilajgcych i sygnatowych, zwracajac szczegdlng uwage na ewentual-
ne polaryzacje.

» Sprawdzi¢ poprawnos$¢ dokrecenia zaciskow przytgczeniowych kabli zasilajacych i sygnatowych.

» Sprawdzi¢ spetnienie wymagan dotyczacych kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC) oraz prawidtowosc¢
podtaczenia ekranéw kablowych.

» Sprawdzié, czy urzgdzenia zabezpieczajgce sg obecne i prawidiowo zainstalowane.

« Sprawdzi¢, czy instalacja mechaniczna jest prawidtowa, solidna i zgodna z wymogami srodowiskowymi oraz
chtodzenia.

» Sprawdzi¢, czy uszczelki sg nienaruszone i prawidtowo umieszczone w swoich gniazdach.

» Sprawdzi¢ prawidtowe dokrecenie dlawikéw kablowych i srub.

» Sprawdzi¢, czy urzadzenie jest catkowicie zamkniete i czy czesci pod napieciem nie sg dostepne.

8.2. Wiaczanie

NIEBEZPIECZENSTWO
Przed zatgczeniem zasilania urzadzenia upewnié¢ sie co do przeczytania, zrozumienia i wdrozenia
wszystkich instrukcji w zakresie bezpieczenstwa oraz instalacji mechanicznej i elektrycznej.

Ostatecznie mozna:

» zalgczy¢ napiecie do urzadzenia.

» sprawdzi¢ poprawnos¢ zaptonu i brak komunikatéw alarmowych.
* uruchomié programowanie.

» uruchomié silnik.
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9. Uzytkowanie i programowanie

9.1. Klawiatura (wersja bez wyswietlacza)

1. Czerwona dioda $wieci: urzadzenie jest zasilane odpowiednim napieciem zasilajgcym.
MIGAJACA czerwona dioda: zbyt niskie napiecie.

2. Zielona dioda WELACZONA: silnik pracuje. Zielona dioda WYLACZONA: silnik zatrzymany. Gdy urzadzenie
jest w trybie sterowania ,stata warto$¢”, zielona dioda LED miga z wiekszg czestotliwoscig im blizej wartosci
mierzonej jest wartos¢ ustawiona. Jesli zmierzona wartos¢ jest taka sama jak ustawiona, zielona dioda LED
Swieci Swiattem ciggtym.

3. Zotta dioda LED miga ze zmienng czestotliwoscig w zaleznosci od typu alarmu. Zobacz rozdziat o alarmach.

4. Uruchamianie i zatrzymywanie silnika. Jezeli urzadzenie jest w stanie alarmu, mozna sprébowac zresetowaé
alarm poprzez dwukrotne nacisniecie klawisza.

5. +: przewijanie parametréw / zmiana parametrow
Za pomocg przycisku + mozna zwiekszy¢ ustawiong warto$¢ lub ustawiong czestotliwos¢. Aby umozliwié¢
zmiane ustawionej wartosci, nalezy przytrzymac przycisk + lub - przez ponad 5 sekund, az ustawiona wartosc,
ktéra ma zosta¢ zmieniona, zacznie migaé. Aby potwierdzi¢ ustawiong wartos¢, po prostu odczekaé 5 sekund
lub nacisna¢ przycisk START / STOP.

6. -:przewijanie parametrow / zmiana parametrow
Za pomoca przycisku - mozna zmniejszy¢ ustawiong warto$¢ lub ustawiong czestotliwos¢. Aby umozliwic
zmiane ustawionej wartosci, nalezy przytrzymac przycisk + lub - przez ponad 5 sekund, az ustawiona warto$c,
ktéra ma zosta¢ zmieniona, zacznie migac. Aby potwierdzi¢ ustawiong wartos¢, po prostu odczekaé 5 sekund
lub nacisna¢ przycisk START / STOP.

7. Zielona dioda $wieci, gdy mozliwa jest zmiana wartosci zadanej (tryb wartosci statej) lub czestotliwosci zadanej
(tryb statej czestotliwosci). Nacisnij i przytrzymaj klawisz w gore lub klawisz w dét przez ponad 5 sekund, aby
umozliwi¢ ustawienie. Jesli dioda SET jest wylgczona, nie ma mozliwosci zmiany ustawionej wartosci. Gdy
dwie lub wiecej jednostek jest w trybie COMBO, dioda SET miga tylko w potaczeniu z jednostka nadrzedna.
W ten sposéb mozna zrozumie¢, ktéra jednostka w grupie jest jednostka nadrzednag i dziata¢ na niej w celu
uruchomienia lub zatrzymania systemu. Zielona dioda LED miga szybko, gdy urzadzenie jest potgczone ze
smartfonem w celu sterowania za posrednictwem aplikaciji.
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9.2. Klawiatura i wyswietlacz

4.
5.

‘ —_—

‘ (9]

+ : przewijanie parametréw / zmiana parametrow

Za pomocag przycisku + mozna zwiekszy¢ ustawiong wartosc lub ustawiong czestotliwosé. Aby umozliwié

zmiane ustawionej warto$ci, nalezy przytrzymacé przycisk + lub - przez ponad 5 sekund, az ustawiona wartosc,

ktéra ma zostaé¢ zmieniona, zacznie migac. Aby potwierdzi¢ ustawiong wartos¢, po prostu odczekaé 5 sekund

lub nacisng¢ przycisk START / STOP.

- : przewijanie parametrow / zmiana parametrow

Za pomocg przycisku - mozna zmniejszy¢ ustawiong wartos¢ lub ustawiong czestotliwosé. Aby umozliwi¢

zmiane ustawionej wartosci, nalezy przytrzymacé przycisk + lub - przez ponad 5 sekund, az ustawiona wartosc,

ktéra ma zosta¢ zmieniona, zacznie migaé. Aby potwierdzi¢ ustawiong wartos¢, po prostu odczekaé 5 sekund

lub nacisnag¢ przycisk START / STOP.

Diody sygnalizacyjne LED:

+ CZERWONA zapalona: urzgdzenie jest zasilane odpowiednim napieciem zasilania i znajduje sie w stanie
gotowosci.

» ZIELONA: silnik pracuje.

« ZOLTA migajaca: stan alarmu.

START / STOP: uruchomienie / zatrzymanie silnika

WYSWIETLACZ

Przytrzymanie wcisnietego przycisku START / STOP przez co najmniej 5 sekund aktywuje funkcje blokady przy-
cisku START / STOP, dzieki ktorej za pomocg przyciskéw + i - mozna tylko przewijac i wyswietlac parametry
pracy, bez uruchamiania lub zatrzymywania silnika. Wcisniecie przycisku START / STOP na co najmniej 5 sekund
dezaktywuje blokade.

Przytrzymujac przyciski + i - wcisniete przez co najmniej 5 sekund mozna odwrdcié wizualizacje na wyswietlaczu.

9.3. Sterowanie za pomoca aplikacji

Urzadzeniem mozna sterowaé za pomoca smartfona lub tabletu z tacznoscig Bluetooth BTLE i zainstalowanej
aplikacji Nastec NOW. Aplikacja jest dostepna w wersji obstugiwanej przez Android i iOS i mozna jg pobrac
bezptatnie za posrednictwem odpowiednich sklepdw internetowych.
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Android

Poprzez aplikacje mozna:

iOS

* Monitorowac kilka parametréw roboczych jednoczesnie.
» Uzyskiwaé statystyki zuzycia energii i kontrolowac historie alarmow.

» Uruchamiac raporty z mozliwoscig wprowadzania notatek, obrazéw oraz wysytania ich pocztg elektroniczng lub
przechowywania w archiwum cyfrowym.

» Wykonywac¢ programowanie, zapisywac je w archiwum, kopiowac je na inne urzadzenia i udostepnia¢ innym

uzytkownikom

» Sterowac urzgdzeniem zdalnie, za posrednictwem Wi-Fi lub GSM, uzywajgc umieszczonego w poblizu smartfo-

na jako modemu.

» Uzyskiwa¢ dostep do instrukcji i dodatkowej dokumentac;ji techniczne;j.
» Uzyskiwa¢ pomoc online dotyczacg parametrow i alarmoéw.

9.4. Widok poczatkowy

Po witaczeniu urzgdzenia pojawia sie informacja dla uzytkownika wskazujgca wersje oprogramowania uktadowego
sterowania (LCD = X.XX), wersje oprogramowania ukladowego zasilania (INV = X.XX) i wersje sprzetu (HW =

X.XX)

Nastepnie otwiera sie widok poczatkowy.

S

>

3.0

bar —|

(o)) o N=

X | 4

AN :

A0l | 7 W01
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1: Bluetooth aktywny. Miga podczas komunikacji; 2: Silnik pracuje; 3: Silnik zatrzymany; 4: Czuwanie; 5: Wartos¢
odczytu; 6: Jednostka miary; 7: Alarm; 8: Ostrzezenie

Parametr Opis

XX.X [bar] Zmierzona warto$c¢ cisnienia.

XXX.X [Hz] Czestotliwos$é, z jaka falownik zasila silnik.

XXX [VAC] Napiecie zasilania falownika. Pojawia sie tylko wtedy, gdy silnik jest w stanie wytgczenia / OFF.
W stanie wigczenia / ON, zamiast napiecia zasilania, wy$wietlany jest prad pobierany przez silnik.

XXX [A] Prad pobierany przez silnik.

X.XX [cos@] Cosinus kata przesunigcia @ migdzy napieciem a pradem. Nazywany réwniez wspotczynnikiem mocy
silnika.

XXX [kW] Oszacowanie czynnej mocy elektrycznej pobieranej przez silnik.

X [INV] Adres urzadzenia, gdy wigczona jest funkcja COMBO.

AXX Alarm XX.

WXX Ostrzezenie XX.

Za pomoca aplikacji mozna monitorowac inne parametry i przeglada¢ historie alarméw.

33




MIDA

9.5. Sterowanie silnikiem FOC

9.5.1. Wprowadzenie

Sterowanie wektorowe silnikiem (Field Oriented Control) zaimplementowane w falownikach typu ,FOC-ready”
oferuje nastepujace korzysci w poréwnaniu z tradycyjnym sterowaniem:

Optymalna kontrola pradu w kazdym punkcie pracy.

Szybka i precyzyjna regulacja predkosci.

Nizsze zuzycie energii.

Zmniejszenie oscylacji momentu obrotowego (drgan) dla bardziej ptynnej i regularnej pracy w catym zakresie
czestotliwosci oraz nizszego poziomu hatasu w systemie.

Zmniejszone naprezenia mechaniczne silnika, pompy i uktadu hydraulicznego.

Sterowanie wektorowe urzadzen typu ,FOC-ready” moze by¢ uzywane z urzadzeniami, takimi jak:

Tréjfazowe silniki asynchroniczne
Tréjfazowe silniki synchroniczne z magnesami trwatymi

Sterowanie jest ,bezczujnikowe” i dlatego nie wymaga uzycia zadnego czujnika.

9.5.2. Kalibracja sterowania FOC

Aby umozliwi¢ urzadzeniu przeprowadzenie sterowania wektorowego, nalezy:

1.

2.

Wykona¢ wszystkie okablowania systemu. Podigczy¢ obcigzenie (pompe) do falownika za pomoca kabla

o odpowiedniej dtugosci i ewentualnie wyposazonego w filtr dV/dt lub sinusoidalny.

Poda¢ napiecie do systemu i postepowac zgodnie z poczatkowg procedurg konfiguracyjng okreslajac:

a. Typ silnika: tréjfazowy asynchroniczny lub synchroniczny z magnesami trwatymi.

b. Napiecie znamionowe silnika zgodnie z danymi z tabliczki.

c. Czestotliwosé znamionowa silnika zgodnie z danymi z tabliczki.

d. Prad znamionowy silnika zwigkszony o 5% wzgledem danej z tabliczki.

Przeprowadzi¢ proces samodostrajania (Auto tuning), aby umozliwi¢ falownikowi przyswojenie informacji doty-
czacych charakterystyk elektrycznych podtaczonego do niego obcigzenia (silnika, kabla i ewentualnego filtra).
Proces kalibracji moze potrwa¢ do 1 minuty.

Poczeka¢ na pomysine zakorczenie procedury kalibracji.

UWAGA
Proces kalibracji moze potrwac¢ do 1 minuty. Poczekaé na jego zakonczenie.

UWAGA
Proces kalibracji musi by¢ przeprowadzony w koncowej konfiguracji elektrycznej systemu, tj. z zasto-
sowanym silnikiem, kablem i ewentualnym filtrem.

W przypadku zmiany uzywanego silnika, kabla lub filtra nalezy powtdérzy¢ proces kalibraciji.

widtowych wynikéw procedury kalibracji, a tym samym do nieprawidtowego dziatania silnika.

OSTRZEZENIE

Ustawienie zbyt wysokiego pragdu znamionowego silnika w stosunku do danej z tabliczki znamiono-
wej moze powaznie uszkodzi¢ zaréwno silnik, jak i falownik. Ustawienie zbyt wysokiego pradu zna-
mionowedo silnika w stosunku do danej z tabliczki znamionowej moze powaznie uszkodzi¢ zaréwno
silnik, jak i falownik.

f OSTRZEZENIE
Nieprawidtowe ustawienie napiecia, czestotliwosci i pradu znamionowego silnika prowadzi do niepra-

OSTRZEZENIE

Podczas kalibracji uzwojenia silnika sg hagrzewane przez prad testowy. Jezeli silnik jest silnikiem
samowentylowanym, brak obrotéw silnika nie pozwala na usuniecie ciepta poprzez wymuszenie.
Dlatego zaleca sie pozostawienie silnika do ostygniecia pomiedzy kalibracjami.

>
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A NIEBEZPIECZENSTWO
Podczas procedury kalibraciji silnik pozostaje nieruchomy, ale jest zasilany przez caty okres kalibracji.
Odtaczy¢ urzadzenie od zasilania przed przystgpieniem do jakiejkolwiek interwencji na urzadzeniu
i podigczonych do niego obcigzeniach.

W przypadku niepowodzenia procesu kalibracji, nalezy sprawdzic:

» Potaczenia miedzy falownikiem a obcigzeniem (w tym ewentualne filtry silnika).
» Ustawione wartosci znamionowe napiecia, czestotliwosci i pradu.

UWAGA
Silnika nie mozna uruchomi¢, dopodki proces kalibracji nie zostanie zakonczony.

UWAGA

3 W przypadku, gdy proces kalibracji nie moze zosta¢ zakoriczony, mozliwe jest reczne wprowadzenie
parametréw rezystancji uzwojen stojana (Rs) i indukcyjnosci stojana (Ls) w menu parametréw silnika
(hasto domysine 002). Dane te moga by¢ dostarczone przez producenta silnika lub uzyskane w dro-
dze pomiaréw. Jezeli nie posiada sie tych danych i proces automatycznej kalibracji nie powiddt sie,
zalecamy skontaktowanie sie z serwisem technicznym.

9.5.3. Regulacja sterowania wektorowego / FOC

Algorytm sterowania FOC realizuje sterowanie pragdem (momentem obrotowym) i predkoscig z okreslong dynamika
odpowiedzi.

Dynamika FOC jest domysinie ustawiona na wartos¢ wystarczajaca do zapewnienia precyzyjnego i pozbawionego
oscylacji sterowania w wiekszosci zastosowan.

W niektorych przypadkach moze by¢ jednak konieczne zwiekszenie (w obecnosci oscylacji czestotliwosci) lub obni-
zenie (w przypadku alarméw nadpradowych lub wyzwolenia igbt) parametru ,Dynamiki FOC” w menu parametrow
silnika (hasto domysine 002) zgodnie z ponizsza tabela:

Konfiguracja Dynamika FOC
Kable silnikowe o dtugosci do 100 m bez filtra miedzy falownikiem a silnikiem. 200

Kable silnikowe o dtugosci do 100 m z filtrem dV/dt miedzy falownikiem a silnikiem. 150

Kable silnikowe o dtugosci powyzej 100 m z filtrem dV/dt miedzy falownikiem a silnikiem. 100

Obecnos¢ filtra sinusoidalnego migdzy falownikiem a silnikiem. 50 lub 40 lub mniej

f OSTRZEZENIE
Nieprawidtowe ustawienie dynamiki FOC moze spowodowac:
» Oscylacje predkosci w przypadku zbyt niskiej dynamiki FOC.
» Alarmy zabezpieczenia nadprgdowego lub wyzwolenia igbt w przypadku, gdy dynamika FOC jest
zbyt duza.
W w przypadku wystgpienia sytuacji wymienionych powyzej zaleca sie niezwtoczng interwencije
poprzez odpowiednie dostosowanie parametru ,Dynamika FOC”. Brak interwencji moze prowadzic¢
do uszkodzenia falownika, silnika i systemu.

9.6. Menu

Dostep do menu jest chroniony hastem na dwdéch poziomach:

* Poziom instalatora: Umozliwia modyfikacje parametrow zwigzanych z pracg pompy w uktadzie hydraulicznym,
w ktérym jest zainstalowana. Hasto 1, domysinie 001.

* Poziom zaawansowany. Umozliwia modyfikacje parametréw tak krytycznych, ze ich nieprawidiowe ustawienie
zagraza zywotnosci urzagdzenia, pompy i systemu. Hasto 2, domysinie 002.

W kazdym menu mozna zmieni¢ odpowiednie hasto dostepu.
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UWAGA

S Dostep do poziomu instalatora lub zaawansowanego z uzyciem nieprawidtowego daje jedynie mozli-
wos¢ wyswietlenia ustawionych parametréw bez mozliwosci ich edytowania.
W przypadku utraty hasta zaleca sie skontaktowanie sie z dziatem pomocy technicznej w celu
uzyskania hasta uniwersalnego.

Menu Opis Poziom Hasto
domysine

Parametry kontrolne Menu parametréw zwigzanych ze sterowaniem pompy w uktadzie hyd- Instalator 001

raulicznym, w ktérym jest zainstalowana.

Parametry silnika Menu parametréw zwigzanych ze sterowaniem silnika Zaawansowany 002
Parametry IN/OUT Menu parametréw wejs¢ i wyj$¢ analogowych i cyfrowych Instalator 001
Parametry tacznosci Menu parametréw zwigzanych z tacznosciag i komunikacjg z otocze- Instalator 001

niem.

9.7. Parametry sterowania

Parametr Domysl Opis 3 4 5
ny
Sterowanie tryb Stata Do wyboru sg nastepujace tryby sterowania: X X X
wartos$é
1. Stata warto$¢ 1. Stata warto$¢: urzadzenie zmienia predko$¢ pompy w taki
2. Predkos¢ stata sposob, aby utrzymac statg zadang warto$¢ niezaleznie od
3. Ustawiona stata zuzycia wody.
wartosé 2 2. Predkos¢ stata: urzadzenie zasila pompe z ustawiong
4. Predko$c¢ stata 2 czestotliwoscia,
wartosci 3. Ustawiona stata warto$¢ 2: dwie pozadane warto$ci mozna
5. Predkos¢ zewnetrz- wybraé, otwierajac lub zamykajac wejscie cyfrowe 2.
na 4. Predkos¢ stata 2 wartosci: dwie pozadane wartosci czes-
totliwosci mozna wybrac, otwierajgc lub zamykajac wejscie
cyfrowe 2.
5. Predkos¢ zewnetrzna: czestotliwoscig silnika mozna stero-
wac za pomocg sygnatu analogowego podtagczonego do
wejscia analogowego 4.
Sterowanie tryb pomoc- Stata Za pomocg wejscia cyfrowego 4 mozna przetaczy¢ sig z gtow- X X X
niczy wartosé nego trybu sterowania na tryb sterowania pomocniczego i od-
wrotnie.
XXXXXXXX
Maks. warto$¢ alarmo- 10 Wartos¢, ktora moze zostac osiagnigta w systemie, po prze- X X X
wa kroczeniu ktérej, nawet w trybie pracy ze statg czestotliwoscia,
pompa jest zatrzymywana i emitowany jest sygnat alarmowy.
p= XXX [bar] Pompa jest uruchamiana ponownie dopiero po spadku zmie-
rzonej wartosci ponizej maksymalnej wartosci alarmowej przez
czas dtuzszy niz 5 sekund.
Min. warto$¢ alarmowa 0 Minimalna warto$¢ osiagana w systemie, ponizej ktérej, nawet X X X
w trybie pracy ze stalg czestotliwoscig, pompa jest zatrzymy-
p= XXX [bar] wana i emitowany jest sygnat alarmowy. Pompa uruchamia
sie ponownie dopiero po przekroczeniu przez mierzong war-
to$¢ minimalnej warto$ci alarmowej przez czas diuzszy niz 5
sekund.
Rampa napelnaj. = Czas rampy, ktorg nalezy wykonac¢ po uruchomieniu, jezeli X
) zmierzona warto$¢ jest nizsza niz minimalna warto$¢ alarmo-
XXX [s] Zwigk- wa. Rampa napetniania przewoddw rurowych wygasa po upty-
szanie wie ustawionego czasu lub gdy zmierzona warto$¢ osiagnie
czasu wartos$¢ ustawiona.
W trybie COMBO tylko jedna jednostka jest aktywowana do
pracy, dopoki rampa napetniania jest aktywna.
Wiaczanie zestawu OFF Aktywacja ustawienia wartosci zadanej poprzez wejécie analo- X
zewnetrznego gowe 3.
ON/OFF
Ustaw wartosé 3 Wartos¢, ktorg chce sig utrzymacé na statym poziomie.
p = XXX.X [bar]
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Parametr Domysl Opis
ny
Kompensacja 0 Kompensacja przy maksymalnej czestotliwosci. Naciskajac
zielony przycisk mozna zmieni¢ znak.
p = XXX.X [bar]
D= S
H 4 '
1
7777777777 4bar
I 2 (1 bar)
""" 3(3bar)
4 5
Q
1: czujnik; 2: Kompensacja ; 3: Ustaw warto$¢; 4: Min. czestot-
liwos$¢ silnika; 5: Maks. czestotliwo$¢ silnika
W przypadku zespotu pompowego w trybie COMBO kompen-
sacja musi by¢ powigzana z kazdg pompa.
Ustaw wartos$¢ 2 3 Wartos¢, ktérg chce sie utrzymacé na statym poziomie.
p = XXX.X [bar]
Ustawienie kompensac;ji 0 Kompensacja przy maksymalnej czestotliwosci. Naciskajac
2 zielony przycisk mozna zmieni¢ znak.
p= XX.X [bar]
Aktualizacja zestawu 5 Przedziat czasu dla aktualizacji wartosci zadanej w funkciji
wartosci kompensac;ji.
t=XX [s]
Czestotliwos¢ robocza = Czestotliwos$é, z jakg urzadzenie zasila silnik.
f= XXX [Hz] Maks.
czestotli-
WOSC sil-
nika
Czestotliwos$¢ robocza 2 = Czestotliwos$é, z jaka urzadzenie zasila silnik.
f= XXX [Hz] Maks.
czestotli-
WoS¢ sil-
nika
Min. czgstotliwos¢ stero- 50 Minimalna czestotliwo$¢, ponizej ktérej pompa musi probowac
wania zatrzymac sie zgodnie z rampg sterowania (Sterowanie za-
kres).
fmin = XXX [Hz]
Opodznienie zatrzymania 5 Opoznienie, z ktorym prébuje sie zatrzymac pompe ponizej
minimalnej czestotliwosci sterowania (Min. czestotliwos¢ stero-
t=XX [s] wania).
Sterowanie zakres 40 Czas, w ktérym urzadzenie zmniejsza czestotliwo$¢ zasilania
silnika od minimalnej czestotliwos$ci sterowania (Min. czestot-
t=XX [s] liwo$¢é sterowania) do minimalnej czestotliwosci silnika (Min.
czestotliwos¢ silnika). Jezeli w tym czasie zmierzona warto$¢
spadnie ponizej Ustaw wartos¢ - Delta sterowanie, urzadzenie
ponownie uruchomi silnik. W przeciwnym razie urzadzenie cat-
kowicie zatrzyma silnik zgodnie z rampa sterowania (Sterowa-
nie zakres).
Delta start 0.5 Ten parametr informuje o tym, jak bardzo zmierzona warto$¢

p= XXX.X [bar]

musi spas¢ wzgledem ustawionej wartosci, aby wczesniej za-
trzymana pompa zostata ponownie uruchomiona.
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Parametr Domysl Opis
ny
Delta sterowanie 0.1 Ten parametr informuje o tym, jak bardzo zmierzona warto$¢
musi spas¢ wzgledem ustawionej wartosci, aby pompa, pod-
p= XXX.X [bar] czas fazy wytaczania zgodnie z rampa sterowania, zostata po-
nownie uruchomiona.
Hz p # bar
4
sec”
1: Min. czestotliwos$¢ silnika; 2: Min. czestotliwo$¢ sterowania;
3: Delta sterowanie; 4: Ustaw warto$¢; 5: Op6znienie zatrzy-
mania; 6: Sterowanie zakres
Delta stop 0.5 Ten parametr przedstawia wzrost zmierzonej wartosci wzgle-
dem wartosci zadanej, ktéry musi zostaé przekroczony, aby
p = XX.X [bar] wymusi¢ wytgczenie pompy zgodnie z rampg zatrzymania.
Ki Wspotczynnik catkujacy stosowany w regulacji do statej war-
tosci.
XXX
Kp Wspotczynnik proporcjonalny stosowany w regulacji do statej
wartosci.
XXX
COMBO OFF Aktywacja funkcji COMBO do kombinowanej pracy wielu pomp
potaczonych réwnolegle. Przeczyta¢ wiasciwy rozdziat instruk-
ON/OFF cji.
Adres 01 Adres urzadzenia, kiedy znajduje sie w trybie COMBO:
XX » 0: urzadzenie nadrzedne
» od 01 do 07: urzadzenia podrzedne
Przemiennos¢ ON Aktywacja zmiany migdzy jednostkami COMBO i D.O.L.
ON/OFF Kolejnos¢ dziatania jest zmieniana na podstawie poprzedniego
uruchomienia kazdej pompy w taki sposéb, aby uzyskac pra-
wie jednolite zuzycie pomp.
Okres przemiennosci 0 Maksymalna réznica pomiedzy réoznymi urzadzeniami zespotu,
w godzinach pracy.
t=XXTh]
0 oznacza 5 minut.
Synchronizacja COMBO OFF Za pomocg tego parametru mozna aktywowac synchroniczng
prace pomp w trybie COMBO. Przeczytaé wtasciwy rozdziat
ON/OFF instrukciji.
Nalezy jednak odpowiednio obnizyé parametr Min. czestotli-
wos$¢ sterowania.
Opdznienie uruchomie- 00 Opdznienie czasowe, z jakim uruchamiane sa pompy zespotu
nia AUX po osiagnieciu przez pompe o zmiennej predko$ci maksymal-
nej czestotliwosci silnika i spadku zmierzonej wartosci ponizej
t=XX1[s] réznicy Ustaw warto$¢ - Delta sterowanie.
Sterowanie PI Bezpo- Tryb sterowania PI:
srednia
Bezposrednia/Wstecz * Bezposrednia: wraz ze wzrostem predkosci pompy mierzona
wartos¢ wzrasta.
» Wstecz: wraz ze wzrostem predkosci pompy mierzona war-
to$¢ maleje.
Okresowe automatycz- 00 Okresowe uruchamianie pompy po X godzinach bezczynnosci.

ne uruchomienie

t=XX [h]

Wartos¢ 0 wytacza funkcje.
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Parametr

Domysl
ny

Opis 1 2 3 4 5

Brak wody

cosphi = X. XX

Wartos$¢ cosphi, ktéra jest mierzona, gdy pompa pracuje na X X X X X
sucho. Ponizej tej wartosci urzadzenie zatrzymuje pompe i ge-
neruje alarm braku wody.

W przypadku silnika typu synchronicznego z magnesami trwa-
tymi, parametr ten przedstawia warto$¢ procentowag w stosun-
ku do ustawionego pradu znamionowego, ponizej ktérej urza-

dzenie zatrzymuije silnik i generuje alarm braku wody.

Opdznienie ponownego
uruchomienia

t = XX [min]

Baza czasowa, ktéra okresla opdznienie prob ponownego uru- X X X X X
chomienia pompy po alarmie braku wody. Przy kazdej prébie
czas opodznienia jest podwajany. Maksymalna liczba préb wy-
nosi 5.

Zmien hasto1

Nacisnij ENT

Nacisna¢ przycisk ENT, aby zmieni¢ hasto poziomu instalatora X X X X X
(poziom 1) (domysinie 001).

9.8. Parametry silnika

Parametr Domysl Opis
ny
Typ silnika Trojfazo- Typ podtaczonego silnika i zastosowane sterowanie:
wy asyn-
XXXXXXXX chronicz- + Jednofazowy 2-zytowy PSC : sterowanie silnikami jednofazowymi PSC.
ny  Troéjfazowy asynchroniczny : sterowanie trojfazowymi silnikami asynchronicznymi.
» Synchroniczny PM : sterowanie silnikami synchronicznymi z magnesami trwatymi.
» Skalarny : sterowanie skalarne U/f.
Znamionowe napiecie Napigcie znamionowe silnika zgodnie z danymi z tabliczki.
silnika
Sredni spadek napiecia na falowniku wynosi od 20 do 30 V RMS w zalezno$ci od warunkéw obcigze-
V= XXX [V] nia.
Zwiekszenie napiecia Zwiekszenie napiecia podczas uruchamiania silnika w celu zwiekszenia momentu rozruchowego.
V= XXX [%] Aby uzyska¢ wiecej informacji, skontaktowa¢ sig z producentem silnika.
Znamionowy prad silni- Prad znamionowy silnika zgodnie z danymi na tabliczce powigkszony o 5%. Spadek napigcia na
ka falowniku moze spowodowac¢ wiekszg absorpcje pradu niz znamionowy prad silnika podany na tab-
liczce znamionowej. Nalezy upewni¢ sie, kontaktujac z producentem silnika, ze takie przetezenie
1= XX.X [A] bedzie tolerowane.
Znamionowa czestotli- 50 Czestotliwo$¢ znamionowa silnika zgodnie z danymi z tabliczki.
wos¢ silnika
f= XXX [Hz]
Maks. czestotliwos¢ sil- 50 Maksymalna czgstotliwos$é, z jakg chce sig zasilaé silnik. Zmniejszenie maksymalnej czestotliwosci
nika silnika zmniejsza maksymalny pobér pradu.
f= XXX [Hz]
Min. czestotliwos$¢ silni- 30 Minimalna czestotliwo$¢ silnika.

ka

f= XXX [Hz]

W przypadku stosowania z pompami gtebinowymi z systemem fozyska wzdtuznego typu Kingsbury
zaleca sig, aby nie schodzi¢ ponizej 1750 obr./min, aby nie narazi¢ na uszkodzenie systemu tozyska
wzdiuznego.

Zwigkszanie czasu

t= XX [sec]

Rampa rozruchu silnika od czestotliwosci minimalnej (Min. czestotliwo$¢ silnika) do czestotliwosci
maksymalnej (Maks. czestotliwo$¢ silnika).

Bardziej tagodne rampy powodujg mniejsze naprezenia silnika i pompy, a tym samym przyczyniaja
sie do wydtuzenia ich zywotnosci. Z drugiej strony, czas reakcji jest dtuzszy.

Zbyt szybkie rampy rozruchu mogg generowac przecigzenia na falowniku.

Zmniejszanie czasu

t= XX [sec]

Rampa zatrzymania silnika od czestotliwo$ci maksymalnej (Maks. czestotliwos$¢ silnika) do czestotli-
wosci minimalnej (Min. czestotliwo$¢ silnika).

Bardziej tagodne rampy powodujg mniejsze naprezenia silnika i pompy, a tym samym przyczyniajg
sie do wydtuzenia ich zywotnosci. Z drugiej strony, czas reakciji jest diuzszy.

Zbyt szybkie rampy zatrzymania moga generowac przepigcie w falowniku ze wzgledu na efekt rege-
neraciji.
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Parametr Domysl Opis
ny
Zakres minimalnej czes- Czas, w ktérym silnik osigga minimalng czestotliwos¢ silnika (Min. czestotliwos$¢ silnika) z postoju
totliwosci silnika i odwrotnie.
t= XX [sec] Hz 4 .
1 e
\V4 a4
7
—
5
2 - 8
-
| / oo~
6 10/\
Sec.
1: Maks. czestotliwos$¢ silnika; 2: Min. czestotliwo$¢ sterowania; 3: Min. czestotliwos¢ silnika; 4:
Sterowanie PI; 5: Zwiekszanie czasu; 6: Zakres minimalnej czgstotliwosci silnika ; 7: Zmniejszanie
czasu; 8: Opodznienie zatrzymania; 9: Sterowanie zakres; 10: Zakres minimalnej czestotliwosci silnika
PWM Czestotliwo$¢ modulacji falownika.
f= XX [kHz] W zaleznosci od modelu falownika mozna wybraé miedzy 2,5, 4, 6, 8, 10 kHz.
Wyzsze wartosci odpowiadajg bardziej wiernej rekonstrukc;ji fali sinusoidalnej. W przypadku stosowa-
nia bardzo dtugich kabli silnikowych (>20 m) zaleca si¢ umieszczenie pomiedzy falownikiem a silni-
kiem odpowiednich filtréw wyjsciowych, ktére moga by¢ dostarczone na zamoéwienie, oraz ustawienie
prawidtowej wartosci parametru PWM w zaleznosci od typu filtra i dtugosci kabla. Zmniejsza to praw-
dopodobienstwo pojawienia sie pikdw napiecia na wejsciu silnika przy jednoczesnym zabezpieczeniu
izolacji uzwojenia.
Nizsze warto$ci zmniejszajg nagrzewanie falownika.
Kwadratyczny liniowy 80% Ten parametr pozwala na zmiane charakterystyki U/f, za pomoca ktérej urzadzenie zasila silnik. Cha-
o zmiennej czestotliwos- rakterystyka liniowa odpowiada statej charakterystyce momentu obrotowego w miare zmiany liczby
ci obrotéw. Charakterystyka kwadratowa odpowiada charakterystyce zmiennego momentu obrotowego
i jest zazwyczaj wskazana do stosowania z pompami od$rodkowymi. Dobér charakterystyki momentu
XXX % obrotowego musi by¢ przeprowadzony w sposéb zapewniajacy prawidtowe dziatanie, zmniejszenie
zuzycia energii oraz zmniejszenie nagrzewania i hatasu wytwarzanego przez silnik. W przypadku
silnikéw jednofazowych zaleca sie ustawienie charakterystyki liniowej U/f (0%).
Kierunek obrotow > Kierunek obrotéw silnika. Jezeli silnik obraca sie w niewtasciwym kierunku, mozliwe jest odwrécenie
kierunku obrotéw bez koniecznosci zmiany kolejnosci faz w potaczeniu.
> [ <emm
OSTRZEZENIE
W przypadku obecnosci wielu pomp w zespole COMBO, zaleca sie uzycie tej
samej kolejnosci faz przy podtaczaniu silnikéw i ustawienie tego samego kierunku
obrotu.
Dostrajanie silnika Jezeli urzadzenie jest urzadzeniem typu ,FOC-ready”, konieczne jest skalibrowanie silnika przed
uruchomieniem.
ENT dostep do
OSTRZEZENIE
A Nalezy uwaznie przeczyta¢ rozdziat poswiecony sterowaniu silnikiem FOC.
Opor silnika Reczne ustawianie rezystancji uzwojen stojana.
Rs=XXX.XX [Ohm]
Indukcyjnos¢ silnika Reczne ustawienie indukcyjnosci stojana.
Ls=XXX.XX [mH]
Dynamika FOC 200 Ustawienie dynamiki sterowania algorytmu FOC.
XXX
Predkos$¢ FOC 5 Ustawienie predkosci sterowania algorytmu FOC.
XXX
Automatyczne ponowne OFF Wybranie ON przywrdci urzadzenie do stanu, w jakim byto przed utratg zasilania, gdy zasilanie

uruchomienie

ON/OFF

zostanie przywrocone po awarii zasilania. Oznacza to, ze jezeli pompa pracowata, zacznie dziata¢
ponownie

Zmien hasto2

Nacisnij ENT

Nacisng¢ przycisk ENT, aby zmieni¢ hasto poziomu zaawansowanego (poziom 2) (domysinie 002).
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9.9. Parametry WEJSC/WYJSC

Parametr Domysl Opis
ny
Jednostka bar Jednostka miary [bar, %, ft, in, cm, m, K, F, C, gpm, I/min, m3/h, atm, psil.
XXXXX
Czujnik petnowymiaro- 16 Petna skala czujnika.
wy
p = XXX.X [bar]
Czujnik warto$ci mini- 0 Minimalna warto$¢ czujnika.
malnej
p = XXX.X [bar]
Wejscie offsetowe1 20% Korekcja zera dla wejscia analogowego 1 (4-20 mA).
XXX [%] (20 mA x 20% =4 mA).
Wejscie offsetowe2 20% Korekcja zera dla wejscia analogowego 2 (4-20 mA).
XXX [%] (20 mA x 20% = 4 mA).
Wejscie offsetowe3 20% Korekcja zera dla wejscia analogowego 3.
XXX [%] 0% 0-10V:10Vx0% =0V
Wejscie offsetowe4 0% Korekcja zera dla wejscia analogowego 4.
XXX [%] 0-10V:10Vx0% =0V
Funkcja AN1, AN2 Nieza- Logika dziatania wej$¢ analogowych AN1, AN2:
lezny
XXXXXXXX » Niezalezny. Aktywny czujnik jest powigzany z wejéciem analogowym 1, podczas gdy czujnik podta-
czony do wejécia analogowego 2 dziata jako pomocniczy w przypadku usterki czujnika lub wejscia
analogowego 1.
» Do wyboru. Aktywny czujnik mozna wybra¢ za pomocg wejscia cyfrowego 3.
* Roznica 1-2. Obliczana jest cyfrowa réznica wartosci bezwzglednej miedzy pomiarami wejscia
analogowego 1 i wejscia analogowego 2.
* Wyzsza warto$¢. Uwzglednia sie maksymalng warto$¢ migdzy pomiarami dwéch czujnikéw.
» Nizsza wartos¢. Uwzglednia sie¢ minimalng warto$¢ miedzy pomiarami dwéch czujnikéw.
Wejscie cyfrowe1 N.R. Po wybraniu opcji N.R.(Normalnie Otwarte) urzadzenie bedzie kontynuowac prace silnika, jezeli wej$-
cie cyfrowe 1 bedzie otwarte. | odwrotnie, zatrzyma silnik, jezeli wejscie cyfrowe 1 bedzie zamknigte.
N.R./N.Z.
Po wybraniu opcji N.Z. (Normalnie Zamknigte) urzadzenie bedzie kontynuowac prace silnika, jezeli
wejscie cyfrowe 1 bedzie zamknigte. | odwrotnie, zatrzyma silnik, jezeli wejscie cyfrowe 1 bedzie
otwarte.
Wejscie cyfrowe2 N.R. Po wybraniu opcji N.R.(Normalnie Otwarte) urzadzenie bedzie kontynuowac prace silnika, jezeli wej$-
cie cyfrowe 2 bedzie otwarte. | odwrotnie, zatrzyma silnik, jezeli wej$cie cyfrowe 2 bedzie zamknigte.
N.R./N.Z.
Po wybraniu opcji N.Z. (Normalnie Zamknigte) urzadzenie bedzie kontynuowaé prace silnika, jesli
wejscie cyfrowe 2 jest zamkniete. | odwrotnie, zatrzyma silnik, jezeli wejscie cyfrowe 2 bedzie otwar-
te.
Wejscie cyfrowe 2 stuzy réwniez do wyboru warto$ci zadanej 1 lub wartosci zadanej 2 w trybie stero-
wania Ustawiona stata warto$¢ 2 lub do wyboru czestotliwosci roboczej 1 lub 2 w trybie sterowania
Predkos¢ stata 2 wartosci.
Wejscie cyfrowe3 N.R. Po wybraniu opcji N.R.(Normalnie Otwarte) urzadzenie bedzie kontynuowac prace silnika, jezeli wejs-
cie cyfrowe 3 bedzie otwarte. | odwrotnie, zatrzyma silnik, jezeli wejscie cyfrowe 3 bedzie zamknigte.
N.R./N.Z.
Po wybraniu opcji N.Z. (Normalnie Zamknigte) urzadzenie bedzie kontynuowac prace silnika, jezeli
wejscie cyfrowe 3 bedzie zamknigte. | odwrotnie, zatrzyma silnik, jezeli wejscie cyfrowe 3 bedzie
otwarte.
Wejscie cyfrowe 3 stuzy réwniez do wyboru czujnika 1 lub czujnika 2, gdy parametr Funkcja AN1,
AN2 jest ustawiony na Do wyboru.
Wejscie cyfrowe4 N.R. Po wybraniu opcji N.R.(Normalnie Otwarte) urzadzenie bedzie kontynuowac prace silnika, jezeli wejs-
cie cyfrowe 4 bedzie otwarte. | odwrotnie, zatrzyma silnik, jezeli wejscie cyfrowe 4 bedzie zamknigte.
N.R./N.Z.
Po wybraniu opcji N.Z.(Normalnie Zamknigte) urzadzenie bedzie kontynuowac prace silnika, jezeli
wejscie cyfrowe 4 bedzie zamknigte. | odwrotnie, zatrzyma silnik, jezeli wejécie cyfrowe 4 bedzie
otwarte.
Wejscie cyfrowe 4 stuzy réwniez do wyboru gtéwnego lub pomocniczego trybu sterowania, jezeli
réznig si¢ miedzy soba.
Wejscie cyfrowe 4 stuzy rowniez do resetowania alarmow.
Kopaé. in. reset reczny1 OFF Aktywacja lub dezaktywacja recznego resetowania wejscia cyfrowego.
Kopaé. in. reset reczny2 OFF Aktywacja lub dezaktywacja recznego resetowania wejscia cyfrowego.
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Parametr Domysil Opis

ny
Opodznienie wejscia cyfr. 1 Opodznienie wej$¢ cyfrowych 2 i 3.
2/3

Wejscia cyfrowe 1 i 4 majg state opdznienie wynoszace 1 sekunde.

t=XX[s]
Zmien hasto1 Nacisnag¢ przycisk ENT, aby zmieni¢ hasto poziomu instalatora (poziom 1) (domysinie 001).
Nacisnij ENT

9.10. Parametry tacznosci

Parametr Domysl Opis
ny

Adres MODBUS 1 Adres MODBUS od 1 do 247
XXX
Predko$¢ transmis;ji 9600 Predko$¢ transmisji MODBUS od 1200 bps do 57600 bps
MODBUS
XXXXX
Format danych MOD- RTU Format danych MODBUS: RTU N81, RTU N82, RTU E81, RTU 081
BUS N81
XXXXX
Zapisywanie MODBUS OFF Ustawianie trybu wpisywania parametréow przesytanych przez MODBUS:
EEPROM

ON : dane sg zapisywane w pamieci EEPROM
ON/OFF

OFF : dane nie sa zapisywane w pamieci EEPROM
Zmien hasto1 Nacisna¢ przycisk ENT, aby zmieni¢ hasto poziomu instalatora (poziom 1) (domysinie 001).
Nacisnij ENT

10. Praca ze stalym cisnieniem

10.1. Wprowadzenie

MIDA moze zarzadzaé predkoscig obrotowg pompy w taki sposéb, aby utrzymac state cisnienie w miare zmian
zapotrzebowania na wode. Do tego celu stuzy czujnik cisnienia umieszczony jak najblizej pompy.

1: Falownik; 2: Pompa; 3: Zawér zwrotny; 4: Naczynie wzbiorcze; 5: Przepustnica; 6: Przepustnica, 7: Czujnik
cisnienia

10.2. Naczynie wzbiorcze

W systemach wodnych wyposazonych w falowniki, jedynym zadaniem naczynia wzbiorczego jest wyréwnywanie
strat (lub minimalnego zuzycia wody) i utrzymywanie cisnienia po zatrzymaniu pompy, unikajac w ten sposob

zbyt czestych cykli uruchamiania/zatrzymywania. Kluczowe znaczenie ma prawidtowy wybdr pojemnosci i cinienia
wstepnego obcigzenia naczynia wzbiorczego. Zbyt mate pojemnosci nie pozwalajg na skuteczng kompensacije
minimalnego zuzycia wody lub strat, gdy pompa jest zatrzymana, podczas gdy zbyt duze pojemnosci powodujg
trudno$ci w regulaciji cisnienia wykonywanej przez falownik.

Zasadniczo wystarczajace jest umieszczenie naczynia wzbiorczego o objetosci okoto 10% wymaganego maksy-
malnego natezenia przeptywu w litrach/minute.

Przyktad
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Jezeli wymagane maksymalne natezenie przeptywu wynosi 60 I/min, wystarczy uzy¢ 6-litrowego naczynia wzbior-
czego.

Cisnienie wstepnego obcigzenia naczynia wzbiorczego powinno wynosi¢ okoto 80 % cisnienia roboczego.

Przyktad

Jezeli cisnienie ustawione na falowniku wynosi 4 bary, cisnienie wstepnego obcigzenia naczynia wzbiorczego musi
wynosic¢ okoto 3,2 bara.

UWAGA
S Cisnienie wstepnego obcigzenia musi by¢ regulowane przy catkowicie roztadowanym uktadzie.

10.3. Potaczenia elektryczne

Urzadzenie mozna podtaczy¢ do liniowych czujnikdw cisnienia z wyjsciem 4 — 20 mA. Zakres napiecia zasilania
czujnika musi by¢ taki, aby obejmowat napiecie 15 Vdc, ktérym urzadzenie zasila wejscia analogowe.
Podtaczenie czujnika cisnienia odbywa sie poprzez zaciski wejscia analogowego 1 czyli:

* AN1: sygnat 4-20 mA (-)

* +15V: zasilanie 15 Vdc (+)

Urzadzenie pozwala na zainstalowanie drugiego czujnika cisnienia, dzieki ktéremu mozliwe sa:

» Praca przy statej roznicy cisnien (patrz specjalny rozdziat instrukcji).

» Automatyczna wymiana gtéwnego czujnika cisnienia w przypadku usterki.

« Zmiana aktywnego czujnika ci$nienia przez wejscie cyfrowe.

Podtgczenie dodatkowego czujnika cisnienia odbywa sie poprzez zaciski wejscia analogowego 2 czyli:

* AN2: sygnat 4-20 mA (-)
* +15V: zasilanie 15 Vdc (+)

11. Podziat uktadu pompowego

11.1. Wprowadzenie.

W przypadku znacznej wariacji zapotrzebowania na wode, dobrg praktykg jest podzielenie zespotu pompowego na
kilka jednostek zapewniajgc w ten sposob wiekszg wydajnos¢ i niezawodnosé.

Jedng z metod podziatu (tzw. tryb COMBO) jest stosowanie rownolegle wielu pomp (do 8), z ktérych kazda jest
sterowana falownikiem.

W takim przypadku wydajno$c¢ i niezawodno$¢ zespotu pompowego jest maksymalizowana, co gwarantuje tagodny
start i zatrzymanie oraz petng ochrone pomp. Naprzemienne dziatanie pomp umozliwia réwniez wyréwnanie ich
zuzycia, a w przypadku awarii jednej z pomp lub jednego z falownikéw, pozostate jednostki zespotu mogg konty-
nuowac prace.
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1: Falownik; 2: Pompa; 3: Zawoér zwrotny; 4: Naczynie wzbiorcze; 5: Przepustnica; 6: Przepustnica; 7: Czujnik
ci$nienia

11.2. Zespo6t pompowy o zmiennej predkosci z dwiema lub wiecej po-
mpami w trybie COMBO.

Zespdt sklada sie z dwoch lub wiecej pomp (do 8), z ktdrych kazda jest sterowana falownikiem i wyposazona we
wiasny czujnik cisnienia. Falowniki sg potgczone ze sobg przez interfejs szeregowy RS485.

Jeden falownik jest skonfigurowany jako nadrzedny (adres 00), podczas gdy pozostate falowniki sg skonfigurowane
jako podrzedne (adresy od 01 do 07).

UWAGA
S Kazdy falownik musi by¢é wyposazony we wtasny czujnik cisnienia.

11.2.1. Zasada dziatania kaskadowego.
Praca kaskadowa stanowi domysine dziatanie w trybie COMBO.

W przypadku zapotrzebowania na wode, jedna z pomp jest uruchamiana ze zmienng predkoscia zgodnie z zapo-
trzebowaniem.

Wraz ze wzrostem zapotrzebowania, po osiggnieciu czestotliwosci maksymalnej, uruchamiana jest druga pompa.
Dalsze zapotrzebowanie na wode prowadzi do wzrostu czestotliwosci pompy, po osiagnieciu jej czestotliwosci
maksymalnej uruchamiana jest trzecia pompa i tak dale;j.

Jezeli zapotrzebowanie zostanie zmniejszone, ostatnia uruchomiona pompa zmniejsza czestotliwos¢ az do wyta-
czenia.

11.2.2. Zasada dziatania synchronicznego.

Jezeli parametr Synchronizacja COMBO jest ustawiony na ON, wykonywana jest praca synchroniczna. Ten tryb
pracy pozwala na dodatkowg oszczednos¢ energii w poréwnaniu do pracy kaskadowej.

W przypadku zapotrzebowania na wode, jedna z pomp jest uruchamiana ze zmienng predkoscia zgodnie z zapo-
trzebowaniem.

Wraz ze wzrostem zapotrzebowania, po osiggnieciu czestotliwosci maksymalnej, uruchamiana jest druga pompa

i obie pompy pracujg z tg samg predkoscia, aby zaspokoi¢ zapotrzebowanie na wode.

Wzrost zapotrzebowania powoduje zwiekszenie czestotliwosci obu pomp do momentu osiagniecia ich czestotliwos-
ci maksymalnej, uruchomienia trzeciej pompy i tak dalej.

Jezeli zapotrzebowanie zostanie zmniejszone, wszystkie pompy zespotu zmniejszajg czestotliwos¢, a po osiggnie-
ciu minimalnej czestotliwosci ostatnia uruchomiona pompa wytacza sie.

UWAGA

@ Aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie synchroniczne, konieczne jest odpowiednie ustawienie parame-
tru Min. czestotliwos$¢ sterowania tj. dwa lub trzy Hz powyzej czestotliwosci roboczej przy zerowym
natezeniu przeptywu.
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UWAGA

S Jezeli parametr Przemiennos¢ jest ustawiony na ON, priorytet uruchamiania pomp w trybie COMBO
jest okreslany na podstawie godzin pracy, a parametr Okres przemiennosci okresla, po ilu godzinach
pracy ciagtej pompy zespotu sg wymuszane naprzemiennie.

11.2.3. Potaczenia elektryczne.

r—— — — aarr — — — 7 " r— — — — "
MASTER:0 =~ SLAVE:T | SLAVEIN
| COMBO ||  COMBO | |  COMBO |

L _I
EEEN
EEEEN
EEEEEN
OSTRZEZENIE
Nalezy przestrzegac polaryzacji potgczen.
11.2.4. Programowanie jednostki nadrzednej.
Menu Parametr Wartosé

Parametry kontrolne COMBO ON do wiaczenia.

Parametry kontrolne Adres 00

Parametry kontrolne Przemiennos$¢ ON do wiaczenia / OFF do wylaczenia.

Parametry kontrolne Okres przemiennosci Okresla, po ilu godzinach pracy ciagtej pompy zespotu sg wymuszane naprzemiennie.
Wartos¢ 0 oznacza 5 minut.

Parametry kontrolne Synchronizacja COMBO ON do wiaczenia / OFF do wylaczenia.

Parametry kontrolne Opodznienie uruchomie- Zaleca sie ustawienie 0 s.

nia AUX
11.2.5. Programowanie jednostek podrzednych.
Menu Parametr Wartos¢

Parametry kontrolne COMBO ON do wiaczenia.

Parametry kontrolne Adres od 01 do 07.

Parametry kontrolne Przemiennos$¢ ON do wiaczenia / OFF do wylaczenia. Istnieje mozliwos$¢ okreslenia, ktore urzadze-
nia nalezy uwzgledni¢ w pracy przemiennej, a ktére nie. Urzadzenia wytaczone z pra-
cy przemiennej otrzymaijg priorytet uruchomienia uzalezniony od ich adresu.

UWAGA
Aby uruchomi¢ lub zatrzymac¢ zespot w trybie COMBO, wystarczy nacisng¢ przycisk START lub
STOP tylko na jednostce nadrzednej.
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UWAGA

S Aby wprowadzi¢ zmiany w parametrach operacyjnych zespotu COMBO, zaleca sie uzycie jednostki
nadrzednej zespotu.
Po wyjsciu z Menu urzadzenia nadrzednego wymagane jest zdalne programowanie podtgczonych
jednostek podrzednych. W ten sposéb wszystkie parametry ustawione w jednostce nadrzednej sg
kopiowane réwniez w jednostkach podrzednych, z wyjatkiem parametru Adres.

OSTRZEZENIE

A Po wejsciu do Menu jednostki nadrzednej, komunikacja z jednostkami podrzednymi zostaje przerwa-
na i generowany jest alarm A13 Brak komunikacji . Komunikacja jest automatycznie przywracana po
wyjsciu z Menu jednostki nadrzedne;.

OSTRZEZENIE

A W przypadku pomp w trybie COMBO zaleca sie podtaczenie do silnika z zachowaniem tej samej sek-
wengcji faz. W ten sposéb uzyskuje sie pewnos¢, ze kopiujac parametr Kierunek obrotéw z jednostki
nadrzednej do jednostek podrzednych, wszystkie pompy zespotu utrzymajg prawidtowy kierunek
obrotéw.

11.2.6. Automatyczna zmiana jednostki nadrzednej

W trybie COMBO, jezeli jedno z urzadzen podrzednych lub podtgczona do niego pompa ulegng awarii lub przejda
w stan alarmu, zesp6t bedzie nadal pracowac, korzystajac z pozostatych urzadzen.

W przypadku awarii lub alarmu jednostki nadrzednej lub podtgczonej do niej pompy, zespot zatrzyma sie na okoto
30 sekund, generujac w urzadzeniach podrzednych alarm A13 Brak komunikacji. Po uptywie czasu oczekiwania
urzadzenie podrzedne o adresie 1 stanie sie urzgdzeniem nadrzednym, umozliwiajac w ten sposdb wznowienie
pracy zespotu.

Jezeli jednostka nadrzedna pojawi sie ponownie w zespole, zesp6t zatrzyma sie ponownie na okoto 30 sekund,
generujgc w jednostce nadrzednej i podrzednej 1 alarm A12 Btad adresu.

Po uptywie czasu oczekiwania, urzadzenie nadrzedne przyjmie adres 0, a urzadzenie podrzedne adres 1, umozli-
wiajac w ten sposdb wznowienie pracy zespotu.

OSTRZEZENIE
Aby umozliwi¢ automatyczng zmiane jednostki nadrzednej, parametr Automatyczne ponowne uru-
chomienie musi by¢ ustawiony na ON.

Podczas procesu zmiany urzadzenia nadrzednego nie nalezy dotyka¢ klawiatury urzadzen. W prze-
ciwnym razie proces zmiany urzadzenia nadrzednego zostanie przerwany.

12. Praca przy statym cisnieniu réznicowym

12.1. Wprowadzenie

Falownik moze zarzadza¢ predkoscig obrotowg pompy w taki sposéb, aby utrzymac statg réznice cisnien miedzy
strong ttoczng a ssawng pompy w ukfadach cyrkulacyjnych. W tym celu stosuje sie czujnik réznicy cisnien lub,
alternatywnie, mozna zastosowac dwa takie same czujniki cisnienia, jeden po stronie ssawnej, a drugi po stronie
ttocznej pompy. Bezwzgledna réznica odczytanych wartosci jest obliczana przez samo urzadzenie.

1: Falownik; 2: Pompa; 3: Czujnik cisnienia; 4: Czujnik cisnienia; 5: Czujnik réznicy cisnien
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UWAGA
S Jezeli podczas pracy spodziewany jest spadek ci$nienia ssania ponizej warto$ci cisnienia atmosfe-
rycznedo, nalezy uzy¢ czujnikow cisnienia bezwzglednego a nie wzglednego.

12.2. Potaczenia elektryczne

Urzadzenie mozna podtaczyé do liniowych czujnikdw cisnienia z wyjsciem 4 — 20 mA. Zakres napiecia zasilania
czujnika musi by¢ taki, aby obejmowat napiecie 15 Vdc, ktérym urzadzenie zasila wejscia analogowe.

W przypadku korzystania z czujnika réznicy cisnien, czujnik musi by¢ podtagczony do wejscia analogowego 1, tj.:

* AN1: sygnat 4-20 mA (-)
* +15V: zasilanie 15 Vdc (+)

W przypadku korzystania z dwoch czujnikdéw cisnienia, jeden czujnik musi by¢ podtagczony do wejscia analogowego
1, natomiast drugi czujnik musi by¢ podtaczony do wejscia analogowego 2, tj.:

* Czujnik 1:

* AN1: sygnat 4-20 mA (-)
+ +15V: zasilanie 15 Vdc (+)

* Czujnik 2:

* AN2 sygnat 4-20 mA (-)
+ +15V: zasilanie 15 Vdc (+)

W systemach cyrkulacyjnych uruchomienie i zatrzymanie pompy sq z reguty sterowane przez styk zewnetrzny,
ktéry mozna nastepnie podtagczy¢ do wejscia cyfrowego 1 (IN1, 0V) i odpowiednio skonfigurowac.

12.3. Programowanie

Menu

Parametr

Wartosé

Parametry INJOUT

Czujnik petnowymiaro-
wy

Zakres skalowania czujnikéw.

Parametry INJOUT

Czujnik wartosci mini-
malnej

Minimalna warto$¢ czujnikéw.

Parametry INJOUT

Funkcja AN1, AN2

Niezalezny w przypadku korzystania z czujnika réznicy ci$nien.

Roznica 1-2 w przypadku korzystania z dwéch czujnikéw cisnienia.

Parametry INJOUT

Wejscie cyfrowe 1

N.R. jezeli chce sie zatrzyma¢ pompe przez zamkniecie styku wejscia cyfrowego 1

N.Z. jezeli chce sie zatrzyma¢ pompe przez otwarcie styku wejscia cyfrowego 1

Parametry kontrolne

Sterowanie tryb

Stata wartos¢

Parametry kontrolne

Ustaw wartosé

Wartos$¢ réznicy cisnien, ktorg chce sie utrzymac na statym poziomie.

Parametry kontrolne

Kompensacja

W tym parametrze ustawia sie warto$¢ inng niz 0 w przypadku, gdy chce sie uzywaé
sterowania proporcjonalnego w oparciu o réznice cisnien. Dzigki tego rodzaju stero-
waniu mozna osiagna¢ dodatkowg oszczednos$c¢ energii.

Roéznica cisnien, ktorg chce sie utrzymywac na statlym poziomie przy Maks. czestotli-
wos¢ silnika wynika z sumy parametréow Ustaw warto$¢ + Kompensacja.

Rdznica cisnien, ktérg chce sie utrzymywacé na statym poziomie przy Min. czestotli-
wos¢ silnika odpowiada Ustaw warto$¢.

Zadane ci$nienie zmienia si¢ zatem proporcjonalnie w zakresie od Min. czgstotliwosé
silnika do Maks. czestotliwos¢ silnika.

set

1: Kompensacja; 2: Krzywa systemowa; 3: Proporcjonalna réznica cisnien; 4: Stata
réznica cisnien
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Menu Parametr Wartosé¢
Parametry kontrolne Min. czestotliwos¢ stero- Réwna Min. czestotliwo$c silnika
wania
Parametry kontrolne Opdznienie zatrzymania 99s
Parametry kontrolne Opodznienie uruchomie- W blizniaczych uktadach cyrkulacji (dwie pompy), z ktérych kazda jest sterowana
nia AUX falownikiem w trybie COMBO, zaleca sie ustawienie tego parametru na 99 s, aby
uruchamiac tylko jedng pompe na raz, przy jednoczesnym zapewnieniu ich pracy na
zmiane.

13. Alarmy

OSTRZEZENIE
W przypadku wystgpienia alarméw konieczne jest ich niezwtoczne usuniecie w celu zabezpieczenia
integralnosci samego urzadzenia i systemu, w ktérym jest ono zainstalowane.

Alarm Opis Mozliwe rozwiazania

LINE<->MOT INV. Odwrdécenie potaczenia kabla zasilajg- » Poprawi¢ podiaczenie kabli zasilajacego i silnikowego.
cego i kabla silnikowego.

A01 Przetezenie silnika Prad pobierany przez silnik przekracza » Sprawdzi¢, czy warto$¢ ustawiona w parametrze Znamionowy prad
warto$¢é ustawiong w parametrze Zna- silnika odpowiada co najmniej warto$ci pradu znamionowego silni-
mionowy prad silnika. ka, zgodnie z danymi na tabliczce znamionowe;j.

Sposoby przywracania: UWAGA

+ Automatyczne przywracanie po 10 @ Spadek napigcia na falowniku (w zakresie migdzy
sekundach przez maksymalnie 7 20 a 40 VAC) powoduje, ze silnik jest zasilany
préb, po ktdrych nalezy odczekaé 60 nieco nizszym napieciem niz wskazana na tab-
minut. liczce znamionowej. Prad pobierany przez silnik

moze by¢ zatem nieco wyzszy niz prad znamio-
nowy podany na tabliczce znamionowej, a w celu
osiggniecia maksymalnej wydajnosci konieczne
jest zwiekszenie parametru Znamionowy prad sil-
nika od 5% do 10%.

OSTRZEZENIE
Sprawdzi¢ u producenta silnika tolerancje na

prad wigkszy niz prgd znamionowy.

« Odiaczenie zasilania.

Sprawdzi¢, czy wszystkie fazy silnika sg prawidtowo podtgczone

i czy potaczenie jest prawidtowo skonfigurowane w gwiazde lub troj-
kat.

Sprawdzi¢, czy parametry silnika sg prawidtowo ustawione.

W urzadzeniach ze sterowaniem wektorowym (FOC) przeprowadzi¢
nowg kalibracje silnika.

W przypadku obecnosci filtrow wyjsciowych (dV/dt lub sinusoidalne),
nalezy sprawdzi¢, czy sg one prawidtowo podtaczone, a w urzadze-
niach ze sterowaniem wektorowym sprawdzi¢, czy parametry PWM
i Dynamika FOC zostaty prawidtowo ustawione w odniesieniu do
dtugosci kabla silnikowego i rodzaju zastosowanego filtra.
Sprawdzi¢, czy kierunek obrotéw pompy jest prawidtowy.

Upewni¢ sig, ze silnik moze sie swobodnie obracac i sprawdzi¢, czy
nie ma zadnych przyczyn mechanicznych.

Wyregulowa¢ parametr Zwigkszenie napiecia

A02 Btad czujnika Wartos$¢ pradu odczytana z wejécia Sprawdzi¢, czy potaczenia po stronie urzadzenia i po stronie czujni-

analogowego jest mniejsza niz 4 mA. ka sg prawidiowe.

Sprawdzi¢, czy do czujnika dociera prawidtowe zasilanie.

Sprawdzi¢, czy czujnik dziata prawidtowo.

« Reset alarmu za pomoca przycisku Jezeli uzywany jest tylko jeden czujnik podtaczony do wejscia analo-
STOP. gowego 1, sprobowac podtaczy¢ go do wejscia analogowego 2.

Sposoby przywracania:

« Odiaczenie zasilania
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Alarm

Opis

Mozliwe rozwigzania

A03 Przegrzanie falow-
nika

Temperatura osiggana przez urzadze-
nie jest wyzsza niz maksymailna do-
puszczalna wartos¢.

Sposoby przywracania:

» Automatyczne przywracanie

Sprawdzi¢, czy temperatura otoczenia miesci si¢ w dozwolonych
granicach.

Sprawdzi¢, czy urzadzenie jest zabezpieczone przed bezposrednim
dziataniem promieni stonecznych lub zrédet ciepta.

Sprawdzi¢ poprawnos$¢ dziatania zaréwno zewnetrznych, jak i wew-
netrznych wentylatoréw chtodzacych (jezeli sg obecne).

Sprawdzi¢, czy kanaty radiatora sg czyste.

Sprawdzi¢, czy zapewnione jest chtodzenie urzadzenia, zgodnie

z zaleceniami w odpowiednim rozdziale.

Zmniejszy¢ parametr PWM, jak tylko to mozliwe.

K

UWAGA

Aby zapewni¢ ciggtos¢ pracy, falownik automatycz-
nie zmniejsza maksymalng czestotliwos¢ (tj. moc),
gdy temperatura wewnetrzna osiagnie okreslony
proég. Jezeli ta redukcja czestotliwosci nie jest
wystarczajgca do utrzymania temperatury ponizej
maksymalnej dopuszczalnej wartosci, falownik za-
trzyma silnik i wygeneruje alarm A03 Przegrzanie
falownika.

A04 Brak wody

Ostrzezenie W26 Brak wody pojawito
sie 5 razy z rzedu po automatycznych
probach przywrdécenia.

Sposoby przywracania:

* Reset alarmu za pomocg przycisku
STOP.
« Odiaczenie zasilania

OSTRZEZENIE

W przypadku wystgpienia ostrzezenia W26 Brak
wody urzadzenie automatycznie zrestartuje obcig-
zenie po czasie rownym wartosci ustawionej w pa-
rametrze Opoznienie ponownego uruchomienia po-
mnozonej przez liczbe podjetych préb. Po zakon-
czeniu pigtej proby urzadzenie ostatecznie zatrzy-
ma obcigzenie generujace alarm A04 Brak wody.
Alarm nalezy zresetowac recznie.

A\

A05 Pod napieciem

» Napiecie zasilania ponizej minimalne;j
dopuszczalnej warto$ci.

* Moc wejsciowa niewystarczajgca do
zasilania urzadzenia.

Sposoby przywracania:
« Przywracanie automatyczne, jezeli

parametr Automatyczne ponowne
uruchomienie = ON

Sprawdzi¢ warto$¢ napiecia zasilania zaréwno z obcigzeniem, jak

i bez.

Sprawdzi¢, czy zrodto zasilania ma wystarczajacg moc do zasilania
obcigzenia.

A06 Przepigcie

Napigcie zasilania lub napigcie wew-
netrzne urzadzenia powyzej maksymal-
nej dopuszczalnej wartosci.

Sposoby przywracania:

* Przywracanie automatyczne, jezeli
parametr Automatyczne ponowne
uruchomienie = ON

Sprawdzi¢ warto$¢ napigcia zasilania zaréwno z obcigzeniem, jak
i bez.

Sprawdzi¢ pod katem regeneracji przez obcigzenie.

Zwiekszy¢ parametr Zmniejszanie czasu

Zwigkszy¢ parametr Zakres minimalnej czestotliwo$ci silnika

W przypadku silnika z magnesami trwatymi nalezy sprawdzi¢, czy
obcigzenie nie znajduje sie w ruchu pasywnym.

AO07 Alarm wartos$ci
maksymalnej

Warto$¢ odczytana z wejécia analogo-
wego jest wyzsza niz wartos$é ustawio-
na w parametrze Maks. warto$¢ alar-
mowa.

Sposoby przywracania:

« Automatyczne przywracanie

Sprawdzi¢ warto$¢ ustawiong w parametrze.

Sprawdzi¢ przyczyny hydrauliczne, ktére prowadzg do wyzwolenia
stanu alarmowego.

Sprawdzi¢, czy czujnik dziata prawidtowo.

A08 Zablokowany wirnik

Automatyczne ograniczenie czestotli-
wosci wykonywane przez falownik

w wyniku nadmiernej absorpcji silnika
(powyzej warto$ci ustawionej w para-
metrze Znamionowy prad silnika) po-
woduje zmniejszenie czestotliwosci po-
nizej wartosci sredniej pomiedzy Min.
czestotliwos¢ silnika a Maks. czestotli-
wos¢ silnika.

Sposoby przywracania:

* Reset alarmu za pomocg przycisku
STOP.

» Odiaczenie zasilania

Sprawdzi¢ mozliwe rozwigzania alarmu AO1 Przetezenie silnika
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Alarm

Opis

Mozliwe rozwigzania

A09 Przecigzenie falow-
nika

Prad pobierany przez obcigzenie prze-
kracza prad znamionowy urzadzenia.

Sposoby przywracania:

* Reset alarmu za pomocg przycisku
STOP.

» QOdfaczenie zasilania

+ Sprawdzi¢, czy prad znamionowy silnika jest mniejszy niz prad zna-
mionowy urzadzenia.

* Upewnic¢ sie, ze silnik moze sie swobodnie obracac¢ i sprawdzi¢, czy
nie ma zadnych przyczyn mechanicznych.

» Zwiekszy¢ warto$¢ parametru Zwiekszanie czasu.

» Zwiekszy¢ wartos¢ parametru Zakres minimalnej czestotliwosci silni-
ka.

» Wyregulowac¢ parametr Zwigkszenie napigcia

» Sprawdzi¢ warto$¢ napiecia zasilania zaréwno z obcigzeniem, jak
i bez.

A\

OSTRZEZENIE

Urzadzenie zdolne do dalszego zasilania obcigze-
nia przez 10 minut przy poborze pradu réwnym
101% wzgledem pradu znamionowego urzadzenia
oraz przez 1 minute przy poborze pradu réwnym
110% wzgledem pradu znamionowego urzadzenia.

A10 Alarm zadziatania
IGBT

Prad pobierany przez obcigzenie na-
tychmiast przekracza maksymalne za-
bezpieczenie pradowe modutu zasilaja-
cego urzadzenia.

Sposoby przywracania:

« Automatyczne przywracanie po 10
sekundach przez maksymalnie 3 pro-
by, po ktérych nalezy odczekac 60
minut.

« Odiaczenie zasilania

» Sprawdzi¢ mozliwe rozwigzania dla alarméw AQ01 Przetezenie silni-
ka i AO9 Przecigzenie falownika.

» Sprawdzi¢ obecno$¢ zwaré miedzy fazami wyjsciowymi i izolacja,
doziemna.

» Sprawdzi¢ poprawnos$¢ uziemienia systemu.

» Sprawdzi¢, czy nie wystepuja zaktdcenia elektryczne z innych urza-
dzen podtaczonych do systemu.

A11 Bez obcigzenia

Prad pobierany przez obcigzenie jest
zbyt niski w stosunku do parametru
Znamionowy prad silnika.

Sposoby przywracania:

* Reset alarmu za pomocg przycisku
STOP.
« Odiaczenie zasilania

» Sprawdzi¢ mozliwe rozwigzania alarmu AO1 Przetezenie silnika

A12 Btad adresu

W trybie COMBO kilka urzadzen zespo-
tu ma ten sam adres.

Sposoby przywracania:

» Automatyczne przywracanie

* Przywrdci¢ poprawng wartos$¢ parametru Adres we wszystkich urza-
dzeniach zespotu.

» Sprawdzi¢, w ktorej sytuacji pojawia sie alarm.

» Jezeli alarm pojawi sie po zmianie jednostki nadrzednej, sprawdzic,
czy parametr Automatyczne ponowne uruchomienie jest wigczony.

» Sprawdzi¢ potgczenie elektryczne miedzy jednostkg podrzedng
a jednostkg nadrzedng oraz obecnos¢ ewentualnych zakiocen.

A13 Brak komunikacji

W trybie COMBO komunikacja jednost-
ki podrzednej z nadrzedng zostata
przerwana.

Sposoby przywracania:

« Automatyczne przywracanie

» Sprawdzi¢ potgczenie elektryczne miedzy jednostka podrzedng
a jednostka nadrzedng oraz obecnos$¢ ewentualnych zaktécen.

* Wyj$¢ z menu programowania jednostki nadrzednej.

» Sprobowac recznie zresetowac alarm.

A\

OSTRZEZENIE

Kable sygnatowe muszg by¢ oddzielone i nigdy pro-
wadzone réwnolegle do kabli zasilajacych. Jezeli
nie mozna unikna¢ ich kontaktu nalezy upewni¢ sie,
ze przecinajg sie prostopadle.

A14 Alarm wartosci mi-
nimalnej

Warto$¢ odczytana z wejscia analogo-
wego jest nizsza niz warto$¢ ustawiona
w parametrze Min. warto$¢ alarmowa.

Sposoby przywracania:

» Automatyczne przywracanie

» Sprawdzi¢ warto$¢ ustawiong w parametrze.

» Sprawdzi¢ przyczyny hydrauliczne, ktére prowadza do wyzwolenia
stanu alarmowego.

» Sprawdzi¢, czy czujnik dziata prawidtowo.

A15 Btad klawiatury

Jeden z przyciskéw klawiatury pozostat
wcisniety przez ponad 30 sekund.

Sposoby przywracania:

* Reset alarmu za pomocg przycisku
STOP.
« Odfaczenie zasilania

» Sprawdzi¢, czy przyciski klawiatury nie sa zablokowane mechanicz-
nie.
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Alarm Opis Mozliwe rozwigzania

A16 Alarm CPU Btad komunikacji miedzy cze$cig steru- + Sprawdzi¢ warto$¢ napigcia zasilania zaréwno z obcigzeniem, jak
jaca a czescig zasilajaca lub biad na i bez.
jednostce centralnej (CPU).  Sprawdzi¢, czy nie wystepuja zakiocenia elektryczne z innych urza-

dzen podtaczonych do systemu.
» Sprawdzi¢ pod katem naruszenia kabel komunikacyjny miedzy ptyta
sterujaca a ptytg zasilania.

Sposoby przywracania:

» Automatyczne przywracanie

A17 Alarm hamulca W urzadzeniach wyposazonych w ha- » Sprawdzi¢ mozliwe rozwigzania alarmu A06 Przepigcie.
mulce wskazuje maksymalng energie
tolerowang przez rezystor hamowania.

Sposoby przywracania:
* Przywracanie automatyczne, jezeli

parametr Automatyczne ponowne
uruchomienie = ON

A19 Brak synchronizacji Przy parametrze Typ silnika ustawio- » Sprawdzi¢ mozliwe rozwigzania alarmu A01 Przetezenie silnika
nym na Synchroniczny PM, utrata ste-
rowania silnika.

Sposoby przywracania:

» Automatyczne przywracanie z 3-mi-
nutowym opéznieniem.

A20 Utrata fazy wejscio- Brak jednej z faz zasilania. » Sprawdzi¢ obecno$¢ wszystkich trzech faz zasilania.

wej ) » Sprawdzi¢ réwnowage faz zasilania.
Sposoby przywracania:

* Przywracanie automatyczne, jezeli
parametr Automatyczne ponowne
uruchomienie = ON

14. Alarmy (wersja bez wyswietlacza)

OSTRZEZENIE

W przypadku wystgpienia alarmow konieczne jest ich niezwtoczne usuniecie w celu zabezpieczenia
integralnosci samego urzadzenia i systemu, w ktorym jest ono zainstalowane.

Alarm Dioda Opis Mozliwe rozwiazania
powiadomien
LINE<- Czerwona dioda Odwrécenie potaczenia kabla « Poprawi¢ podiaczenie kabli zasilajacego i silnikowego.
>MOT STAND-BY miga zasilajacego i kabla silnikowe-
INV. bardzo szybko. go.
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Alarm Dioda Opis Mozliwe rozwigzania
powiadomien
AO01 2 mignigcia zottej Prad pobierany przez silnik « Sprawdzi¢, czy warto$¢ ustawiona w parametrze Znamionowy
Przete- diody alarmowej przekracza warto$¢ ustawiong, prad silnika odpowiada co najmniej wartosci pradu znamionowe-
zenie sil- w parametrze Znamionowy go silnika, zgodnie z danymi na tabliczce znamionowe;j.
nika prad silnika.
UWAGA
Sposoby przywracania: S Spadek napiecia na falowniku (w zakresie mig-
« Automatyczne przywracanie dzy 20 a 40 VAC) powoduije, ze silnik jest
po 10 sekundach przez mak- zasilany nieco nizszym napigciem niz wskaza-
symalnie 7 prob, po ktérych na na tabliczce znamionowej. Prad pobierany
nalezy odczekaé 60 minut. przez silnik moze by¢ zatem nieco wyzszy niz
« Odtaczenie zasilania. prad znamionowy podany na tabliczce znamio-
nowej, a w celu osiagniecia maksymalnej wy-
dajnosci konieczne jest zwigkszenie parametru
Znamionowy prad silnika od 5% do 10%.
OSTRZEZENIE
A Sprawdzi¢ u producenta silnika tolerancje na
prad wiekszy niz prad znamionowy.
« Sprawdzi¢, czy wszystkie fazy silnika sg prawidtowo podtaczone
i czy potaczenie jest prawidtowo skonfigurowane w gwiazde lub
tréjkat.
« Sprawdzi¢, czy parametry silnika sg prawidtowo ustawione.
« W urzadzeniach ze sterowaniem wektorowym (FOC) przeprowa-
dzi¢ nowa kalibracje silnika.
« W przypadku obecnosci filtréw wyjsciowych (dV/dt lub sinusoi-
dalne), nalezy sprawdzi¢, czy sg one prawidtowo podtaczone,
a w urzadzeniach ze sterowaniem wektorowym sprawdzi¢, czy
parametry PWM i Dynamika FOC zostaty prawidtowo ustawione
w odniesieniu do dtugosci kabla silnikowego i rodzaju zastosowa-
nego filtra.
« Sprawdzi¢, czy kierunek obrotéw pompy jest prawidtowy.
« Upewnic¢ sie, ze silnik moze sie swobodnie obracac i sprawdzic,
czy nie ma zadnych przyczyn mechanicznych.
« Wyregulowac¢ parametr Zwiekszenie napiecia
A02 3 migniecia zottej Wartos$¢ pradu odczytana « Sprawdzi¢, czy potaczenia po stronie urzadzenia i po stronie czuj-
Btad diody alarmowej z wejscia analogowego jest nika sg prawidtowe.
czujnika mniejsza niz 4 mA. + Sprawdzié, czy do czujnika dociera prawidtowe zasilanie.
S b . « Sprawdzi¢, czy czujnik dziata prawidtowo.
posoby przywracania: « Jezeli uzywany jest tylko jeden czujnik podtgczony do wejscia
+ Reset alarmu za pomoca analogowego 1, sprobowac podtaczy¢ go do wejscia analogowe-
przycisku STOP. go2.
« Odfaczenie zasilania
A03 4 migniecia zottej Temperatura osiggana przez « Sprawdzi¢, czy temperatura otoczenia miesci sie w dozwolonych
Prze- diody alarmowej urzadzenie jest wyzsza niz granicach.
grzanie maksymalna dopuszczalna war- » Sprawdzi¢, czy urzadzenie jest zabezpieczone przed bezposred-
falowni- tos¢. nim dziataniem promieni stonecznych lub zrédet ciepta.
ka

Sposoby przywracania:

* Automatyczne przywracanie

« Sprawdzi¢ poprawno$¢ dziatania zaréwno zewnetrznych, jak
i wewnetrznych wentylatoréw chtodzacych (jezeli s obecne).
« Sprawdzi¢, czy kanaty radiatora sg czyste.
« Sprawdzi¢, czy zapewnione jest chtodzenie urzadzenia, zgodnie
z zaleceniami w odpowiednim rozdziale.
Zmniejszy¢ parametr PWM, jak tylko to mozliwe.

K

UWAGA

Aby zapewni¢ ciagto$¢ pracy, falownik automa-
tycznie zmniejsza maksymalng czestotliwos¢ (t].
moc), gdy temperatura wewnetrzna osiggnie ok-
reslony prég. Jezeli ta redukcja czestotliwosci
nie jest wystarczajgca do utrzymania temperatu-
ry ponizej maksymalnej dopuszczalnej wartosci,
falownik zatrzyma silnik i wygeneruje alarm A03
Przegrzanie falownika.
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Alarm Dioda Opis Mozliwe rozwigzania
powiadomien
A04 1 btysk zéttej diody Ostrzezenie W26 Brak wody OSTRZEZENIE
Brak wo- alarmowej pojawito sie 5 razy z rzedu po
dy automatycznych probach przy- A W przypadku wystgpienia ostrzezenia W26 Brak
wrécenia. wody urzadzenie automatycznie zrestartuje ob-
cigzenie po czasie rownym wartosci ustawionej
Sposoby przywracania: w parametrze Opdznienie ponownego urucho-
mienia pomnozonej przez liczbe podjetych préb.
* Reset alarmu za pomocg Po zakonczeniu piatej proby urzadzenie osta-
przycisku STOP. tecznie zatrzyma obciazenie generujace alarm
« Odtgczenie zasilania A04 Brak wody. Alarm nalezy zresetowac recz-
nie.
A05 Pod Migajaca czerwona « Napiecie zasilania ponizej mi- « Sprawdzi¢ warto$¢ napigcia zasilania zaréwno z obcigzeniem, jak
napie- dioda STAND-BY nimalnej dopuszczalnej war- i bez.
ciem tosci. « Sprawdzi¢, czy zrédio zasilania ma wystarczajgcg moc do zasila-
* Moc wejsciowa niewystarcza- nia obcigzenia.
jaca do zasilania urzadzenia.
Sposoby przywracania:
* Przywracanie automatyczne,
jezeli parametr Automatyczne
ponowne uruchomienie = ON
A06 Miga czerwona dio- Napiecie zasilania lub napiecie « Sprawdzi¢ warto$¢ napigcia zasilania zaréwno z obcigzeniem, jak
Przepig- da STAND-BY i zot- wewnetrzne urzadzenia powy- i bez.
cie ta dioda ALARM. zej maksymalnej dopuszczalnej « Sprawdzi¢ pod katem regeneracji przez obcigzenie.
wartosci. « Zwiekszy¢ parametr Zmniejszanie czasu
. « Zwiekszy¢ parametr Zakres minimalnej czestotliwosci silnika
Sposoby przywracania: o . i i ~
* W przypadku silnika z magnesami trwatymi nalezy sprawdzi¢, czy
. Przywracanie automatyczne, obcigzenie nie znajduje SIQ w ruchu pasywnym.
jezeli parametr Automatyczne
ponowne uruchomienie = ON
A07 7 btyskow zottej Warto$¢ odczytana z wejscia « Sprawdzi¢ warto$¢ ustawiong w parametrze.
Alarm diody alarmowej analogowego jest wyzsza niz + Sprawdzié przyczyny hydrauliczne, ktére prowadza do wyzwole-
wartosci warto$¢ ustawiona w parame- nia stanu alarmowego.
maksy- trze Maks. warto$¢ alarmowa. + Sprawdzi¢, czy czujnik dziata prawidtowo.
malnej
Sposoby przywracania:
» Automatyczne przywracanie
A08 Za- 2 mignigcia zottej Automatyczne ograniczenie « Sprawdzi¢ mozliwe rozwigzania alarmu A01 Przetezenie silnika
bloko- diody alarmowej czestotliwosci wykonywane
wany przez falownik w wyniku nad-
wirnik miernej absorpc;ji silnika (powy-
zej wartosci ustawionej w pa-
rametrze Znamionowy prad sil-
nika) powoduje zmniejszenie
czestotliwosci ponizej wartosci
$redniej pomiedzy Min. czestot-
liwos¢ silnika a Maks. czestotli-
wos¢ silnika.
Sposoby przywracania:
* Reset alarmu za pomocg
przycisku STOP.
« Odfaczenie zasilania
A09 5 btyskow zottej Prad pobierany przez obciaze- « Sprawdzi¢, czy prad znamionowy silnika jest mniejszy niz prad
Przecia- diody alarmowej nie przekracza prad znamiono- znamionowy urzadzenia.
zenie fa- wy urzadzenia. « Upewni¢ sie, ze silnik moze sie swobodnie obracaé i sprawdzié,
lownika czy nie ma zadnych przyczyn mechanicznych.

Sposoby przywracania:

* Reset alarmu za pomocg
przycisku STOP.
« Odfaczenie zasilania

Zwiekszy¢ wartos¢ parametru Zwiekszanie czasu.

Zwiegkszy¢ warto$¢ parametru Zakres minimalnej czestotliwosci
silnika.

Wyregulowa¢ parametr Zwiekszenie napiecia

Sprawdzi¢ warto$¢ napiecia zasilania zaréwno z obcigzeniem, jak
i bez.

A\

OSTRZEZENIE

Urzadzenie zdolne do dalszego zasilania ob-
cigzenia przez 10 minut przy poborze pradu
rownym 101% wzgledem pradu znamionowego
urzadzenia oraz przez 1 minute przy poborze
pradu réwnym 110% wzgledem pradu znamiono-
wego urzadzenia.
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Alarm Dioda Opis Mozliwe rozwigzania
powiadomien
A10 5 btyskow zottej Prad pobierany przez obcia- Sprawdzi¢ mozliwe rozwigzania dla alarméw A01 Przetezenie sil-
Alarm diody alarmowej zenie natychmiast przekracza nika i A09 Przecigzenie falownika.
zadzia- maksymalne zabezpieczenie Sprawdzi¢ obecnos$¢ zwar¢ migdzy fazami wyjsciowymi i izolacjg
fania pradowe modutu zasilajacego doziemna.
IGBT urzadzenia. Sprawdzié poprawnos¢ uziemienia systemu.
Sposoby przywracania: Sprawdzllc, czy nie wystepuja zaktécenia elektryczne z innych
urzadzen podigczonych do systemu.
* Automatyczne przywracanie
po 10 sekundach przez mak-
symalnie 3 préby, po ktérych
nalezy odczeka¢ 60 minut.
« Odfaczenie zasilania
A11 Bez Zétta dioda LED Prad pobierany przez obciaze- Sprawdzi¢ mozliwe rozwigzania alarmu A01 Przetezenie silnika
obcigze- alarmu witgczona nie jest zbyt niski w stosunku
nia i wyswietlanie alar- do parametru Znamionowy prad
mu za posrednic- silnika.
twem aplikaciji.
Sposoby przywracania:
* Reset alarmu za pomoca
przycisku STOP.
« Odtaczenie zasilania
A12 9 mignie¢ zottej dio- W trybie COMBO kilka urza- Przywrdci¢ poprawng wartos¢ parametru Adres we wszystkich
Btad ad- dy alarmowej dzen zespotu ma ten sam ad- urzadzeniach zespotu.
resu res. Sprawdzi¢, w ktdrej sytuacji pojawia sie alarm.
S b . Jezeli alarm pojawi sie po zmianie jednostki nadrzednej, spraw-
posoby przywracania: dzi¢, czy parametr Automatyczne ponowne uruchomienie jest
« Automatyczne przywracanie wigczony.
Sprawdzi¢ potaczenie elektryczne miedzy jednostka podrzedng
a jednostkag nadrzedng oraz obecnos¢ ewentualnych zakiocen.
A13 6 migniec¢ zéitej dio- W trybie COMBO komunikacja Sprawdzi¢ potaczenie elektryczne miedzy jednostka podrzedng
Brak ko- dy alarmowej jednostki podrzednej z nadrzed- a jednostkg nadrzedng oraz obecno$¢ ewentualnych zaktécen.
munika- na zostata przerwana. Wyj$¢ z menu programowania jednostki nadrzednej.
cjl ) Sprobowac recznie zresetowaé alarm.
Sposoby przywracania:
. OSTRZEZENIE
« Automatyczne przywracanie
Kable sygnatowe muszg by¢ oddzielone i nigdy
prowadzone réwnolegle do kabli zasilajacych.
Jezeli nie mozna unikna¢ ich kontaktu nalezy
upewni¢ sie, ze przecinaja sie prostopadle.
A14 8 btyskow zottej Wartos¢ odczytana z wejscia Sprawdzi¢ warto$¢ ustawiong w parametrze.
Alarm diody alarmowej analogowego jest nizsza niz Sprawdzi¢ przyczyny hydrauliczne, ktére prowadzg do wyzwole-
wartosci wartosé ustawiona w parame- nia stanu alarmowego.
minimal- trze Min. wartos¢ alarmowa. Sprawdzié, czy czujnik dziata prawidiowo.
nej
Sposoby przywracania:
« Automatyczne przywracanie
A15 Zétta dioda LED Jeden z przyciskow klawiatury Sprawdzi¢, czy przyciski klawiatury nie sg zablokowane mecha-
Btad kla- alarmu wiaczona pozostat wcisniety przez ponad nicznie.
wiatury i wySwietlanie alar- 30 sekund.
mu za posrednic- )
twem aplikacji. Sposoby przywracania:
« Reset alarmu za pomocg
przycisku STOP.
« Odfaczenie zasilania
A16 10 migniec¢ zottej Btad komunikacji miedzy czes- Sprawdzi¢ warto$é napiecia zasilania zaréwno z obciazeniem, jak
Alarm diody alarmowej cig sterujacg a czescig zasilaja- i bez.
CPU ca lub btad na jednostce cen- Sprawdzi¢, czy nie wystepujg zaktdcenia elektryczne z innych
tralnej (CPU). urzadzen podigczonych do systemu.
. Sprawdzi¢ pod katem naruszenia kabel komunikacyjny miedzy
Sposoby przywracania: plyta sterujaca a ptytq zasilania.
« Automatyczne przywracanie
A19 Zétta dioda LED Przy parametrze Typ silnika Sprawdzi¢ mozliwe rozwigzania alarmu A01 Przetezenie silnika
Brak alarmu witgczona ustawionym na Synchroniczny
synchro- i wyswietlanie alar- PM, utrata sterowania silnika.
nizacji mu za posrednic-

twem aplikacji.

Sposoby przywracania:

» Automatyczne przywracanie
z 3-minutowym opéznieniem.
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Alarm Dioda Opis Mozliwe rozwigzania
powiadomien
A20 Zétta dioda LED Brak jednej z faz zasilania. + Sprawdzi¢ obecnos¢ wszystkich trzech faz zasilania.
Utrata alarmu witgczona + Sprawdzi¢ réwnowagg faz zasilania.
fazy i wySwietlanie alar- Sposoby przywracania:
wejscio- mu za posrednic- .
wej twem aplikacj. . Pr.zyyvracan|e automatyczne,
jezeli parametr Automatyczne
ponowne uruchomienie = ON

15. Ostrzezenia

Ostrzezenie

Opis

Mozliwe rozwigzania

WO01 Wejscie cyfrowe
aktywne 1

Wejscie cyfrowe 1 zostato aktywowane.

» Sprawdzi¢ konfiguracjg i potaczenia z wejsciem cyfrowym 1.

W02 Wejscie cyfrowe Wejscie cyfrowe 2 zostato aktywowane. » Sprawdzi¢ konfiguracje i potaczenia z wejsciem cyfrowym 2.
aktywne 2
W03 Wejscie cyfrowe Wejscie cyfrowe 3 zostato aktywowane. » Sprawdzi¢ konfiguracje i potaczenia z wejsciem cyfrowym 3.
aktywne 3

W04 Wejscie cyfrowe
aktywne 4

Wejscie cyfrowe 4 zostato aktywowane.

» Sprawdzi¢ konfiguracje i potaczenia z wejsciem cyfrowym 4.

W20 Ograniczenie tem-
peratury

Falownik ogranicza maksymalng czes-
totliwosé¢ silnika, aby utrzymacé tempe-
rature falownika ponizej maksymalnej

wartosci graniczne;j.

+ Sprawdzi¢ mozliwe rozwigzania alarmu A03 Przegrzanie falownika.

W21 Przecigzenie 15V

Przecigzenie zasilania 15V.

» Sprawdzi¢ pobodr pradu obcigzen i ewentualne zwarcia podtaczone
do zasilania 15V

W22 EEPROM COM.

Brak komunikacji z EEPROM

» Skontaktowa¢ sie z dziatem pomocy technicznej.

W23 Btad EEPROM

Usterka EEPROM

» Skontaktowac sie z dziatem pomocy technicznej

W25 Alarm Slave X

W trybie sterowania COMBO, jednostka
nadrzedna wykryta alarm w jednostce
podrzednej X.

» Sprawdzi¢ stan jednostki podrzednej XX wskazanej przez jednostke
nadrzedna.

W26 Brak wody

Wspotczynnik mocy (cosphi) silnika od-
czytany przez urzadzenie jest stale niz-
szy od warto$ci ustawionej w parame-
trze Brak wody.

» Sprawdzi¢, czy pompa jest prawidtowo zalana.
» Sprawdzi¢, czy kierunek obrotéw pompy jest prawidtowy.
» Sprawdzi¢, czy parametr Brak wody jest ustawiony prawidtowo.

W27 Blokada START/
STOP

Przyciski START/STOP zostaty zablo-
kowane.

» Nacisng¢ przycisk START lub STOP na co najmniej 5 sekund, aby
usuna¢ blokade.

UWAGA

K

W przypadku obecnosci trojfazowych silnikéw asynchronicznych, poprawna wartos¢, ktérg nalezy

ustawi¢ w parametrze Brak wody, zalezy od czynnikow, takich jak:

» Typ silnika (budowa i dane uzwojenia). Z reguty tréjfazowe silniki powierzchniowe majg wyzsze
nominalne cosphi niz silniki gtebinowe o takiej samej mocy.

* Typ pompy (krzywa wydajnosci hydraulicznej i poboru mocy).

+ Charakterystyka zasilania (napiecie i czestotliwosé).

Z reguty parametr Brak wody mozna ustawi¢ na 60% nominalnej wartosci cosphi wskazanej w da-
nych znamionowych pompy.

Parametr Brak wody musi by¢ réwniez ustalony empirycznie po zakonczeniu instalacji. W przypadku
pomp odsrodkowych z tréjfazowym silnikiem asynchronicznym, prosta metoda jest uruchomienie
pompy z czestotliwoscig znamionowa i, zwracajgc uwage na wytrzymatos¢ systemu, catkowite za-
mkniecie strony tlocznej, a nastepnie odczytanie wartosci cosphi zmierzonej na wyswietlaczu (lub

w aplikacji). Parametr Brak wody nalezy zatem ustawi¢ na 10% ponizej wartosci cosphi odczytanej
w stanie zamkniecia strony ttoczne;j.
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f OSTRZEZENIE
Elektroniczne zabezpieczenie przed niedoborem wody bazujgce na parametrze Brak wody dziata
poprawnie tylko w przypadku pomp od$rodkowych wyposazonych w tréjfazowy silnik asynchroniczny.

W przypadku silnikéw z magnesami trwatymi nie jest mozliwe ustalenie zabezpieczenia przed bra-
kiem wody na odczytanej wartosci cosphi, ale konieczne jest bazowanie na poborze mocy.

Kiedy parametr Typ silnika jest ustawione na Synchroniczny PM, parametr Brak wody przyjmuje
znaczenie procentu Znamionowy prad silnika

W przypadku obecnosci innego typu pomp i silnikow zaleca sie kontakt z pomocg techniczna.

OSTRZEZENIE

A Jezeli ustawiona wartos¢ parametru Brak wody jest zbyt niska, elektroniczne zabezpieczenie przed
brakiem wody moze nie by¢ juz skuteczne.
Zazwyczaj zaleca sie nie schodzi¢ ponizej wartosci 0,5 w przypadku powierzchniowych pomp od-
srodkowych i 0,4 w przypadku gtebinowych pomp odsrodkowych wyposazonych w asynchroniczny
silnik tréjfazowy.
Ustawienie parametru Brak wody na 0 catkowicie wyklucza zabezpieczenie przed brakiem wody.

16. Ostrzezenia (wersja bez wyswietlacza)

Ostrzezenie Dioda powiadomien Opis Mozliwe rozwigzania
W01 Wejscie cyfrowe ak- Szybko migajaca zotta alarmowa Wejscie cyfrowe 1 zostato » Sprawdzi¢ konfiguracje i potaczenia
tywne 1 dioda LED aktywowane. z wejéciem cyfrowym 1.
W02 Wejscie cyfrowe ak- Szybko migajaca zotta alarmowa Wejscie cyfrowe 2 zostato » Sprawdzi¢ konfiguracje i potaczenia
tywne 2 dioda LED aktywowane. z wejsciem cyfrowym 2.

UWAGA
S W przypadku obecnosci trojfazowych silnikdw asynchronicznych, poprawna wartosc¢, ktérg nalezy
ustawi¢ w parametrze Brak wody, zalezy od czynnikéw, takich jak:

» Typ silnika (budowa i dane uzwojenia). Z reguly tréjfazowe silniki powierzchniowe majg wyzsze
nominalne cosphi niz silniki gtebinowe o takiej samej mocy.

» Typ pompy (krzywa wydajnosci hydraulicznej i poboru mocy).

» Charakterystyka zasilania (napiecie i czestotliwos¢).

Z reguty parametr Brak wody mozna ustawi¢ na 60% nominalnej warto$ci cosphi wskazanej w da-
nych znamionowych pompy.

Parametr Brak wody musi by¢ réwniez ustalony empirycznie po zakonczeniu instalacji. W przypadku
pomp odsrodkowych z tréjfazowym silnikiem asynchronicznym, prosta metoda jest uruchomienie
pompy z czestotliwosdcig znamionowa i, zwracajgc uwage na wytrzymatosé systemu, catkowite za-
mkniecie strony ttocznej, a nastepnie odczytanie wartosci cosphi zmierzonej na wyswietlaczu (lub

w aplikacji). Parametr Brak wody nalezy zatem ustawi¢ na 10% ponizej warto$ci cosphi odczytane;j
w stanie zamkniecia strony ttoczne;.

OSTRZEZENIE
/ l \ Elektroniczne zabezpieczenie przed niedoborem wody bazujace na parametrze Brak wody dziata
poprawnie tylko w przypadku pomp odsrodkowych wyposazonych w tréjfazowy silnik asynchroniczny.

W przypadku silnikow z magnesami trwatymi nie jest mozliwe ustalenie zabezpieczenia przed bra-
kiem wody na odczytanej wartosci cosphi, ale konieczne jest bazowanie na poborze mocy.

Kiedy parametr Typ silnika jest ustawione na Synchroniczny PM, parametr Brak wody przyjmuje
znaczenie procentu Znamionowy prad silnika

W przypadku obecnosci innego typu pomp i silnikow zaleca sie kontakt z pomocg techniczna.
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OSTRZEZENIE

Jezeli ustawiona wartos¢ parametru Brak wody jest zbyt niska, elektroniczne zabezpieczenie przed
brakiem wody moze nie by¢ juz skuteczne.

Zazwyczaj zaleca sie nie schodzi¢ ponizej wartosci 0,5 w przypadku powierzchniowych pomp od-
srodkowych i 0,4 w przypadku gtebinowych pomp odsrodkowych wyposazonych w asynchroniczny
silnik tréjfazowy.

Ustawienie parametru Brak wody na O catkowicie wyklucza zabezpieczenie przed brakiem wody.

17. Deklaracja zgodnosci WE

Niniejszym, producent:

Nastec srl

Via della Tecnica, 8, 36048, Barbarano Mossano, Vicenza, Italy
odwiadcza, na wtasng odpowiedzialno$¢, ze wyrob:

MIDA

jest zgodny z nastepujgcymi dyrektywami:

» 2014/53/UE Dyrektywa Radiowa (RED)
» 2011/65/UE - Dyrektywa RoHS

oraz ze zastosowano nastepujgce normy zharmonizowane i specyfikacje techniczne:

* EN 61000-6-4:2007 + A1:2011
» EN 61000-6-3:2007 + A1:2011
(MIDA 203 , MIDA 205 , MIDA 207)
+ EN 61000-6-1:2007 + A1:2011
(MIDA 203, MIDA 205 , MIDA 207)
+ EN 61000-3-2:2011
« EN 61000-3-3:2000
« EN 61000-6-2:2005 + AC:2005
» EN 61800-3:2004 + A1:2012
* EN 62233:2008
+ EN 62311:2008
« ETSIEN 301 489-17 V3.1.1:2017
« ETSIEN 301 489-3 V1.1.1:2017
« ETSIEN 301 489-1 V2.1.1:2017
« ETSIEN 300 328 V2.1.1:2016-11
+ EN 60529:1991 + A1:2000 + A2:2013
+ EN 60335-1:2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017
+ EN 50581:2012

Barbarano Mossano
23/01/2021

Ing. Marco Nassuato
Managing Director
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