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1. Wprowadzenie

1.1. Przeznaczenie instrukcji

Niniejsza instrukcja ma na celu dostarczenie uzytkownikom szczegoétowych informacji na temat instalacii, uzytko-
wania i konserwacji produktu, ze szczegdlnym uwzglednieniem przepiséw bezpieczenstwa.

f OSTRZEZENIE
Przeczyta¢ uwaznie instrukcje przed zainstalowaniem i przystapieniem do obstugi produktu.

OSTRZEZENIE

Nieprzestrzeganie instrukcji moze spowodowac uszkodzenie produktu, systemu, w ktérym jest zain-
stalowany, a w najgorszych przypadkach uszkodzenie mienia lub obrazenia oséb, rowniez Smiertel-
ne.

korzystania w przysziosci. Kopie cyfrowa niniejszej instrukcji mozna pobrac ze strony internetowej
producenta lub skanujac kod QR umieszczony na samym produkcie.

OSTRZEZENIE

W czasie instalacji oraz okresowo, przynajmniej raz w roku, zaleca sie sprawdzanie dostepnosci
aktualizacji oprogramowania sprzetowego urzadzenia za pomocg odpowiedniej Aplikacji sterujace;j.
Aktualizacje mogg obejmowaé dodatkowe funkcje, ulepszenia istniejacych funkcji oraz poprawki
btedéw w celu poprawy wydajnosci i niezawodnosci systemu.

UWAGA
S Instrukcje nalezy przechowywac¢ w bezpiecznym i tatwo dostepnym miejscu obok systemu, do wy-

Kompletng instrukcje instalacji, uzytkowania i konserwacji produktu, o stale aktualizowanej tresci, mozna pobrac,
skanujac kod QR na produkcie za pomoca kamery smartfona i klikajgc odpowiedni link.

D 55| | oo

1.2. Prezentacja produktu

VASCO - VAriable Speed COntroller jest urzadzeniem sterujgcym i zabezpieczajgcym uktady pompowe w oparciu
0 zmiane czestotliwosci podawania pompy. Moze by¢ stosowany zaréwno do nowych, jak i starych systemow,
zapewniajac:

* o0szczednosc¢ energii i obnizenie kosztéw

* uproszczong instalacje i nizsze koszty instalacji
» wydtuzenie zywotnosci systemu

* wiekszg niezawodno$c¢

VASCO - VAriable Speed COntroller, podtgczone do dowolnej pompy na rynku, zarzadza jej dziataniem w celu
utrzymania pewnej okreslonej wielko$ci fizycznej (cisnienie, réznica cisnien, natezenie przeptywu, temperatura itp.)
w miare zmiany warunkow eksploataciji. W ten sposéb pompa lub uktad pompowy jest uruchamiany tylko wtedy,
gdy jest to konieczne, co pozwala unikng¢ niepotrzebnych strat energii i wydtuzy¢ jego zywotnosc¢. Jednoczesnie
urzadzenie jest zdolne:

» chroni¢ silnik przed przecigzeniem i pracg na sucho
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» wykonywac tagodny start i zatrzymanie (soft start i soft stop) w celu wydtuzenia zywotnosci systemu i zmniejsze-
nia pikéw absorpcji

» podawac wskazanie pobieranego pradu i napiecia zasilania

* rejestrowac godziny pracy oraz, w zaleznosci od nich, btedy i usterki zgtaszane przez system

» sterowac dwiema dodatkowymi pompami w trybie D.O.L. (Direct On Line) ze statg predkoscig

* taczyc¢ sie z innymi urzadzeniami, aby osiggna¢ ich wspétdziatanie

Specjalne filtry wyjsciowe, dostepne na zamdwienie, pozwalajg na zmniejszenie niebezpiecznych przepie¢ genero-

wanych w bardzo dtugich kablach, dzieki czemu urzadzenie nadaje sie réwniez swietnie do sterowania pompami

gtebinowymi.

2. Bezpieczenstwo

2.1. Symbole

PODPOWIEDZ
@ Ten symbol przedstawia SUGESTIE lub rade.

UWAGA
@ Ten symbol przedstawia NOTATKE, czyli wskazanie, lub pojecie wymagajace podkreslenia.

f OSTRZEZENIE
Ten symbol przedstawia UWAGE, czyli wskazanie, ktérego nieprzestrzeganie moze prowadzi¢ do
drobnych lub umiarkowanych uszkodzen.

f OSTRZEZENIE
Ten symbol przedstawia OSTRZEZENIE, czyli wskazanie, ktérego nieprzestrzeganie moze prowa-
dzi¢ do powaznych uszkodzen mienia lub obrazen oséb, nawet Smiertelnych.
A NIEBEZPIECZENSTWO

Ten symbol przedstawia ZAGROZENIE ELEKTRYCZNE, czyli wskazanie, ktérego nieprzestrzeganie
prowadzi do porazenia pradem i Smierci.

2.2. Wykwalifikowany personel

OSTRZEZENIE

A Instalacja, uzytkowanie i konserwacja produktu nalezy powierzy¢ wytacznie wykwalifikowanemu per-
sonelowi, ktory przeszedt odpowiednie szkolenie. Za jego zgoda, na jego odpowiedzialnos¢ i pod
jego scistym nadzorem produkt moga ewentualnie obstugiwa¢ pracownicy niewykwalifikowani.

f OSTRZEZENIE
Nieprzestrzeganie instrukcji moze spowodowac uszkodzenie produktu, systemu, w ktérym jest zain-
stalowany, a w najgorszych przypadkach uszkodzenie mienia lub obrazenia oséb, réwniez Smiertel-
ne.

f OSTRZEZENIE
Nieprzestrzeganie zalecen moze doprowadzi¢ do wygasniecia gwarancji.

f OSTRZEZENIE
Przechowywaé w miejscu niedostepnym dla dzieci.
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2.3. Ostrzezenia dotyczace bezpieczenstwa

JAN
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OSTRZEZENIE

Podczas instalacji i uzytkowania produktu nalezy przestrzega¢ ogolnych przepiséw bezpieczenstwa,
pracujgc w czystym, suchym srodowisku, wolnym od substancji niebezpiecznych i stosujgc odpo-
wiednie srodki zapobiegania wypadkom (rekawice, kask, okulary, obuwie i wszelkie inne niezbedne
srodki).

OSTRZEZENIE

Produkt jest przeznaczony do instalacji w sSrodowisku przemystowym. W przypadku instalacji w sro-
dowisku mieszkalnym zaleca sie podjecie wszelkich srodkéw ostroznosci wymaganych przez lokalne
przepisy.

OSTRZEZENIE

Nieodpowiednie uzycie produktu, stosowanie nieoryginalnych czesci zamiennych lub naruszenie jego
sprzetu i/lub oprogramowania sprzetowego moze prowadzi¢ do powaznych szkéd materialnych lub
obrazen osob oraz spowodowaé wygasniecie gwarancji. Producent nie ponosi zadnej odpowiedzial-
nosci za niewtasciwe uzytkowanie swoich produktow.

OSTRZEZENIE
Przed uruchomieniem produktu nalezy upewnic sie, Ze instalacja jest bezpieczna i zgodna z lokalny-
mi przepisami.

OSTRZEZENIE
Przestrzegaé przepiséow w celu spetnienia wymagan kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC.

OSTRZEZENIE
Stosowac kable odpowiedniego typu i przekroju, zgodnie z charakterystyka elekiryczng obcigzenia,
temperaturg otoczenia i lokalnymi przepisami.

OSTRZEZENIE

Wszelkie badania izolacji mogg by¢ przeprowadzane wytacznie zgodnie z instrukcjami dostarczo-
nymi przez producenta. Niezastosowanie sie do tego zalecenia moze spowodowac uszkodzenie
urzadzenia.

OSTRZEZENIE
Ptytki elektroniczne i ich elementy moga zosta¢ uszkodzone przez wytadowania elektrostatyczne.
Dlatego zaleca sie, aby nie dotyka¢ elementéw.

OSTRZEZENIE
Podczas instalacji i podtaczenia elektrycznego nalezy uwazaé, aby ciata obce nie dostaty sie do
urzadzenia.

NIEBEZPIECZENSTWO

Przez caty okres, w ktérym urzadzenie jest zasilane, niezaleznie od tego, czy jest uruchomione,
czy pozostaje w stanie czuwania (zatrzymanie cyfrowe), wewnatrz urzadzenia oraz na zaciskach
wejsciowych i wyjsciowych wystepuje wysokie napiecie.

NIEBEZPIECZENSTWO

Urzadzenie znajdujgce sie w stanie czuwania moze uruchomic sie niespodziewanie po zresetowa-
niu alarmu lub zmianie warunkéw systemu, co moze stanowi¢ powazne zagrozenie mechaniczne

i elektryczne dla operatora, jezeli widzac zatrzymane urzadzenie przystgpit do interwencji na nim, na
tadunku lub na systemie, w ktérym jest zainstalowane.

NIEBEZPIECZENSTWO
Odtaczyé¢ urzadzenie od zasilania, sprawdzi¢, czy obcigzenie jest catkowicie zatrzymane i odczekaj
€o najmniej 5 minut przed przystgpieniem do pracy nad nim lub przytozonym do niego obcigzeniu.
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NIEBEZPIECZENSTWO

Jezeli silnik jest silnikiem z magnesem trwatym, urzgdzenie moze by¢ zasilane w wyniku wybiegu
silnika. W takim przypadku zaleca sie odtaczenie zasilania i obcigzenia przed przystapieniem do
pracy na samym urzadzeniu.

A NIEBEZPIECZENSTWO
Przed podtaczeniem zasilania upewnic sie, ze urzadzenie jest catkowicie zamkniete, a wszystkie
Sruby mocujace sg prawidtowo dokrecone. Nie usuwacé z jakiegokolwiek powodu czesci zabezpiecza-
jacych, gdy urzadzenie jest zasilane.

A NIEBEZPIECZENSTWO
Zaleca sie zainstalowanie przed urzadzeniem odpowiednich urzadzen zabezpieczajacych, takich
jak wytacznik magnetyczno-termiczny, bezpieczniki i wytacznik réznicowopradowy (urzadzenie pradu
szczatkowego lub RCD).

A NIEBEZPIECZENSTWO

Przed uruchomieniem upewnic sie, ze urzadzenie i podigczone do niego obcigzenia sg prawidtowo
uziemione za pomocg odpowiednich zaciskéw przytaczeniowych.
Upewnic sie, ze system uziemienia jest zgodny z lokalnymi przepisami dotyczacymi uziemienia
urzadzen.
Kazde obcigzenie musi by¢ wyposazone we wtasny, mozliwie jak najkrétszy, kabel uziemiajacy. Nie
nalezy taczy¢ ze sobg potgczen uziemiajacych.
Prady uptywu mogag przekracza¢ 3,5 mA. W razie potrzeby zaleca sie stosowanie wzmochnionego
uziemienia.

OSTRZEZENIE

A Podczas pracy urzadzenia niektore powierzchnie moga osiggna¢ wysokie temperatury, co moze
prowadzi¢ do oparzen w wyniku kontaktu ze skérg. Zaleca sie zachowanie szczegodlnej ostroznosci
podczas dotykania urzadzenia!

Unika¢ kontaktu z produktami tatwopalnymi.

OSTRZEZENIE

A Nie nalezy instalowa¢ miedzy falownikiem a obcigzeniem Zadnego urzadzenia przerywajacego lub
przetaczajacego. Przerwanie lub przetaczenie podczas pracy silnika moze spowodowac powazne
uszkodzenie urzadzenia.

f OSTRZEZENIE
Nie wykonywac¢ badan izolacji na obcigzeniu lub przewodzie zasilajacym bez uprzedniego odtgczenia
obcigzenia lub przewodu zasilajacego od urzgdzenia.

2.4. Emisja hatasu
Urzadzenie wykazuje emisje hatasu na nastepujagcym poziomie:
< 65 dB w odlegtosci 1 metra przy wentylatorach chtodzgcych pracujacych z maksymalng predkoscia.

2.5. Certyfikaty

Produkt posiada nastepujace certyfikaty:
+ CE
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3.1. Konserwacja

c OSTRZEZENIE
Przed przystapieniem do jakichkolwiek prac przy urzgdzeniu nalezy uwaznie przeczyta¢ rozdziat
instrukcji dotyczacy Bezpieczenstwa [6].

f OSTRZEZENIE
Nieprzestrzeganie instrukcji moze spowodowac uszkodzenie produktu, systemu, w ktérym jest zain-
stalowany, a w najgorszych przypadkach uszkodzenie mienia lub obrazenia oséb, réwniez Smiertel-
ne.

OSTRZEZENIE
/ l \ Nieprzestrzeganie zalecen moze doprowadzi¢ do wygasniecia gwarancji.

Urzadzenie wymaga nastepujgcej konserwacji:

Interwencja Przedziat czasowy
Sprawdzenie poprawnosci chtodzenia jednostki, pracy wentylatoréw i czystosci powierzchni chtodzacych Co 6 miesiecy lub w przypadku alarmu
temperatury
Sprawdzenie obecnosci alarméow Co 12 miesiecy
Sprawdzenie poprawnos$ci dokrecenia zaciskow zasilania Co 12 miesiecy
Kontrola zachowania stopnia ochrony (wlot pytu lub wody) poprzez sprawdzenie dokrecenia $rub w mecha- Co 12 miesiecy
nicznych elementach zamykajacych, sprawdzenie uszczelnien, sprawdzenie dtawikéw kablowych.

PODPOWIEDZ

@ W celu uzyskania dodatkowych informaciji skontaktowac sie ze sprzedawca lub dziatem pomocy
technicznej pod adresem service@nastec.eu lub otwierajac zgtoszenie pomocy technicznej na porta-
lu service.nastec.eu

3.2. Gwarancja

Nastec gwarantuje, ze produkty, ktérym towarzyszy niniejsza gwarancja, sg wolne od wad materiatowych lub pro-
dukcyjnych. Spoétka ma prawo do sprawdzenia kazdego produktu zwréconego w ramach gwarancji i potwierdzenia,
ze produkt zawiera wade materiatowa lub produkcyjna. Spotka ma wytgczne prawo decydowania o naprawie lub
wymianie wadliwego sprzetu, czesci lub komponentéw. Kupujacy musi zwrécié produkt do miejsca zakupu, aby
skorzystac z gwarancji. Z zastrzezeniem warunkow wymienionych ponizej, Spotka zobowigzuje sie do naprawy lub
wymiany na rzecz Kupujgcego jakiejkolwiek czesci tego produktu wykazujgcej wady materiatowe lub produkcyjne.
Spotka bedzie oceniac produkty objete gwarancjg przez okres 24 miesiecy od daty instalacji (tylko, jezeli produkt
zostat zarejestrowany), ale nie pdzniej niz 36 miesiecy od daty produkcji. W ZADNYM WYPADKU Spétka nie
ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek inne koszty poniesione przez klienta przy usuwaniu i/lub zabezpieczaniu
jakiegokolwiek produktu, jego czesci lub komponentéw. Spétka zastrzega sobie prawo do modyfikowania lub
ulepszania swoich produktéw lub ich czesci, bez obowigzku wprowadzania takich zmian lub ulepszen we wczesniej
sprzedawanych produktach. NINIEJSZA GWARANCJA NIE MA ZASTOSOWANIA do produktéw uszkodzonych

w wyniku zdarzen naturalnych, w tym wytadowan atmosferycznych, normalnego zuzycia, normalnych prac konser-
wacyjnych lub jakichkolwiek innych sytuacji, na ktére Spotka nie ma wptywu. NINIEJSZA GWARANCJA WYGASA,
jezeli spetniony jest jeden z nastepujacych warunkow:

* Produkt jest uzywany do celéw innych niz te, do ktérych zostat zaprojektowany i wyprodukowany.

* Produkt nie zostat zainstalowany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i rozporzadzeniami.

* Produkt nie zostat zainstalowany przez wykwalifikowany personel.

* Produkt zostat uszkodzony z powodu niewtasciwego zaniedbania, naduzycia, nieprawidtowego zastosowania,
manipulowania, zmiany, instalacji, obstugi, konserwaciji i przechowywania.

Jezeli klient zamierza ztozy¢ wniosek gwarancyjny, nalezy:

* wypetni¢ zgtoszenie gwarancyjne na portalu service.nastec.eu
* poczekaé na wynik z serwisu pomocy technicznej Nastec. Rezultat moze obejmowac:
» Brak gwarancji na podstawie otrzymanych informacji. Ewentualna oferta ustug w zakresie naprawy lub czesci
zamiennych zostanie przedstawiona na zgdanie.
» Gwarancja zwrotu zaliczki na podstawie otrzymanych informaciji. Nastec bedzie uprawniona do zapewnienia
wymiany w ramach gwarancji. Nastec zastrzega sobie jednak prawo do kontroli produktu.
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+ Wymagane jest dostarczenie produktu do producenta w celu ustalenia ewentualnej gwarancji. Po analizie
zwroconego produktu Nastec bezsprzecznie ustali istnienie lub brak warunkéw gwarancji, udostepniajac
szczegobtowy raport o stwierdzonych uszkodzeniach i ich przyczynach. W przypadku gwarancji Nastec zadba
0 naprawe urzadzenia. Nastec oferuje mozliwo$¢ remontu produktu po przedstawieniu oferty. W przypadku
braku gwarancji Nastec przedstawi oferte naprawy i/lub remontu urzadzenia. Po 60 dniach od ztozenia oferty
i bez otrzymania odpowiedzi od kupujacego, Nastec usunie produkt po powiadomieniu klienta. Nastec nie
respektuje zadnych gwarancji udzielonych przez nabywce osobom trzecim bez jej uprzedniej zgody.

3.3. Rejestracja produktu

Poprzez rejestracje produktu na portalu service.nastec.eu mozna aktywowac¢ gwarancje producenta wazng przez
24 miesigce od daty rejestracji do maksymalnie 36 miesiecy od daty produkcji zgodnie z warunkami gwarancji.
Rejestracji nalezy dokona¢ w ciagu jednego miesigca od daty instalacji produktu.

Gwarancja oferowana jest poprzez sie¢ dystrybucji. Konieczne jest zatem wskazanie oficjalnego dystrybutora lub
importera, od ktérego produkt zostat zakupiony. Ewentualnie, dystrybutor moze zarejestrowac produkt w imieniu
klienta.

3.4. Czesci zamienne

Producent dostarcza czesci zamienne do urzadzenia. Skontaktowac sie ze sprzedawca w celu uzyskania dodatko-
wych informacji.

f OSTRZEZENIE
Zaleca sie stosowanie wytgcznie oryginalnych czesci zamiennych.

f OSTRZEZENIE
Nieprzestrzeganie instrukcji moze spowodowac uszkodzenie produktu, systemu, w ktérym jest zain-
stalowany, a w najgorszych przypadkach uszkodzenie mienia lub obrazenia oséb, rowniez Smiertel-
ne.

f OSTRZEZENIE
Nieprzestrzeganie zalecen moze doprowadzi¢ do wygasniecia gwarancji.

3.5. Demontaz i naprawa

W przypadku koniecznos$ci demontazu i naprawy urzadzenia zaleca sie bezwzgledne przestrzeganie przepiséw
bezpieczenstwa.

OSTRZEZENIE

A Instalacja, uzytkowanie i konserwacja produktu nalezy powierzy¢ wytacznie wykwalifikowanemu per-
sonelowi, ktory przeszedt odpowiednie szkolenie. Za jego zgoda, na jego odpowiedzialnos¢ i pod
jego scistym nadzorem produkt mogg ewentualnie obstugiwaé pracownicy niewykwalifikowani.

OSTRZEZENIE

Nieprzestrzeganie instrukcji moze spowodowaé uszkodzenie produktu, systemu, w ktérym jest zain-
stalowany, a w najgorszych przypadkach uszkodzenie mienia lub obrazenia oséb, rowniez Smiertel-
ne.

OSTRZEZENIE
Nieprzestrzeganie zalecen moze doprowadzi¢ do wygasniecia gwarancji.

PODPOWIEDZ

W celu uzyskania dodatkowych informac;ji skontaktowa¢ sie ze sprzedawca lub dziatem pomocy
technicznej pod adresem service@nastec.eu lub otwierajgc zgtoszenie pomocy technicznej na porta-
lu service.nastec.eu

© B> P
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3.6. Utylizacja

Urzadzenia oznaczone tym symbolem nie mogg by¢ utylizowane z odpadami z gospodarstw domowych, ale
muszg by¢ utylizowane w specjalnych punktach zbioérki. Zaleca sie kontakt z lokalnymi punktami zbiérki zuzytego
sprzetu elektrotechnicznego i elektronicznego (WEEE). Produkt, jesli nie zostanie prawidtowo zutylizowany, moze
mie¢ potencjalne szkodliwe skutki dla srodowiska i zdrowia ludzkiego ze wzgledu na obecnos¢ w nim niektérych
substancji. Niewtasciwa lub nieprawidtowa utylizacja produktu pocigga za sobg surowe kary administracyjne i/lub
sankcje karne.

4. Transport i przechowywanie

4.1. Transport

Podczas transportu nalezy unikaé narazania produktu na silne wstrzasy lub ekstremalne warunki pogodowe.
Opakowanie musi pozosta¢ suche i mie¢ temperature od -20°C (-4°F) do +70°C (+158°F). Nie nalezy naktada¢ na
siebie opakowan bez uprzedniego sprawdzenia tej mozliwosci u producenta.

PODPOWIEDZ
@ Wskazane jest, aby zawsze umieszczac na opakowaniu napis OSTROZNIE

4.2. Przeglad przy dostawie

W momencie odbioru produktu nalezy sprawdzic:

» stan opakowania pod katem naruszenia
» stan jego zawartoSci
» obecnos¢ wszystkich komponentow

W przypadku probleméw nalezy niezwtocznie powiadomié spedytora.

OSTRZEZENIE
Producent nie ponosi Zadnej odpowiedzialnosci za uszkodzenie produktu spowodowane transportem

4.3. Przemieszczanie

Produkt musi by¢ przenoszony recznie lub za pomocg specjalnego sprzetu podnoszacego w zaleznosci od jego
ciezaru i obowigzujacych przepisow.

W razie potrzeby nalezy korzysta¢ ze specjalnych urzadzen do przenoszenia (dzwigi, liny, wozki) przy uzyciu
punktéw podnoszenia znajdujacych sie w produkcie.

Podczas przemieszczania produktu zaleca sie:

* obchodzi¢ sie z nim ostroznie

» trzymac sie z dala od zawieszonych fadunkow
* zawsze uzywac srodkéw ochrony

* uwazadé, aby nie uszkodzi¢ kabli elektrycznych

Nie przenosi¢ produktu, uzywajgc do podnoszenia kabli elektrycznych.

f OSTRZEZENIE
Nieprzestrzeganie instrukcji moze spowodowac uszkodzenie produktu, systemu, w ktérym jest zain-
stalowany, a w najgorszych przypadkach uszkodzenie mienia lub obrazenia oséb, rowniez Smiertel-
ne.

1
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4.4. Magazynowanie

Produkt musi byé przechowywany w opakowaniu w suchym miejscu, bez zmian wilgotnosci i temperatury oraz

chroniony przed czynnikami mechanicznymi (ciezary, drgania), termicznymi i chemicznymi.

Temperatura srodowiska przechowywania powinna wynosic¢ od -20 °C (-4 °F) do 70 °C (+158 °F) przy maksymalne;j
wilgotnosci wzglednej 85 % (bez kondensacji).

Jezeli produkt pozostaje w magazynie przez okres dtuzszy niz 24 miesigce od daty produkcji wskazanej na

opakowaniu, konieczne jest sprawdzenie mechanicznego stanu jego czesci i zatgczanie jego zasilania co najmniej
raz na 12 miesiecy.
W przypadku odstawienia produktu do magazynu po uzyciu zaleca sie skontaktowanie sie z producentem w celu
uzyskania dalszych informaciji dotyczacych przechowywania.

5. Charakterystyka techniczna

PODPOWIEDZ
W celu uzyskania dodatkowych informaciji skontaktowac sie ze sprzedawca lub dziatem pomocy
technicznej pod adresem service@nastec.eu lub otwierajac zgtoszenie pomocy technicznej na porta-

lu service.nastec.eu

5.1. Oznaczenie
VABCD - EFGH

* V: Nazwa produktu
* A: Znamionowe napiecie zasilania pradem przemiennym (2 =1x230 VAC, 3 = 3x230 VAC, 4 = 3x400 VAC)
* BCD: Znamionowy prad wyjsciowy
» EF: Kod dostosowania (01 = dostosowanie standardowe)
* G: Zestaw montazowy dotgczony do opakowania (0 = brak, 1 = silnik, 2 = Scianka, 3 = silnik+$cianka)

* H: Czujnik cisnienia dotaczony w opakowaniu (0 = brak, 1 = czujnik cisnienia 0-16 bar)

5.2. Dane techniczne

Specyfikacja elektryczna modelu:

Model | Vin +/-15% [VAC] | Max V out [VAC] = Maxlin [A] | Max|out[A] Typowa P2 silnika Sprawnos¢ maksymalna Rozmiar
[kW] [%]
V209 1x230 1xVin 15 9 11 95 1
3xVin 1,5
V214 1x230 1xVin 20 11 95 1
3xVin 11 3
V218 1x230 3 xVin 38 18 4 95 2
V225 1x230 3xVin 53 25 55 95 2
V306 | 3x230 3 xVin 54 11 97 1
V309 | 3x230 3 xVin 8 2,2 97 1
V314 | 3x230 3 xVin 13,5 14 3 97 2
V318 | 3x230 3xVin 17,5 18 4 97 2
V325 | 3x230 3 xVin 24 25 55 97 2
V330 | 3x230 3 xVin 29 30 75 97 2
V338 | 3x230 3 xVin 42 38 9,2 98 3
V348 | 3x230 3 xVin 52 48 11 98 3
V365 | 3x230 3 xVin 68 65 15 98 3
V375 | 3x230 3xVin 78 75 18,5 98 3
V385 | 3x230 3 xVin 88 85 22 98 3
V3118 | 3 x230 3 xVin 120 118 30 98 3
V3158 | 3x230 3xVin 160 158 37 98 4
V3185 | 3 x230 3 xVin 190 185 45 98 4
V3215 | 3x230 3 xVin 220 215 55 98 4
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Model | Vin +/-15% [VAC] | Max V out [VAC] | Max lin [A]  Max | out [A] | Typowa P2 silnika Sprawnos¢ maksymalna Rozmiar
[kW] [%]
V3268 | 3 x230 3 xVin 270 268 75 98 4
V406 | 3x 380 -460 3xVin 54 6 2,2 97 1
V409 | 3x 380 -460 3xVin 8 9 4 97 1
V414 | 3 x 380 -460 3xVin 13,5 14 55 97 2
V418 3 x 380 - 460 3 xVin 17,5 18 75 97 2
V425 3 x 380 - 460 3 xVin 24 25 1 97 2
V430 | 3x 380 -460 3xVin 29 30 15 97 2
V438 | 3x 380 -460 3xVin 42 38 18,5 98 3
V448 3 x 380 - 460 3 xVin 52 48 22 98 3
V465 | 3 x 380 - 460 3 xVin 68 65 30 98 3
V475 | 3 x 380 - 460 3xVin 78 75 37 98 3
V485 | 3x 380 - 460 3xVin 88 85 45 98 3
V4118 | 3 x 380 - 460 3xVin 120 118 55 98 3
V4158 | 3 x 380 - 460 3xVin 160 158 75 98 4
V4185 | 3 x 380 - 460 3xVin 190 185 90 98 4
V4215 | 3 x 380 - 460 3xVin 220 215 110 98 4
V4268 | 3 x 380 - 460 3xVin 270 268 132 98 4

Ogodlne specyfikacje elektryczne:

Czestotliwos¢ zasilania sieciowego

50 - 60 Hz (+/- 2%)

Réznica napigcia na fazach zasilania +/- 2%
Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa 300 Hz
Zgodno$¢ z EMC EN61800-3 C2
Klasa efektywnosci energetycznej (zgodnie z EN61800-9-2) IE2

Specyfikacje srodowiskowe:

Wilgotnos$¢ wzgledna srodowiska pracy

5 - 95% bez kondensacji

Temperatura Srodowiska pracy

-10°C (14°F) do 60°C (140°F)

Maksymalna temperatura srodowiska pracy przy obciazeniu znamiono-
wym

40°C (104 °F)

Spadek mocy po przekroczeniu temperatury maksymalnej

-2,5% na °C (-1,4% na °F)

Maksymalna wysokos$¢ przy obcigzeniu znamionowym

1000 m (3280 ft)

Spadek mocy po przekroczeniu maksymalnej wysokosci n.p.m.

- 1% na 100 m (328 st6p)

Specyfikacje mechaniczne:

Stopien ochrony

IP66 (NEMA 4X)

IP54 (NEMA 12) rozmiary 3 i 4

Odpornos$¢ na drgania

EN60068-2-6:2008, EN60068-2-27:2009, EN60068-2-64:2008,

OSTRZEZENIE

Chroni¢ urzadzenie przed bezposrednim dziataniem promieni stonecznych i czynnikéw atmosferycz-

nych.
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5.3. Wymiary i ciezary
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5.4. Wejscie kablowe

Dlawik kablowy | Moment dokrecania | Srednica kabla | Rozmiar | Rozmiar | Rozmiar | V3118, V4118 | Rozmiar V3215, V3268 ,
V4215 , V4268

[Nm] [mm] 1 2 3 4

M12 1,5 3,5-7 2 -

M16 3 5-10 2 4 6 6 6 6

M20 6 7-13 2 -

M25 8 10-17 - 2 - - 2 2

M40 13 19 -28 - - 2

M50 15 27 -35 - - - 2

M63 16 34 -45 - - - - 2

M75 30 58 — 68 - - - - - 2

6. Instalacja mechaniczna

OSTRZEZENIE
Przed kontynuowaniem nalezy uwaznie przeczytaé¢ rozdziat dotyczacy bezpieczenstwa.
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6.1. Srodowisko instalacji

f OSTRZEZENIE
Nalezy scisle przestrzegac specyfikacji Srodowiskowych podanych w danych technicznych produktu.

OSTRZEZENIE

A Nie instalowa¢ urzadzenia w srodowiskach zagrozonych wybuchem, zalaniem oraz w obecnosci
tatwopalnych ptynéw lub ciat statych. Zapewnié wystarczajgcg wentylacje otoczenia.
Przy wyborze najbardziej odpowiedniego miejsca instalacji nalezy stosowac sie do lokalnych przepi-
sow.

OSTRZEZENIE

A Stopien ochrony urzadzenia jest zapewniony tylko wtedy, gdy po zakoriczeniu instalacji Sruby po-
krywy i dtawiki kablowe zostang prawidtowo dokrecone. Zamknaé otwory nieuzywanych dtawikéw
kablowych za pomocg specjalnych zaslepek.
Chroni¢ urzadzenie przed bezposrednim dziataniem czynnikéw atmosferycznych i promieni stonecz-
nych.
Nie nalezy pozostawiaé zainstalowanego urzadzenia bez pokrywy lub z dtawikami kablowymi nie
zamknietymi, nawet jezeli nie jest podtgczone do zasilania. Przenikanie pytu, wody lub wilgoci moze
nieodwracalnie uszkodzi¢ urzgdzenie.

OSTRZEZENIE

A W celu zapewnienia ciggtosci pracy urzgdzenie jest w stanie stopniowo i automatycznie zmniejszac
wydajnosc¢ przed zatrzymaniem z powodu przegrzania. Jednak dtuzsza praca powyzej temperatury
znamionowej prowadzi do skrécenia zywotnosci samego urzadzenia.

6.2. Chtodzenie

Urzadzenie jest chtodzone gtéwnie przez radiator z wymuszonym obiegiem powietrza.

Oprécz radiatora urzadzenie wykorzystuje do chtodzenia réwniez pozostate powierzchnie, z ktérych sie sktada.
Dlatego tez podczas instalacji konieczne jest zapewnienie wystarczajacej przestrzeni wokét urzadzenia.

W szczegdélnosci strona nawiewu i strona wywiewu radiatora muszg znajdowac sie w odlegtosci od innych powierz-
chni wynoszacej co najmniej:

* 150 mm w przypadku natezenia prgdu do 18 A

* 200 mm w przypadku natezenia prgdu do 30 A

* 250 mm w przypadku natezenia pradu do 118 A

* 300 mm w przypadku natezenia pradu do 268 A

Z pozostatych stron zaleca sie zachowanie minimalnej odlegto$ci 100 mm, aby umozliwi¢ chtodzenie oraz utatwic
instalacje i konserwacje.

Podczas pracy powierzchnie urzagdzenia moga sta¢ sie wystarczajaco gorace, aby spowodowac oparzenia. Zaleca sie
nie dotykac.

W przypadku instalacji wewnatrz szaf nalezy zapewni¢ odpowiedni przeptyw powietrza dla rozproszenia ciepta
wszystkich elementéw umieszczonych w szafie. Ciepto uwalniane przez urzadzenie mozna obliczy¢ na podstawie
jego sprawnosci konwersiji.

OSTRZEZENIE
Nie umieszczac elementéw wytwarzajgcych ciepto (filtry wylotowe) po stronie ssacej urzadzenia.
Niezastosowanie sie do tego zalecenia moze spowodowac niebezpieczne przegrzanie.

6.3. Montaz na pokrywie wentylatora silnika

Urzadzenie jest montowane na pokrywie wentylatora silnika i zabezpieczone czterema hakami znajdujacymi sie
w odpowiednim zestawie silnika.
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OSTRZEZENIE

Gdy urzadzenie jest zamontowane na pokrywie wentylatora silnika, wentylator silnika zapewnia
chtodzenie. Konieczne jest zatem usuniecie wentylatoréw uzywanych do montazu nasciennego.

OSTRZEZENIE

Montaz na ostonie wentylatora silnika jest mozliwy tylko w przypadku silnikéw wyposazonych w me-

talowg ostone wentylatora przymocowang do silnika za pomocg srub, a nie tylko za pomocg zatrza-
sku.

Zestaw silnika do urzadzen o rozmiarze 1 & 2
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W zestawie znajdujg sie:

* 4 Sruby M5x50.
* 4 haki do mocowania do pokrywy wentylatora silnika.
* 1 kofek centrujgcy na pokrywie wentylatora silnika.

6.4. Montaz z boku silnika B35

Ten typ montazu jest mozliwy tylko w przypadku silnikow IEC w wersji B35 (z kotnierzem silnika i fapami), z uzy-
ciem specjalnego zestawu silnika.

Chtodzenie urzadzenia zapewnia system wentylacji samego urzadzenia.
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Rysunek 1. Zestaw silnika do urzadzen o rozmiarze 3
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W zestawie silnika znajdujq sie:

* 1 kotnierz adaptera do silnikéw MEC160,180,200,225.
* 4 Sruby M8.
* 4 sruby M10, nakretki i podkfadki.

6.5. Montaz na scianie

Urzadzenie jest montowane na $cianie i chtodzone przez system wentylacji dostarczony w odpowiednim zestawie
Sciennym.
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Zestaw scienny do urzadzen o rozmiarze 1 & 2
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W zestawie znajdujg sie:

» wentylatory 12 VDC. Aby zapewni¢ optymalne chtodzenie urzadzenia, zaleca sie przestrzeganie podczas monta-
zu wentylatoréw kierunku przeptywu wskazanego na rysunku.

* 1 ostona wentylatora

» 2 sruby do mocowania pokrywy wentylatora do radiatora.

2 uchwyty do montazu na $cianie z odpowiednim szablonem.

4 $ruby M5 do mocowania urzgdzenia do wspornikéw.
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Mocowanie na $cianie w przypadku urzadzen o rozmiarze 3
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7. Instalacja elektryczna

OSTRZEZENIE
Przed kontynuowaniem nalezy uwaznie przeczyta¢ rozdziat dotyczacy bezpieczenstwa.
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7.1. Uziemienie

A NIEBEZPIECZENSTWO

Przed uruchomieniem upewnic sie, ze urzadzenie i podigczone do niego obcigzenia sg prawidtowo
uziemione za pomocg odpowiednich zaciskéw przytagczeniowych.
Upewnic¢ sie, ze system uziemienia jest zgodny z lokalnymi przepisami dotyczacymi uziemienia
urzadzen.
Kazde obcigzenie musi by¢ wyposazone we wtasny, mozliwie jak najkrétszy, kabel uziemiajacy. Nie
nalezy taczy¢ ze sobg potaczen uziemiajacych.
Prady uptywu mogag przekracza¢ 3,5 mA. W razie potrzeby zaleca sie stosowanie wzmochionego
uziemienia.

W przypadku kabli uziemiajgcych nalezy stosowaé co najmniej nastepujace przekroje poprzeczne:

« przekrdj réwny przekrojowi kabla zasilajacego do 16 mm?2. (6 AWG)

+ przekrdj rowny 16 mm2 (6 AWG) dla przekroju przewodu zasilajgcego miedzy 16mm?2 (6 AWG) a 35mm? (1
AWG).

» przekréj rowny potowie przekroju kabla zasilajacego w przypadku przekroju kabla zasilajgcego wiekszego niz 35
mm?2 (1 AWG).

7.2. Urzadzenia ochronne

NIEBEZPIECZENSTWO

Zaleca sie zainstalowanie przed urzadzeniem odpowiednich urzadzen zabezpieczajacych, takich

jak wytacznik magnetyczno-termiczny, bezpieczniki i wytacznik réznicowopradowy (urzadzenie pradu
szczatkowego lub RCD).

Bezpieczniki i wytaczniki.

Sterownik jest w stanie zabezpieczyc¢ silnik przed przecigzeniem za pomoca cyfrowego sterowania pragdem pobie-
ranym wzgledem ustawionego pragdu znamionowego.

Dlatego nie jest konieczne instalowanie pomiedzy falownikiem a silnikiem zadnego urzadzenia zabezpieczajgcego
przed przecigzeniem.

Konieczne jest natomiast zainstalowanie przed urzadzeniem urzadzen zabezpieczajgcych przed przetezeniem

i zwarciem, takich jak bezpieczniki i wytaczniki magnetyczno-termiczne. Interweniujg one w przypadku usterki
ktéregos z podzespotéw produktu.

Napiecie zasilania Model Zalecany bezpiecznik Zalecany wylacznik
gC
1x 230 VAC V209 20 ABB MCB S201-C20
1x230 VAC V214 25 ABB MCB S201-C25
1x 230 VAC V218 40 ABB MCB S201-C40
1x 230 VAC V225 63 ABB MCBS201-C63
3x230 VAC V306 10 ABB MCB S203-C10
3x230 VAC V309 16 ABB MCB S203-C16
3x230 VAC V314 20 ABB MCBS203-C20
3 x 230 VAC V318 25 ABB MCB S203-C25
3x230 VAC V325 30 ABB MCB S203-C32
3x230 VAC V330 35 ABB MCB S203-C40
3x 230 VAC V338 50 ABB MCB S203-C50
3x 230 VAC V348 63 ABB MCB S203-C63
3x230 VAC V365 80 ABB MCB S203-C80
3x230 VAC V375 100 ABB MCB S203-C100
3x230 VAC V385 100 ABB MCB S203-C100
3x230 VAC V3118 160 SACE FORMULA 160
3x230 VAC V3158 200 SACE FORMULA 200
3x230 VAC V3185 200 SACE FORMULA 200
3x230 VAC V3215 250 SACE FORMULA 250
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Napiecie zasilania Model Zalecany bezpiecznik Zalecany wylacznik
gC
3x 230 VAC V3268 315 SACE FORMULA 320
3 x 380 -460 VAC V406 10 ABB MCBS203-C10
3 x 380 - 460 VAC V409 16 ABB MCBS203-C16
3x380-460 VAC V414 20 ABB MCBS203-C20
3 x 380 -460 VAC V418 25 ABB MCBS203-C25
3 x 380 - 460 VAC V425 30 ABB MCBS203-C32
3 x 380 -460 VAC V430 35 ABB MCBS203-C40
3x380-460 VAC V438 50 ABB MCBS203-C50
3x380-460 VAC V448 63 ABB MCBS203-C63
3 x 380 -460 VAC V465 80 ABB MCBS203-C80
3 x 380 -460 VAC V475 100 ABB MCBS203-C100
3x 380 -460 VAC V485 100 ABB MCBS203-C100
3x380-460 VAC V4118 160 SACE FORMULA 160
3 x 380 -460 VAC V4158 200 SACE FORMULA 200
3 x 380 -460 VAC V4185 200 SACE FORMULA 200
3 x 380 - 460 VAC V4215 250 SACE FORMULA 250
3 x 380 -460 VAC V4268 315 SACE FORMULA 320

Urzadzenia pradu szczatkowego (RCD)

W przypadku urzadzen sterowanych falownikiem z zasilaniem jednofazowym zaleca sie stosowanie urzadzen RCD
czutych zaréwno na prad przemienny sinusoidalny, jak i pulsacyjny. Wskazane urzadzenia, w kolejnosci waznosci,

to:

* typ F, oznaczone symbolami

kHz.

« typ A-APR, oznaczone symbolami

* typ A, oznaczone symbolami

W przypadku urzadzen sterowanych falownikiem z zasilaniem tréjfazowym zaleca sie stosowanie urzgdzern RCD
wrazliwych zaréwno na prad zmienny, jak i staty. Wskazane urzadzenia to:

+ typ B, oznaczone symbolami (&)W ===]

7.3. Kable potaczeniowe

OSTRZEZENIE

Kable potaczeniowe muszg by¢ zgodne z lokalnymi przepisami, mie¢ odpowiedni przekrdj i spetniac

zdolne do wykrywania rowniez pradéw o wysokiej czestotliwosci do 1

charakteryzujgce sie nieznacznym opoznieniem wyzwolenia.

wymagania dotyczace napiecia, pradu i temperatury.

7.3.1. Kable zasilajace

Model Maksymalny przekréj Maksymalny przekréj Moment dokrecania kabla Moment dokrecania
kabla wejsciowego kabla wyjsciowego [Nm] przewodu uziemiajacego
z uziemieniem z uziemieniem
V209 3 x 2,5 mm?2 4 x 2,5 mm? 1 1
V214 3 x 2,5 mm?2 4 x 2,5 mm? 1 1
V218 3 x 6 mm2 4 x 6 mm? 1 3
V225 3 x 6 mm2 4 x 6 mm? 1,5 3
V306 4 x 2,5 mm? 4 x 2,5 mm? 1 1
V309 4 x2,5 mm? 4 x 2,5 mm? 1 1
V314 4 x 6 mm? 4 x 6 mm? 1 3
V318 4 x 6 mm? 4 x 6 mm? 1 3
V325 4 x 6 mm? 4 x 6 mm? 1,5 3
V330 4 x 6 mm? 4 x 6 mm? 1,5 3
V338 4 x 16 mm? 4 x 16 mm? 3 3
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Model

Maksymalny przekroj
kabla wejsciowego
Z uziemieniem

Maksymalny przekroj
kabla wyjsciowego
z uziemieniem

Moment dokrecania kabla
[Nm]

Moment dokrecania
przewodu uziemiajacego

V348 4 x 16 mm2 4 x 16 mm? 3 3
V365 4 x 35 mm? 4 x 35 mm? 4 4
V375 4 x 35 mm? 4 x 35 mm? 4 4
V385 4 x 35 mm? 4 x 35 mm? 4 4
V3118 4 x 35 mm2 4 x 35 mm? 4 4
V3158 4 x 50 mm? 4 x 50 mm? 20 20
V3185 4 x 50 mm?2 4 x 50 mm? 20 20
V3215 4 x 95 mm2 4 x 95 mm? 20 20
V3268 4 x 95 mm? 4 x 95 mm? 20 20
V406 4 x 2,5 mm?2 4 x 2,5 mm?2 1 1
V409 4 x 2,5 mm? 4 x 2,5 mm? 1 1
V414 4 x 6 mm? 4 x 6 mm? 1 3
V418 4 x 6 mm? 4 x 6 mm? 1 3
V425 4 x 6 mm? 4 x 6 mm?2 1,5 3
V430 4 x 6 mm? 4 x 6 mm? 1,5 3
V438 4 x 16 mm?2 4 x 16 mm? 3 3
V448 4 x 16 mm2 4 x 16 mm? 3 3
V465 4 x 35 mm2 4 x 35 mm? 4 4
V475 4 x 35 mm2 4 x 35 mm? 4 4
V485 4 x 35 mm? 4 x 35 mm? 4 4
V4118 4 x 35 mm2 4 x 35 mm? 4 4
V4158 4 x 50 mm? 4 x 50 mm? 20 20
V4185 4 x 50 mm?2 4 x 50 mm? 20 20
V4215 4 x 95 mm? 4 x 95 mm? 20 20
V4268 4 x 95 mm? 4 x 95 mm? 20 20

A\
A\

A\

OSTRZEZENIE
Uzywac nieekranowanego przewodu do kabli wejsciowych i ekranowanego do kabli wyjsciowych.

OSTRZEZENIE
Zawsze uzywac kabli wyposazonych w specjalne koncéwki, ewentualnie dostarczone wraz z produk-
tem.

OSTRZEZENIE
W przypadku kabli silnikowych o dtugosci przekraczajacej 5 metréw zaleca sie stosowanie specjal-

nych filtrow wyjsciowych, ktére mogg by¢ dostarczane na zyczenie.

7.3.2. Kable sterujace

Model

Maksymalny przekréj kabli sterujacych

Moment dokrecania [Nm]

Zaciski sterujace wszystkich modeli

1 mm?2 (16 AWG)

0,5 Nm (0,37 ftlbs)

A\
A\

OSTRZEZENIE
Stosowac do ekranowanych kabli sterujgcych.

OSTRZEZENIE
Zawsze uzywac kabli wyposazonych w specjalne koncéwki, ewentualnie dostarczone wraz z produk-
tem.

7.4. Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)

Urzadzenie spetnia wymagania kompatybilnosci elektromagnetycznej wg EN61800-3.

22




VASCO - VAriable Speed COntroller

Jednakze w celu zapewnienia kompatybilnosci elektromagnetycznej systemu, w ktérym jest ono zainstalowane,
nalezy:

» stosowac mozliwie jak najkrétsze kable uziemiajgce.

» uzywac kabli silnikowych mozliwie jak najkrétszych, ekranowanych, z ekranem przymocowanym do obu koncow.

» uzywac ekranowanych kabli sygnatowych z ekranem podigczonym tylko do jednego konca.

OSTRZEZENIE

A Kable sygnatowe, kable silnikowe i zasilajgce nalezy montowaé oddzielnie od siebie w odlegtosci
co najmniej 30 cm. W przypadku, gdy nie mozna unikng¢ kontaktu kabli sygnatowych z kablami
zasilajgcymi, nalezy je skrzyzowac pod katem prostym.

OSTRZEZENIE

A Podtaczenie kondensatorow filtra Cy do uziemienia mozna usung¢, wykrecajac sruby oznaczone
symbolem EMC. W ten sposéb zmniejsza sie prady uptywu doziemnego zwigzane z filtrem, ale
nastepuje utrata kompatybilnosci EMC nieodtgcznie zwigzanej z urzadzeniem, ktora nalezy zagwa-
rantowac zewnetrznie w inny sposéb.

W przypadku montazu w systemie IT zaleca sie wykrecenie srub oznaczonych symbolem EMC
i zamontowanie zewnetrznego regulatora izolacji. Systemy fotowoltaiczne zaliczajg sie do kategorii
IT.

7.5. Potaczenia elektryczne
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7.5.1. Polaczenia zasilania

V209, V214
oo
oo
oo
ooo0o0o0 oo
[erorrs)
B e e
1 4
LlEMC1 LINE MOTOR ] EMC3
(%) LN wovu (¥
A [mm] Izolowana koncéwka kablowa Schemat $ciagania izolacji
. L1/L 40 Widetki do zamknie¢ srubowych M4
Zasilanie
L2/N 40 Widetki do zamknig¢ srubowych M4 A
LINE PE.O 70 Ucho do $ruby M4
U 40 Widetki do zamknie¢ srubowych M4
Silnik v 40 Widetki do zamknie¢ srubowych M4
MOTOR w 40 Widetki do zamknig¢ Srubowych M4
PE. O 70 Ucho do $ruby M4

UWAGA
S W przypadku podtaczenia silnika jednofazowego PSC (kondensator zamontowany na state) nalezy
podtaczy¢ bieg do fazy U i wspoélny do fazy V, pozostawiajac faze W niepodtagczona.

UWAGA
g Zacisk FAN: F+, F- zasila wentylator pomocniczy 12 VDC dostarczony w zestawie sciennym.
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V218, V225
it @)\
A [mm] Izolowana koncéwka kablowa Schemat $ciagania izolacji
o L1/L 50 Widetki do zamknie¢ srubowych M4

Zasilanie

L2/N 50 Widetki do zamknie¢ srubowych M4 A
LINE PE.D 100 Ucho do $ruby M4

U 50 Widetki do zamknie¢ srubowych M4
Silnik \" 50 Widetki do zamknig¢ srubowych M4
MOTOR w 50 Widetki do zamknie¢ srubowych M4

PE.O 100 Ucho do $ruby M4

UWAGA

K

Zacisk FAN: F+, F- zasila wentylator pomocniczy 12 VDC dostarczony w zestawie Sciennym.
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V306 , V309, V406 , V409

=
g8
[0 0110 0011 01 ol

@] EMC2 E =H
i LINE MOTOR [

L2 L3 U

A [mm] Izolowana koncéwka kablowa Schemat $ciagania izolacji
L1 40 Widetki do zamknie¢ srubowych M4
Zasilanie L2 40 Widetki do zamknig¢ srubowych M4
LINE L3 40 Widetki do zamknigé $rubowych M4 |L|
PE.D 70 Ucho do $ruby M4
U 40 Widetki do zamknie¢ srubowych M4
Silnik v 40 Widetki do zamknie¢ srubowych M4
MOTOR w 40 Widetki do zamknie¢ srubowych M4
PE. O 70 Ucho do $ruby M4

UWAGA
@ Zacisk FAN: F+, F- zasila wentylator pomocniczy 12 VDC dostarczony w zestawie $sciennym.
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V314 ,V318,V414 ,V418

0o 03

/o)

A [mm] Izolowana koncéwka kablowa Schemat $ciagania izolacji
L1 50 Widetki do zamknie¢ srubowych M4
Zasilanie L2 50 Widetki do zamknie¢ srubowych M4
LINE L3 50 Widetki do zamknig¢ srubowych M4 |L|
PE.D 100 Ucho do $ruby M4
U 50 Widetki do zamknie¢ srubowych M4
Silnik \' 50 Widetki do zamknie¢ srubowych M4
MOTOR w 50 Widetki do zamknig¢ Srubowych M4
PE. O 100 Ucho do $ruby M4
UWAGA

K

Zacisk FAN: F+, F- zasila wentylator pomocniczy 12 VDC dostarczony w zestawie $sciennym.
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V325, V330, V425, V430

H
g

B8 >
- < [?]

LINE MOTOR

emc  |O9O NNSN
® 1203 UVWw ®

\\

A [mm] Izolowana koncéwka kablowa Schemat $ciagania izolacji
L1 50 Nasadka
Zasilanie L2 50 Nasadka
LINE L3 50 Nasadka |L|
PE.D 100 Ucho do $ruby M4
U 50 Nasadka
Silnik v 50 Nasadka
MOTOR w 50 Nasadka
PE. O 100 Ucho do $ruby M4

UWAGA
@ Zacisk FAN: F+, F- zasila wentylator pomocniczy 12 VDC dostarczony w zestawie $sciennym.
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V338 ,V348,V365,V375,V385, V318, V438, V448 , V465, V475 ,V485, V4118

O O
®
N
® [
[} [
‘ ‘ — (le| L1 L2 L3
® ) [elieliellelle]
00 2 I P
oo ololo IHHHHH
L O[OJO[0]0O
PE.U V WPE.
L1 L2 L3 ®
ololo LINE MOTOR
(lo
LINE MOTOR
[
e —
B B ©080
|=—] =
A [mm] Izolowana koncéwka kablowa Schemat $ciagania izolacji
L1 140 Nasadka
Zasilanie L2 140 Nasadka A
LINE L3 140 Nasadka |—|
PE.O 140 Nasadka
U 140 Nasadka
Silnik \') 140 Nasadka
MOTOR w 140 Nasadka
PE.O 140 Nasadka
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V3158, V3185, V3215, V3268 , V4158 , V4185 , V4215, V4268

0

\

——
00 OOO

®

L1

T °

L3

= | | | P
9 0|9]|0][0]/© r
PEdU v @w liPE[T] 1)
o o
LINE MOTOR
LINE MOTOR
o o
R
o] o
LT T II II T T II @ @
(LT v—@—v [ T[]
A [mm] Izolowana koncéwka kablowa Schemat $ciagania izolacji
L1 360 Ucho do $ruby M10
Zasilanie L2 360 Ucho do $ruby M10 A
LINE L3 360 Ucho do sruby M10 b
PE.D 360 Ucho do $ruby M10
U 360 Ucho do $ruby M10
Silnik \' 360 Ucho do $ruby M10
MOTOR w 360 Ucho do sruby M10
PE. D 360 Ucho do $ruby M10

7.5.2. Polaczenia sterujace
Piyta sterujgca jest wspodlna dla wszystkich modeli.
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MODBUS
S2+
S2-
G L |
COMBO
] >
St1+] | o) C>) @]
S1- =
c [ | S [l < g O <
— | gE “EE|]
DISPLAY O § ol N
< <
N4 SEL AN3 SEL
2 zm
a=§ a=§
I;‘.‘ lg
DOL 2 DOL 1 ALARM STATUS
> o - 2. B3 _3%X 98
NO4 COM4 NC4 NO3 COM3 NC3 NO2 COM2 NC2 NO1 COM1 NC1 Zz2zz3y3%v3Y%2%2%2%
Typ Charakterystyka Funkcje Komentarze
Wejscia analogowe AN1 4-20 mA Czujnik 1 -
AN2 4-20 mA Czujnik 2 -
AN3 4-20 mA Zewnetrzna warto$¢ zadana Konfigurowalne jako 4-20 mA lub
0-10V za pomoca zworki.
0-10V
AN4 4-20 mA Czestotliwo$¢ zewnetrzna Konfigurowalne jako 4-20 mA lub
0-10V za pomoca zworki.
0-10V Zewnetrzna warto$¢ zadana 2
Zasilanie +15V 15 VDC, max 100 mA Zasilanie wej$¢ analogowych 4-20 Nie uzywac jako zasilania wejs¢ cyfro-
mA wych!
Zasilanie +10V 10 VDC, max 3 mA Zasilanie wej$¢ analogowych 0-10 Nie uzywac¢ jako zasilania wejs¢ cyfro-
\% wych!
Masa sygnatowa ov Izolowane Masa sygnatowa dla wejs¢ analo- -
gowych i cyfrowych
Wejscia cyfrowe IN1 Aktywny niski Uruchamianie i zatrzymywanie sil- Programowalny jako normalnie otwar-
nika ty lub normalnie zamkniety.
IN2 Aktywny niski Uruchamianie i zatrzymywanie sil- Programowalny jako normalnie otwar-
nika ty lub normalnie zamkniety.
Przefaczanie wartosci zadanych 1
i2
Przetaczanie czestotliwosci pracy
1i2
IN3 Aktywny niski Uruchamianie i zatrzymywanie sil- Programowalny jako normalnie otwar-
nika ty lub normalnie zamkniety.
Przetgczanie czujnikow 1 2
IN4 Aktywny niski Reset alarmoéw Programowalny jako normalnie otwar-
ty lub normalnie zamkniety.
Uruchamianie i zatrzymywanie sil-
nika
Przefgczanie miedzy gtéwnym i po-
mocniczym trybem sterowania
Wyijscia przekaznikowe NO1 Normalnie otwarty Przekaznik STANU Styki beznapieciowe
COM1 Wspdlny NO1, COM1: styk zamkniety przy | Maks. 250 VAC, 2 A
NC1 Normalnie zamkniety uruchomionym silniku.
) Maks. 30 VDC, 2 A
NZ1, COM1: styk zamkniety przy
zatrzymanym silniku.
Wyjscia przekaznikowe NO2 Normalnie otwarty Przekaznik ALARMOWY Styki beznapieciowe
CoMm2 Wspolny NO2, COM2: styk zamkniety bez Maks. 250 VAC, 2 A
alarmu.
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Typ Charakterystyka Funkcje Komentarze
NC2 Normalnie zamkniety NZ2, COM2: styk zamknigty Maks. 30 VDC, 2 A
w przypadku alarmu lub bez zasila-
nia.
Wyjscia przekaznikowe NO3 Normalnie otwarty Przekaznik DOL1 Styki beznapieciowe
comM3 Wspoiny NO3, COM3: styk zamkniety do Maks. 250 VAC, 2 A
NC3 Normalnie zamkniety uruchomienia pompy DOL1.

Maks. 30 VDC, 2 A
NZz3, COM3: styk otwarty do uru-

chomienia pompy DOL1.

Wyjscia przekaznikowe NO4 Normalnie otwarty Przekaznik DOL2 Styki beznapieciowe
COM4 Wspolny NO4, COM4: styk zamkniety do Maks. 250 VAC, 2 A
NC4 Normalnie zamknigty uruchomienia pompy DOL2.

Maks. 30 VDC, 2 A
NZ4, COM4: styk otwarty do uru-

chomienia pompy DOL2.

Interfejs szeregowy RS485 | S1+ Dodatni Komunikacja -
S1- Ujemny COMBO -
G Masa szeregowa Masa szeregowa jest izolowana w od-
réznieniu od masy sygnatowej
Interfejs szeregowy RS485 | S2+ Dodatni Komunikacja -
S2- Ujemny MODBUS RTU :
G Masa szeregowa Masa szeregowa jest izolowana w od-
BACnet (jesli jest dostepny) réznieniu od masy sygnatowej

8. Uruchamianie

8.1. Kontrole wstepne

Przed podaniem napiecia do urzadzenia zaleca sie wykonanie nastepujgcych kontroli elektrycznych i mechanicz-
nych:

» Sprawdzi¢, czy urzadzenie jest zgodne ze sterowaniem silnikiem zgodnie z danymi znamionowymi.

» Sprawdzi¢ poprawnos¢ uziemienia urzadzenia, obcigzenia i catego systemu.

» Sprawdzi¢ prawidtowe potgczenie kabla zasilajacego i kabla silnikowego, zwracajac szczegdlng uwage na ewen-
tualne odwrdcenie potgczenia.

» Sprawdzi¢ poprawnos¢ podigczenia kabli zasilajgcych i sygnatowych, zwracajac szczegdlng uwage na ewentual-
ne polaryzacje.

» Sprawdzi¢ poprawno$¢ dokrecenia zaciskow przytgczeniowych kabli zasilajgcych i sygnatowych.

» Sprawdzi¢ spetnienie wymagan dotyczacych kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC) oraz prawidtowos¢
podtgczenia ekranéw kablowych.

» Sprawdzi¢, czy urzadzenia zabezpieczajace sg obecne i prawidtowo zainstalowane.

» Sprawdzi¢, czy instalacja mechaniczna jest prawidtowa, solidna i zgodna z wymogami sSrodowiskowymi oraz
chtodzenia.

» Sprawdzi¢, czy uszczelki sg nienaruszone i prawidtowo umieszczone w swoich gniazdach.

» Sprawdzi¢ prawidtowe dokrecenie diawikéw kablowych i srub.

» Sprawdzi¢, czy urzadzenie jest catkowicie zamkniete i czy czesci pod napieciem nie sg dostepne.

8.2. Wiaczanie

NIEBEZPIECZENSTWO
Przed zatagczeniem zasilania urzadzenia upewnic¢ sie co do przeczytania, zrozumienia i wdrozenia
wszystkich instrukcji w zakresie bezpieczenstwa oraz instalacji mechanicznej i elektrycznej.

Ostatecznie mozna:

» zalgczy¢ napiecie do urzadzenia.

» sprawdzi¢ poprawnosc¢ zaptonu i brak komunikatéw alarmowych.
« uruchomi¢ programowanie.

* uruchomi¢ silnik.
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9. Uzytkowanie i programowanie

9.1. Klawiatura i wyswietlacz

OSTRZEZENIE

Chron klawiature i wyswietlacz przed wstrzasami. Naciskaj palcami tylko na klawisze, nigdy na
wyswietlacz. Nadmierny nacisk na wyswietlacz i okolice moze spowodowac uszkodzenie.

WYSWIETLACZ

START: uruchomienie silnika

STOP: zatrzymanie silnika / reset alarméw / wyjscie z menu

ENTER: dostep do menu / zmiana parametréw / potwierdzenie parametrow
+ : przewijanie parametréw / zmiana parametrow

- . przewijanie parametrow / zmiana parametrow

o0k wh-=

Przytrzymanie wcisnietego przycisku START / STOP przez co najmniej 5 sekund aktywuje funkcje blokady przy-
cisku START / STOP, dzieki ktorej za pomocg przyciskéw + i - mozna tylko przewijac i wyswietlac parametry
pracy, bez uruchamiania lub zatrzymywania silnika. Wcisniecie przycisku START / STOP na co najmniej 5 sekund
dezaktywuje blokade.

Przytrzymujac przyciski + i - wcisniete przez co najmniej 5 sekund mozna odwrécié wizualizacje na wyswietlaczu.

UWAGA

Akustyczny sygnat potwierdzajgcy towarzyszy uzytkownikowi korzystajacemu z urzadzenia i stanowi
szybkie wskazanie w przypadku alarmu.

9.2. Sterowanie za pomoca aplikacji

Urzadzeniem mozna sterowa¢ za pomoca smartfona lub tabletu z tgcznoscig Bluetooth BTLE i zainstalowanej
aplikacji Nastec NOW. Aplikacja jest dostepna w wersji obstugiwanej przez Android i iOS i mozna jg pobra¢
bezptatnie za posrednictwem odpowiednich sklepdw internetowych.
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Android i0OS

Poprzez aplikacje mozna:

* Monitorowac¢ kilka parametréw roboczych jednoczesnie.

» Uzyskiwac¢ statystyki zuzycia energii i kontrolowa¢ historie alarmow.

» Uruchamia¢ raporty z mozliwoscig wprowadzania notatek, obrazéw oraz wysytania ich pocztg elektroniczng lub
przechowywania w archiwum cyfrowym.

» Wykonywac¢ programowanie, zapisywac je w archiwum, kopiowac je na inne urzadzenia i udostepnia¢ innym
uzytkownikom

+ Sterowac urzgdzeniem zdalnie, za posrednictwem Wi-Fi lub GSM, uzywajgc umieszczonego w poblizu smartfo-
na jako modemu.

» Uzyskiwa¢ dostep do instrukcji i dodatkowej dokumentac;ji techniczne;j.

» Uzyskiwa¢ pomoc online dotyczacg parametréw i alarmoéw.

9.3. Konfiguracja wstepna

Przy pierwszym wigczeniu urzadzenia wchodzi sie bezposrednio do konfiguracji wstepnej, poprzez ktérg mozna
szybko i kompletnie zaprogramowac urzgdzenie odpowiednio do pompy i systemu, w ktérym jest instalowane.
Niezakonczenie konfiguracji wstepnej uniemozliwia korzystanie z urzadzenia. W kazdej chwili mozna powtérzy¢
konfiguracje wstepna tak jak w przypadku, gdy decyduje sie zainstalowac¢ urzagdzenie w nowym systemie.

Urzadzenie sugeruje wartosci domysine dla kazdego parametru. Jezeli chce sie zmieni¢ ustawienie podstawowe,
po prostu nacisng¢ przycisk Enter, poczekaé, az parametr zacznie migac i uzy¢ przyciskéw przewijania. Ponowne
nacisniecie przycisku ENTER zapisuje wybrang warto$¢, ktéra nastepnie przestaje migac.

Podczas konfiguracji wstepnej tryb sterowania urzgdzeniem jest automatycznie ustawiany na P018 Rodzaj kontroli
= Stala wartosc i PO83 Jednostka = bar.

Ponizej znajduje sie szczegdtowy opis roznych parametréw spotykanych podczas wstepnej konfiguraciji.

Parametr DomysIny Opis
P001 Jezyk English Jezyk komunikacji z uzytkownikiem
XXXXXXX
P083 Jednostka bar Jednostka miary [bar, %, ft, in, cm, m, K, F, C, gpm, I/min, m3/h, atm, psi].
XXXXX
P102 Typ silnika Trojfazo- Typ podtgczonego silnika i zastosowane sterowanie:
wym asy.
XXXXXX » Jednofazowy PSC : sterowanie silnikami jednofazowymi PSC.

» Trojfazowym asy. : sterowanie tréjfazowymi silnikami asynchronicznymi.
» Synchroniczny PM : sterowanie silnikami synchronicznymi z magnesami trwatymi.
» Skalarny : sterowanie skalarne U/f.

P017 Amp. znam. siln. Prad znamionowy silnika zgodnie z danymi na tabliczce powigkszony o 5%. Spadek napigcia na falow-
niku moze spowodowac¢ wigkszg absorpcje pradu niz znamionowy prad silnika podany na tabliczce

I= XXX [A] znamionowej. Nalezy upewnic sie, kontaktujgc z producentem silnika, ze takie przetezenie bedzie tole-
rowane.

P005 Czest.znam.siln. 50 Czestotliwo$é znamionowa silnika zgodnie z danymi z tabliczki.

f= XXX [Hz]

P004 P. skala czujnik 16 Petna skala czujnika.

p =XX.X [bar]

Test czujnik Czujnik nalezy przetestowa¢ przed uzyciem.

Przycisnac ENT Jezeli czujnik nie jest podiaczony lub jest nieprawidtowo podiaczony, po nacisnigciu przycisku ENTER

pojawi si¢ wskazanie CZUJNIK OFF
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Parametr DomysIny Opis
P061 Wart.maks.alarmu 10 Wartos¢, ktéra moze zostac osiggnigta w systemie, po przekroczeniu ktérej, nawet w trybie pracy ze
statg czestotliwoscig, pompa jest zatrzymywana i emitowany jest sygnat alarmowy. Pompa jest urucha-
p= XXX [bar] miana ponownie dopiero po spadku zmierzonej wartosci ponizej maksymalnej wartosci alarmowej przez
czas diuzszy niz 5 sekund.
P002 Ustaw. wartosc 3 Wartos¢, ktérg chce sie utrzymac na statym poziomie.
p = XX.X [bar]
Strojenie silnik Jezeli urzadzenie jest urzadzeniem typu ,FOC-ready”, konieczne jest skalibrowanie silnika przed uru-
chomieniem.
ENT dostep do
OSTRZEZENIE
A Nalezy uwaznie przeczyta¢ rozdziat poswiecony sterowaniu silnikiem FOC.
Test silnika Naciskajac przycisk START/STOP mozna przeprowadzi¢ test pracy pompy z zgdang czestotliwoscig
robocza.
START/STOP
OSTRZEZENIE
A Sprawdzi¢ mozliwo$¢ uruchomienia pompy bez uszkodzenia jej samej lub systemu.
P044 Kierun.obr.siln. > Kierunek obrotéw silnika. Jezeli silnik obraca sie w niewtasciwym kierunku, mozliwe jest odwrocenie
kierunku obrotéw bez konieczno$ci zmiany kolejnosci faz w potaczeniu.
> [ e
P049 COMBO OFF Aktywacja funkcji P049 COMBO do kombinowanej pracy wielu pomp potgczonych réwnolegle. Przeczy-
ta¢ wiasciwy rozdziat instrukciji.
ON/OFF
P062 Adres COMBO Adres urzadzenia, kiedy znajduje sie w trybie COMBO:
XX » 0: urzadzenie nadrzedne
» od 01 do 07: urzadzenia podrzedne
Polaczenie BTLE ON Aktywacja komunikacji BTLE
ON/OFF
P043 Rozruch automat. OFF Wybranie ON przywrdci urzadzenie do stanu, w jakim byto przed utratg zasilania, gdy zasilanie zostanie

ON/OFF

przywrécone po awarii zasilania. Oznacza to, ze jezeli pompa pracowata, zacznie dziataé ponownie

KONFIGURACJA

UKONCZONA

Ten komunikat informuje uzytkownika, ze wstepna procedura konfiguracji zostata pomysinie zakohnczo-
na. Parametry ustawione podczas tej procedury pozostajg zapisane w urzadzeniu. Wartosci te mozna
nastepnie zmieni¢ w odpowiednich menu.

9.4. Sterowanie silnikiem FOC

9.4.1. Wprowadzenie
Sterowanie wektorowe silnikiem (Field Oriented Control) zaimplementowane w falownikach typu ,FOC-ready”
oferuje nastepujace korzysci w poréwnaniu z tradycyjnym sterowaniem:

Optymalna kontrola prgdu w kazdym punkcie pracy.
Szybka i precyzyjna regulacja predkosci.

Nizsze zuzycie energii.
Zmniejszenie oscylacji momentu obrotowego (drgan) dla bardziej ptynnej i regularnej pracy w catym zakresie
czestotliwosci oraz nizszego poziomu hatasu w systemie.

Zmniejszone naprezenia mechaniczne silnika, pompy i uktadu hydraulicznego.

Sterowanie wektorowe urzadzen typu ,FOC-ready” moze by¢ uzywane z urzadzeniami, takimi jak:

 Trojfazowe silniki asynchroniczne
 Trojfazowe silniki synchroniczne z magnesami trwatymi

Sterowanie jest ,bezczujnikowe” i dlatego nie wymaga uzycia zadnego czujnika.

9.4.2. Kalibracja sterowania FOC

Aby umozliwi¢ urzadzeniu przeprowadzenie sterowania wektorowego, nalezy:

1.

2.

Wykonac¢ wszystkie okablowania systemu. Podtaczy¢ obcigzenie (pompe) do falownika za pomocg kabla

o odpowiedniej diugosci i ewentualnie wyposazonego w filtr dV/dt lub sinusoidalny.

Podac¢ napiecie do systemu i postepowaé zgodnie z poczatkowg procedurg konfiguracyjng okreslajac:

a. Typ silnika: tréjfazowy asynchroniczny lub synchroniczny z magnesami trwatymi.
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b. Napiecie znamionowe silnika zgodnie z danymi z tabliczki.
c. Czestotliwosé znamionowa silnika zgodnie z danymi z tabliczki.
d. Prad znamionowy silnika zwiekszony o 5% wzgledem danej z tabliczki.

3. Przeprowadzi¢ proces samodostrajania (Auto tuning), aby umozliwi¢ falownikowi przyswojenie informacji doty-
czacych charakterystyk elektrycznych podtaczonego do niego obcigzenia (silnika, kabla i ewentualnego filtra).
Proces kalibracji moze potrwac¢ do 1 minuty.

4. Poczekaé¢ na pomysine zakonczenie procedury kalibrac;ji.

UWAGA
Proces kalibracji moze potrwa¢ do 1 minuty. Poczeka¢ na jego zakonczenie.

UWAGA
Proces kalibracji musi by¢ przeprowadzony w koncowej konfiguracji elektrycznej systemu, tj. z zasto-
sowanym silnikiem, kablem i ewentualnym filtrem.

W przypadku zmiany uzywanego silnika, kabla lub filtra nalezy powtorzy¢ proces kalibracji.

widtowych wynikéw procedury kalibracji, a tym samym do nieprawidtowego dziatania silnika.

OSTRZEZENIE

Ustawienie zbyt wysokiego pragdu znamionowego silnika w stosunku do danej z tabliczki znamiono-
wej moze powaznie uszkodzi¢ zaréwno silnik, jak i falownik. Ustawienie zbyt wysokiego pradu zna-
mionowego silnika w stosunku do danej z tabliczki znamionowej moze powaznie uszkodzi¢ zaréwno
silnik, jak i falownik.

f OSTRZEZENIE
Nieprawidtowe ustawienie napiecia, czestotliwosci i pradu znamionowego silnika prowadzi do niepra-

OSTRZEZENIE

Podczas kalibracji uzwojenia silnika sg nagrzewane przez prad testowy. Jezeli silnik jest silnikiem
samowentylowanym, brak obrotéw silnika nie pozwala na usunigcie ciepta poprzez wymuszenie.
Dlatego zaleca sie pozostawienie silnika do ostygniecia pomiedzy kalibracjami.

>

NIEBEZPIECZENSTWO

Podczas procedury kalibracji silnik pozostaje nieruchomy, ale jest zasilany przez caty okres kalibracji.
Odtaczy¢ urzadzenie od zasilania przed przystapieniem do jakiejkolwiek interwencji na urzadzeniu

i podigczonych do niego obcigzeniach.

>

W przypadku niepowodzenia procesu kalibracji, nalezy sprawdzic:

» Potgczenia miedzy falownikiem a obcigzeniem (w tym ewentualne filtry silnika).
» Ustawione wartosci znamionowe napiecia, czestotliwosci i pradu.

UWAGA
Silnika nie mozna uruchomi¢, dopoki proces kalibracji nie zostanie zakonczony.

UWAGA

g W przypadku, gdy proces kalibracji nie moze zosta¢ zakonczony, mozliwe jest reczne wprowadzenie
parametréw rezystancji uzwojen stojana (Rs) i indukcyjnosci stojana (Ls) w menu parametréw silnika
(hasto domysine 002). Dane te mogq by¢ dostarczone przez producenta silnika lub uzyskane w dro-
dze pomiarow. Jezeli nie posiada sie tych danych i proces automatycznej kalibracji nie powiodt sie,
zalecamy skontaktowanie sie z serwisem technicznym.

9.4.3. Regulacja sterowania wektorowego / FOC

Algorytm sterowania FOC realizuje sterowanie pragdem (momentem obrotowym) i predkoscig z okreslong dynamikg
odpowiedzi.

Dynamika FOC jest domysinie ustawiona na warto$¢ wystarczajaca do zapewnienia precyzyjnego i pozbawionego
oscylacji sterowania w wiekszosci zastosowan.
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W niektorych przypadkach moze by¢ jednak konieczne zwigkszenie (w obecnosci oscylacji czestotliwosci) lub obni-
zenie (w przypadku alarmoéw nadpradowych lub wyzwolenia igbt) parametru ,Dynamiki FOC” w menu parametrow
silnika (hasto domysine 002) zgodnie z ponizsza tabela:

Konfiguracja Dynamika FOC
Kable silnikowe o dtugosci do 100 m bez filtra miedzy falownikiem a silnikiem. 200

Kable silnikowe o dtugosci do 100 m z filtrem dV/dt miedzy falownikiem a silnikiem. 150

Kable silnikowe o dtugosci powyzej 100 m z filtrem dV/dt miedzy falownikiem a silnikiem. 100

Obecnos¢ filtra sinusoidalnego miedzy falownikiem a silnikiem. 50 lub 40 lub mniej

f OSTRZEZENIE
Nieprawidtowe ustawienie dynamiki FOC moze spowodowac:
» Oscylacje predkosci w przypadku zbyt niskiej dynamiki FOC.
» Alarmy zabezpieczenia nadpragdowego lub wyzwolenia igbt w przypadku, gdy dynamika FOC jest
zbyt duza.
W w przypadku wystgpienia sytuacji wymienionych powyzej zaleca sie niezwtoczng interwencje
poprzez odpowiednie dostosowanie parametru ,Dynamika FOC”. Brak interwencji moze prowadzi¢
do uszkodzenia falownika, silnika i systemu.

9.5. Widok poczatkowy

Po wtaczeniu urzgdzenia pojawia sie informacja dla uzytkownika wskazujgca wersje oprogramowania uktadowego
sterowania (LCD = X.XX) i wersje oprogramowania uktadowego zasilania (INV = X.XX).

Nastepnie, lub zaraz po zakonczeniu pierwszej konfiguracji wstepnej, otwiera sie widok poczatkowy.

L L] I
%Y, | B A RN

Ta 3.0 oo|.o n_A 3.0 49.8 = 3.0 00.0
mCO bar Hz | |» bar Hz | |l bar Hz
| |
3 4 5 g 10 1|2

1: Bluetooth wtaczony. Miga podczas komunikacji; 2: Sygnat Wi-Fi/GSM (jesli zainstalowana jest karta 10T); 3:
Silnik zatrzymany; 4: Adres COMBO (jesli jest aktywowany); 5: Jednostka miary; 6: Czestotliwos¢ silnika; 7: Prze-
czytaj wartos¢; 8: Ostrzezenie; 9: Silnik pracuje; 10: Aktywowana blokada START/STOP; 11: Alarm; 12: Gotowos¢;

9.5.1. Parametry robocze

Parametr Opis

XX.X [bar] Zmierzona wartosc¢ cisnienia.

Nacisna¢ przycisk ENTER, aby wyswietli¢ ustawiong wartos$¢ cisnienia <XXX.X>.

XXX.X [Hz] Parametr f reprezentuje czestotliwos¢ (Hz) z jaka falownik zasila silnik. Przytrzymujac klawisz ENTER
przez co najmniej 5 sekund, jesli tryb sterowania jest ustawiony na ,stata czestotliwo$¢”, mozliwe jest
dokonanie zmiany czestotliwosci roboczej w czasie rzeczywistym. Kolejne nacisniecie klawisza ENTER
powoduje wyjscie z tego trybu i zapisanie nowej czestotliwosci roboczej.

XXX [VAC] Napiecie zasilania falownika. Pojawia sig tylko wtedy, gdy silnik jest w stanie wytaczenia / OFF. W stanie
wigczenia / ON, zamiast napiecia zasilania, wyswietlany jest prad pobierany przez silnik.

XXX [A] Prad pobierany przez silnik.

XXX [cos@] Cosinus kata przesunigcia @ migedzy napigciem a pradem. Nazywany réwniez wspotczynnikiem mocy
silnika.

XXX [kW] Oszacowanie czynnej mocy elektrycznej pobieranej przez silnik.

CX Adres urzadzenia, gdy wtaczona jest funkcja COMBO.

AXX Alarm XX.

WXX Ostrzezenie XX.
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Parametr

Opis

XX.X [bar]

Zmierzona wartos¢ cisnienia.

Nacisna¢ przycisk ENTER, aby wyswietli¢ ustawiong wartos$¢ cisnienia <XXX.X>.

STAN: NORMALNY

W przypadku braku alarméw STAN powraca do wartosci NORMALNY.

W przeciwnym razie miga komunikat alarmowy i emitowany jest przerywany sygnat dzwigkowy, ktéry
mozna wyciszy¢, naciskajac przycisk STOP.

Nacisna¢ przycisk ENTER, aby uzyska¢ dostep do menu Diagnostyki.

Aby powrdci¢ do ekranu poczatkowego, wystarczy nacisnaé¢ przycisk ENTER.

MENU'

ENT dostep do

Nacisna¢ przycisk ENTER, aby przej$é do ekranu menu.

9.5.2. Diagnostyka

Parametr

Opis

S/N: Serial number

Kod seryjny urzadzenia.

BTLE MAC Adres MAC modutu bezprzewodowego.

CTRL Wersja oprogramowania sprzetowego karty sterujace;j.

INV Wersja oprogramowania uktadowego ptyty zasilajace;j.

OLED Wyswietl wersje oprogramowania sprzetowego.

10T Wersja oprogramowania sprzetowego karty 10T (jesli jest zainstalowana).

Okres ekspl.fal.

XXXXX h: XX'm

Okres eksploatacji falownika

Okres ekspl.sil.

XXXXX h: XX'm

Okres eksploataciji silnika

%f 25 50 75 100

%h XX XX XX XX

Statystyki operacyjne oparte na czestotliwosci i godzinach.

AXX. XXXXXXXXXXXXX

XXXXXXX h i XX'm

Historia alarméw (do 8) w odniesieniu do okresu eksploatacji falownika

XXXXXXX h i XX'm

WXX. XXXXXXXXXXXXX

Historia ostrzezen (do 8) w odniesieniu do zywotnosci falownika.

9.6. Menu

Aby uzyskac¢ dostep do sekcji Menu, nacisngé przycisk ENTER na ekranie MENU' / ENT dostep do.
Aby wyjs¢ z sekcji Menu, nacisna¢ kilkakrotnie przycisk STOP, az do powrotu do Widoku Poczgtkowego.

UWAGA
Zatrzymac silnik przed przejsciem do sekcji Menu.

Dostep do menu jest chroniony hastem na dwdéch poziomach:

* Poziom instalatora: Umozliwia modyfikacje parametrow zwigzanych z pracg pompy w uktadzie hydraulicznym,

w ktérym jest zainstalowana. Hasto 1, domysinie 001.

* Poziom zaawansowany. Umozliwia modyfikacje parametréw tak krytycznych, ze ich nieprawidiowe ustawienie

zagraza zywotnosci urzagdzenia, pompy i systemu. Hasto 2, domysinie 002.

W kazdym menu mozna zmieni¢ odpowiednie hasto dostepu.

UWAGA

E Dostep do poziomu instalatora lub zaawansowanego z uzyciem nieprawidtowego daje jedynie mozli-
wos¢ wyswietlenia ustawionych parametréw bez mozliwosci ich edytowania.
W przypadku utraty hasta zaleca sie skontaktowanie sie z dziatem pomocy technicznej w celu
uzyskania hasta uniwersalnego.
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Menu Opis Poziom Hasto domysine
Param. kontrola Menu parametréw zwigzanych ze sterowaniem pompy w uktadzie hyd- Instalator 001
raulicznym, w ktérym jest zainstalowana.
Parametry silnik Menu parametréw zwigzanych ze sterowaniem silnika Zaawansowany 002
Parametry INJOUT Menu parametréw wejs¢ i wyj$¢ analogowych i cyfrowych Instalator 001
Param. lacznosc Menu parametréw zwigzanych z tacznoscig i komunikacjg z otoczeniem. Instalator 001
Konfig. poczat. Menu konfiguracji poczatkowe;j. Zaawansowany 002

f OSTRZEZENIE
Dostep do menu Konfig. poczat. jest zalecany tylko wtedy, gdy zamierza sie catkowite przeprogramo-
wanie urzadzenia, poczgwszy od warunkéw fabrycznych.

Zmiany parametréw wprowadzone w tym menu stajg sie skuteczne dopiero po catkowitym zakonhcze-
niu konfiguracji poczatkowej lub pojawieniu sie wskazania Konfig. poczat. / UKONCZONA.

Wszystkie pozostate parametry urzadzenia zostang przywrdécone do wartosci fabrycznych.

9.7. Parametry sterowania

Parametr Domysiny Opis 3 4 5
P018 Rodzaj kontroli Stala war- Do wyboru sag nastepujace tryby sterowania: X X X
tosc
1. Stala wartosc 1. Stala wartosc: urzadzenie zmienia predko$¢ pompy w taki
2. Stala czestotl. sposob, aby utrzymac statgq zadang warto$¢ niezaleznie od
3. Stala wart.2zes. zuzycia wody.
4. Stal.czes.2 war 2. Stala czestotl.: urzadzenie zasila pompe z ustawiong czestot-
5. Czestotliw.zewn. liwoscia,
3. Stala wart.2zes.: dwie pozadane warto$ci mozna wybraé, ot-
wierajac lub zamykajac wejscie cyfrowe 2.
4. Stal.czes.2 war: dwie pozgdane wartosci czestotliwosci moz-
na wybrag, otwierajac lub zamykajac wejscie cyfrowe 2.
5. Czestotliw.zewn.: czestotliwoscig silnika mozna sterowac za
pomocg sygnatu analogowego podtagczonego do wejscia ana-
logowego 4.
P112 Rodzaj kont.pom. Stala war- Za pomocg wejscia cyfrowego 4 mozna przetaczy¢ sie z gtéwne- X X X
tosc go trybu sterowania na tryb sterowania pomocniczego i odwrot-
XXXXXXXX nie.
P061 Wart.maks.alarmu 10 bar Wartos¢, ktéra moze zostac osiggnieta w systemie, po przekro- X X X
czeniu ktérej, nawet w trybie pracy ze statg czestotliwoscia, po-
p= XXX [bar] mpa jest zatrzymywana i emitowany jest sygnat alarmowy. Pompa
jest uruchamiana ponownie dopiero po spadku zmierzonej war-
tosci ponizej maksymalnej warto$ci alarmowej przez czas diuzszy
niz 5 sekund.
P016 Wart.min. alarmu 0 Minimalna wartos¢ osiggana w systemie, ponizej ktérej, nawet X X X
w trybie pracy ze stalg czestotliwoscig, pompa jest zatrzymywana
p= XXX [bar] i emitowany jest sygnat alarmowy. Pompa uruchamia sie ponow-
nie dopiero po przekroczeniu przez mierzong warto$¢ minimalnej
wartosci alarmowej przez czas dtuzszy niz 5 sekund.
P115 Rampa napelnaj. = Czas rampy, ktorg nalezy wykona¢ po uruchomieniu, jezeli zmie- X
rzona wartos¢ jest nizsza niz minimalna warto$¢ alarmowa. Ram-
XXX [s] P009 Ram- | pa napetniania przewodow rurowych wygasa po uplywie ustawio-
parozruchu | nego czasu lub gdy zmierzona wartos¢ osiggnie warto$¢ ustawio-
na.
W trybie COMBO tylko jedna jednostka jest aktywowana do pra-
cy, dopdki rampa napetniania jest aktywna.
P047 Zewn.zest.umozl. OFF Aktywacja ustawienia wartosci zadanej poprzez wejscie analogo- X
we 3.
ON/OFF
P002 Ustaw. wartosc 3 bar Warto$¢, ktorag chce sig utrzymacé na statym poziomie.
p= XXX.X [bar]
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Parametr DomysIny Opis
P091 Kompensata 0 Kompensacja przy maksymalnej czestotliwosci. Naciskajac zielo-
ny przycisk mozna zmieni¢ znak.
p = XXX.X [bar]
D= S
H 4 '
1
777777777777777 4bar
I 2 (1 bar)
""""""" 3(3bar)
4 5
Q
1: czujnik; 2: P091 Kompensata ; 3: P002 Ustaw. wartosc; 4:
P022 Czest.min. siln.; 5: P039 Czest.maks.siln.
W przypadku zespotu pompowego w trybie COMBO kompensacja
musi by¢ powigzana z kazdg pompa.
P013 Ustaw. wartosc 2 3 bar Wartos¢, ktérg chce sie utrzymac na statym poziomie.
p = XXX.X [bar]
P092 Kompens. ustaw.2 0 Kompensacja przy maksymalnej czestotliwosci. Naciskajac zielo-
ny przycisk mozna zmieni¢ znak.
p= XX.X [bar]
P059 Przelic.ust.war 5s Przedziat czasu dla aktualizacji warto$ci zadanej w funkcji kom-
pensac;ji.
t=XX [s]
P006 Czestotliw. rob. = Czestotliwosé, z jakg urzadzenie zasila silnik.
f= XXX [Hz] P039
Czest.maks
.siln.
P040 Czestotliw.rob.2 = Czestotliwosé, z jakg urzadzenie zasila silnik.
f= XXX [Hz] P039
Czest.maks
.siln.
P021 Czest.min.kontr. =P039 Minimalna czestotliwo$¢, ponizej ktérej pompa musi prébowac¢ za-
Czest.maks | trzymac sie zgodnie z rampg sterowania (P085 Rampa kontrola).
fmin = XXX [HZ] .siln.
P060 Przestac opozn. 5s Opodznienie, z ktorym prébuje sie zatrzyma¢ pompe ponizej mini-
malnej czestotliwosci sterowania (P021 Czest.min.kontr.).
t=XX [s]
P085 Rampa kontrola 40s Czas, w ktorym urzgdzenie zmniejsza czestotliwos$¢ zasila-
nia silnika od minimalnej czestotliwo$ci sterowania (P021
t=XX [s] Czest.min.kontr.) do minimalnej czestotliwosci silnika (P022
Czest.min. siln.). Jezeli w tym czasie zmierzona warto$¢ spadnie
ponizej P002 Ustaw. wartosc - PO87 Delta kontrola, urzadzenie
ponownie uruchomi silnik. W przeciwnym razie urzadzenie catko-
wicie zatrzyma silnik zgodnie z rampg sterowania (P085 Rampa
kontrola).
P003 Delta poczatek 0.5 bar Ten parametr informuje o tym, jak bardzo zmierzona warto$¢ musi

p= XXX.X [bar]

spas¢ wzgledem ustawionej wartosci, aby wczesniej zatrzymana
pompa zostata ponownie uruchomiona.
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Parametr DomysIny Opis
PO087 Delta kontrola 0.1 bar (2 Ten parametr informuje o tym, jak bardzo zmierzona warto$¢ musi
psi) spas¢ wzgledem ustawionej wartosci, aby pompa, podczas fazy
p= XXX.X [bar] wylaczania zgodnie z rampa sterowania, zostata ponownie uru-
chomiona.
Hz & A bar
2
1
Sec”
1: P022 Czest.min. siln.; 2: P021 Czest.min.kontr.; 3: P087 Delta
kontrola; 4: P002 Ustaw. wartosc; 5: PO60 Przestac opozn.; 6:
P085 Rampa kontrola
P058 Delta zatrzyman. 0.5 bar (8 Ten parametr przedstawia wzrost zmierzonej wartosci wzgledem
psi) wartosci zadanej, ktéry musi zosta¢ przekroczony, aby wymusic
p = XX.X [bar] wytaczenie pompy zgodnie z rampa zatrzymania.
P015 Ki 50 Wspotczynnik catkujacy stosowany w regulacji do statej wartosci.
XXX
P014 Kp 5 Wspotczynnik proporcjonalny stosowany w regulacji do statej war-
tosci.
XXX
P045 Pompa DOL 1 OFF Aktywacja lub dezaktywacja pompy pomocniczej 1 ze statg pred-
koscig (D.O.L.)
ON/OFF
P046 Pompa DOL 2 OFF Aktywacja lub dezaktywacja pompy pomocniczej 2 ze statg pred-
koscig (D.O.L.)
ON/OFF
P049 COMBO OFF Aktywacja funkcji P049 COMBO do kombinowanej pracy wielu
pomp potaczonych réwnolegle. Przeczyta¢ wiasciwy rozdziat in-
ON/OFF strukcji.
P062 Adres COMBO 01 Adres urzadzenia, kiedy znajduje sie w trybie COMBO:
XX » 0: urzadzenie nadrzedne
» od 01 do 07: urzadzenia podrzedne
PO50 Praca przemienna ON Aktywacja zmiany migdzy jednostkami COMBO i D.O.L.
ON/OFF Kolejnos¢ dziatania jest zmieniana na podstawie poprzedniego
uruchomienia kazdej pompy w taki sposéb, aby uzyskac¢ prawie
jednolite zuzycie pomp.
P101 Okres przemienn. 0 Maksymalna réznica pomigdzy réznymi urzadzeniami zespotu,
w godzinach pracy.
t=XXT[h]
0 oznacza 5 minut.
P055 Synchron. COMBO OFF Za pomocg tego parametru mozna aktywowac synchroniczng pra-
ce pomp w trybie COMBO. Przeczytaé¢ wtasciwy rozdziat instruk-
ON/OFF Gji.
Nalezy jednak odpowiednio obnizy¢ parametr P021
Czest.min.kontr..
P057 Zwl.rozruch.pom. 00 Opodznienie czasowe, z jakim uruchamiane sg pompy zespotu
po osiggnieciu przez pompe o zmiennej predkosci maksymalnej
t=XX[s] czestotliwosci silnika i spadku zmierzonej wartosci ponizej réznicy
P002 Ustaw. wartosc - P087 Delta kontrola.
P056 Kontrola Pl Bezposred- | Tryb sterowania Pl:
nia
Bezposrednia/Odwrotna » Bezposrednia: wraz ze wzrostem predkosci pompy mierzona
wartos¢ wzrasta.
» Odwrotna: wraz ze wzrostem predkosci pompy mierzona war-
tos¢ maleje.
P089 Okresowych run 00 Okresowe uruchamianie pompy po X godzinach bezczynnosci.

t=XX [h]

Wartos¢ 0 wytacza funkcje.
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Parametr DomysIny Opis 1 2 3 4 5
P020 Cos phi na sucho Wartos$¢ cosphi, ktéra jest mierzona, gdy pompa pracuje na su- X X X X X
) cho. Ponizej tej warto$ci urzadzenie zatrzymuje pompe i generuje
cosphi = X.XX alarm braku wodly.
W przypadku silnika typu synchronicznego z magnesami trwaty-
mi, parametr ten przedstawia warto$¢ procentowg w stosunku
do ustawionego pradu znamionowego, ponizej ktérej urzadzenie
zatrzymuje silnik i generuje alarm braku wody.
P088 Opoznien.restart 10 min Baza czasowa, ktora okresla op6znienie préb ponownego urucho- | x X X X X
mienia pompy po alarmie braku wody. Przy kazdej prébie czas
t = XX [min] opodznienia jest podwajany. Maksymalna liczba préb wynosi 5.
Zmiana HASLA1 Nacisna¢ przycisk ENT, aby zmieni¢ hasto poziomu instalatora X X X X X
(poziom 1) (domysinie 001).
Przycisnac ENT
9.8. Parametry silnika
Parametr Domysiny Opis
P102 Typ silnika Trojfazo- Typ podtaczonego silnika i zastosowane sterowanie:
wym asy.
XXXXXXXX + Trojfazowym asy. : sterowanie tréjfazowymi silnikami asynchronicznymi.
+ Synchroniczny PM : sterowanie silnikami synchronicznymi z magnesami trwatymi.
» Jednofazowy PSC : sterowanie silnikami jednofazowymi PSC.
» Skalarny : sterowanie skalarne U/f.
P007 Nap.znam.silnika Napigecie znamionowe silnika zgodnie z danymi z tabliczki.
V= XXX [V] Sredni spadek napiecia na falowniku wynosi od 20 do 30 V RMS w zalezno$ci od warunkéw obcigzenia.
P008 Napiecie rozruc. Zwiekszenie napiecia podczas uruchamiania silnika w celu zwigkszenia momentu rozruchowego.
V= XX.X[%] Aby uzyska¢ wiecej informacji, skontaktowa¢ sie z producentem silnika.
P017 Amp. znam. siln. Prad znamionowy silnika zgodnie z danymi na tabliczce powigkszony o 5%. Spadek napigcia na falow-
niku moze spowodowac wieksza absorpcje pradu niz znamionowy prad silnika podany na tabliczce
= XXX [A] znamionowej. Nalezy upewnié sie, kontaktujac z producentem silnika, ze takie przetezenie bedzie tole-
rowane.
P005 Czest.znam.siln. 50 Hz (60 Czestotliwo$¢ znamionowa silnika zgodnie z danymi z tabliczki.
Hz)
f= XXX [Hz]
P039 Czest.maks.siln. 50 Hz (60 Maksymalna czestotliwo$¢, z jaka chce sie zasila¢ silnik. Zmniejszenie maksymalnej czestotliwosci
Hz) silnika zmniejsza maksymalny pobér pradu.
f= XXX [Hz]
P022 Czest.min. siln. 30 Hz (35 Minimalna czestotliwo$¢ silnika.
Hz)

f= XXX [Hz]

W przypadku stosowania z pompami gtebinowymi z systemem fozyska wzdtuznego typu Kingsbury
zaleca sig, aby nie schodzi¢ ponizej 1750 obr./min, aby nie narazi¢ na uszkodzenie systemu fozyska
wzdtuznego.

P009 Rampa rozruchu

t= XX [sec]

Rampa rozruchu silnika od czestotliwosci minimalnej (P022 Czest.min. siln.) do czgstotliwosci maksy-
malnej (P039 Czest.maks.siln.).

Bardziej tagodne rampy powodujg mniejsze naprezenia silnika i pompy, a tym samym przyczyniajq sie
do wydtuzenia ich zywotnosci. Z drugiej strony, czas reakcji jest dtuzszy.

Zbyt szybkie rampy rozruchu mogg generowacé przecigzenia na falowniku.

t= XX [sec]

P010 Rampa zatrzyman.

Rampa zatrzymania silnika od czestotliwosci maksymalnej (P039 Czest.maks.siln.) do czestotliwosci
minimalnej (P022 Czest.min. siln.).

Bardziej tagodne rampy powodujg mniejsze naprezenia silnika i pompy, a tym samym przyczyniaja sie
do wydtuzenia ich zywotnosci. Z drugiej strony, czas reakcji jest dtuzszy.

Zbyt szybkie rampy zatrzymania moga generowac przepiecie w falowniku ze wzgledu na efekt regenera-
cji.
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Parametr DomysIny Opis
P012 Rampa f min.sil. Czas, w ktérym silnik osigga minimalng czestotliwos¢ silnika (P022 Czest.min. siln.) z postoju i odwrot-
nie.
t= XX [sec]
Hz 1 4
1 e
L\ ey
7
—
~5
2 - 8
-
5| / oo~
~6 10/\
Sec.
1: P0O39 Czest.maks.siln.; 2: P021 Czest.min.kontr.; 3: P022 Czest.min. siln.; 4: P056 Kontrola PI; 5:
P009 Rampa rozruchu; 6: P012 Rampa f min.sil. ; 7: P010 Rampa zatrzyman.; 8: P060 Przestac opozn.;
9: P085 Rampa kontrola; 10: P012 Rampa f min.sil.
P124 Filtr wyjsciowy Nikt Typ filtra wyj$ciowego ewentualnie zainstalowanego miedzy falownikiem a silnikiem:
» Nikt : brak zainstalowanego filtra
« dV/dt : filtr dV/dt
« Sin : filtr sinusoidalny
P011 PWM Czestotliwo$¢ modulacji falownika.
f= XX [kHz] W zaleznos$ci od modelu falownika mozna wybraé miedzy 2,5, 4, 6, 8, 10 kHz.
Wyzsze wartosci odpowiadajg bardziej wiernej rekonstrukc;ji fali sinusoidalnej. W przypadku stosowania
bardzo dtugich kabli silnikowych (>20 m) zaleca si¢ umieszczenie pomiedzy falownikiem a silnikiem
odpowiednich filtréw wyjsciowych, ktére moga by¢ dostarczone na zaméwienie, oraz ustawienie prawid-
fowej wartosci parametru PWM w zaleznosci od typu filtra i dtugosci kabla. Zmniejsza to prawdopodo-
bienstwo pojawienia si¢ pikdw napiecia na wejsciu silnika przy jednoczesnym zabezpieczeniu izolacji
uzwojenia.
Nizsze warto$ci zmniejszajg nagrzewanie falownika.
P086 V/f lin.->kwadr. 80% Ten parametr pozwala na zmiane charakterystyki U/f, za pomoca ktérej urzadzenie zasila silnik. Cha-
rakterystyka liniowa odpowiada statej charakterystyce momentu obrotowego w miare zmiany liczby
XXX % obrotéw. Charakterystyka kwadratowa odpowiada charakterystyce zmiennego momentu obrotowego
i jest zazwyczaj wskazana do stosowania z pompami odsrodkowymi. Dobér charakterystyki momentu
obrotowego musi by¢ przeprowadzony w sposob zapewniajacy prawidtowe dziatanie, zmniejszenie zu-
zycia energii oraz zmniejszenie nagrzewania i hatasu wytwarzanego przez silnik. W przypadku silnikéw
jednofazowych zaleca sie ustawienie charakterystyki liniowej U/f (0%).
P044 Kierun.obr.siln. -—> Kierunek obrotéw silnika. Jezeli silnik obraca sie w niewtasciwym kierunku, mozliwe jest odwrécenie
kierunku obrotéw bez koniecznosci zmiany kolejnosci faz w potaczeniu.
> [ <eee
OSTRZEZENIE
W przypadku obecnosci wielu pomp w zespole COMBO, zaleca sie uzycie tej samej
kolejnosci faz przy podiaczaniu silnikéw i ustawienie tego samego kierunku obrotu.
Strojenie silnik Jezeli urzadzenie jest urzadzeniem typu ,FOC-ready”, konieczne jest skalibrowanie silnika przed uru-
chomieniem.
ENT dostep do
OSTRZEZENIE
Nalezy uwaznie przeczyta¢ rozdziat poswiecony sterowaniu silnikiem FOC.
P103 Opornosc silnik Reczne ustawianie rezystancji uzwojen stojana.
Rs=XXX.XX [Ohm]
P104 Indukcyjnosc sil Reczne ustawienie indukcyjnosci stojana.
Ls=XXX.XX [mH]
P105 FOC dynamika 200 Ustawienie dynamiki sterowania algorytmu FOC.
XXX
P106 FOC predkosc 5 Ustawienie predkosci sterowania algorytmu FOC.
XXX
P043 Rozruch automat. OFF Wybranie ON przywréci urzadzenie do stanu, w jakim byto przed utratg zasilania, gdy zasilanie zostanie

ON/OFF

przywrécone po awarii zasilania. Oznacza to, ze jezeli pompa pracowata, zacznie dziataé ponownie

Zmiana HASLA2

Przycisnac ENT

Nacisna¢ przycisk ENT, aby zmieni¢ hasto poziomu zaawansowanego (poziom 2) (domysinie 002).
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9.9. Parametry WEJSC/WYJSC

Parametr DomysIny Opis
P083 Jednostka bar Jednostka miary [bar, %, ft, in, cm, m, K, F, C, gpm, I/min, m3/h, atm, psi].
XXXXX
P004 P. skala czujnik 16 bar (250 | Petna skala czujnika.
psi)
p = XXX.X [bar]
P084 Min.wart.czujnik 0 Minimalna wartos¢ czujnika.
p = XXX.X [bar]
P019 Offset AN1 20% Korekcja zera dla wejécia analogowego 1 (4-20 mA).
XXX [%] (20 mA x 20% = 4 mA).
P080 Offset AN2 20% Korekcja zera dla wejécia analogowego 2 (4-20 mA).
XXX [%] (20 mA x 20% = 4 mA).
P081 Offset AN3 20% Korekcja zera dla wejscia analogowego 3.
XXX [%] 4-20 mA : 20 mA x 20% =4 mA
0-10V:10Vx0% =0V
P082 Offset AN4 0% Korekcja zera dla wejscia analogowego 4.
XXX [%] 4-20 mA: 20 mA x 20% =4 mA
0-10V:10Vx0% =0V
P090 Funkcja ANTAN2 Niezalezny Logika dziatania wej$¢ analogowych AN1, AN2:
XXXXXXXX » Niezalezny. Aktywny czujnik jest powigzany z wejsciem analogowym 1, podczas gdy czujnik podia-
czony do wejscia analogowego 2 dziata jako pomocniczy w przypadku usterki czujnika lub wejscia
analogowego 1.
* Wyboru. Aktywny czujnik mozna wybraé za pomocg wejscia cyfrowego 3.
* Roznica 1-2. Obliczana jest cyfrowa réznica wartosci bezwzglednej miedzy pomiarami wejscia analo-
gowego 1 i wejscia analogowego 2.
» Wyzsza wartosc. Uwzglednia sie maksymalng warto$¢ miedzy pomiarami dwoch czujnikow.
* Nizsza wartosc. Uwzglednia sie minimalng warto$¢ miedzy pomiarami dwoch czujnikéw.
P063 Wejscie cyfr. 1 N.R. Po wybraniu opcji N.R.(Normalnie Otwarte) urzadzenie bedzie kontynuowac prace silnika, jezeli wejscie
cyfrowe 1 bedzie otwarte. | odwrotnie, zatrzyma silnik, jezeli wejscie cyfrowe 1 bedzie zamkniete.
N.R./N.Z.
Po wybraniu opcji N.Z. (Normalnie Zamkniete) urzadzenie bedzie kontynuowac prace silnika, jezeli wej$-
cie cyfrowe 1 bedzie zamkniete. | odwrotnie, zatrzyma silnik, jezeli wejscie cyfrowe 1 bedzie otwarte.
P064 Wejscie cyfr. 2 N.R. Po wybraniu opcji N.R.(Normalnie Otwarte) urzadzenie bedzie kontynuowacé prace silnika, jezeli wejscie
cyfrowe 2 bedzie otwarte. | odwrotnie, zatrzyma silnik, jezeli wejscie cyfrowe 2 bedzie zamkniete.
N.R./N.Z.
Po wybraniu opcji N.Z. (Normalnie Zamkniete) urzadzenie bedzie kontynuowac prace silnika, jesli wejs-
cie cyfrowe 2 jest zamkniete. | odwrotnie, zatrzyma silnik, jezeli wejscie cyfrowe 2 bedzie otwarte.
Wejscie cyfrowe 2 stuzy réwniez do wyboru wartosci zadanej 1 lub wartosci zadanej 2 w trybie sterowa-
nia Stala wart.2zes. lub do wyboru czestotliwosci roboczej 1 lub 2 w trybie sterowania Stal.czes.2 war.
P065 Wejscie cyfrowe 3 N.R. Po wybraniu opcji N.R.(Normalnie Otwarte) urzadzenie bedzie kontynuowaé prace silnika, jezeli wejscie
cyfrowe 3 bedzie otwarte. | odwrotnie, zatrzyma silnik, jezeli wejscie cyfrowe 3 bedzie zamknigte.
N.R./N.Z.
Po wybraniu opcji N.Z. (Normalnie Zamkniete) urzadzenie bedzie kontynuowac prace silnika, jezeli wejs-
cie cyfrowe 3 bedzie zamkniete. | odwrotnie, zatrzyma silnik, jezeli wejscie cyfrowe 3 bedzie otwarte.
Wejscie cyfrowe 3 stuzy réwniez do wyboru czujnika 1 lub czujnika 2, gdy parametr PO90 Funkcja
AN1AN2 jest ustawiony na Wyboru.
P066 Wejscie cyfrowe 4 N.R. Po wybraniu opcji N.R.(Normalnie Otwarte) urzadzenie bedzie kontynuowaé prace silnika, jezeli wejscie
cyfrowe 4 bedzie otwarte. | odwrotnie, zatrzyma silnik, jezeli wejscie cyfrowe 4 bedzie zamkniete.
N.R./N.Z.
Po wybraniu opcji N.Z.(Normalnie Zamknigte) urzadzenie bedzie kontynuowa¢ prace silnika, jezeli wejs-
cie cyfrowe 4 bedzie zamknigte. | odwrotnie, zatrzyma silnik, jezeli wejécie cyfrowe 4 bedzie otwarte.
Wejscie cyfrowe 4 stuzy réwniez do wyboru gtéwnego lub pomocniczego trybu sterowania, jezeli roznig
sie miedzy soba.
Wejscie cyfrowe 4 stuzy rowniez do resetowania alarmow.
P073 Rec reset In Dig 3 OFF Aktywacja lub dezaktywacja recznego resetowania wejscia cyfrowego.
P074 Rec reset In Dig 4 OFF Aktywacja lub dezaktywacja recznego resetowania wejscia cyfrowego.

P079 Zwl. Wej.cyf.2/3

t= XX [s]

Opodznienie wej$¢ cyfrowych 2i 3.

Wejscia cyfrowe 1 i 4 majg state opdznienie wynoszace 1 sekunde.
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Parametr Domysiny Opis

Zmiana HASLA1 Nacisng¢ przycisk ENT, aby zmieni¢ hasto poziomu instalatora (poziom 1) (domysinie 001).

Przycisnac ENT

9.10. Parametry tacznosci

Parametr Domysiny Opis
P001 Jezyk English Jezyk komunikacji z uzytkownikiem
XXXXXXX
Polaczenie BTLE ON Aktywacja komunikacji BTLE
ON/OFF
P098 Adres RS-485 1 Adres od 1 do 247
XXX
P099 Baudrate 9600 Predkos¢ transmisji od 1200 bps do 57600 bps
XXXXX
P100 Format danych N81 Format danych : N81, N82, E81, 081
XXXXX
P024 Zapis EEPROM OFF Ustawianie trybu wpisywania parametréw przesytanych przez:
ON/OFF ON : dane sg zapisywane w pamigci EEPROM
OFF : dane nie sg zapisywane w pamieci EEPROM
Zmiana HASLA1 Nacisng¢ przycisk ENT, aby zmieni¢ hasto poziomu instalatora (poziom 1) (domysinie 001).
Przycisnac ENT

10. Praca ze statlym cisnieniem

10.1. Wprowadzenie

VASCO - VAriable Speed COntroller moze zarzadzac¢ predkoscig obrotowg pompy w taki sposéb, aby utrzymac
state ciSnienie w miare zmian zapotrzebowania na wode. Do tego celu stuzy czujnik ci$nienia umieszczony jak
najblizej pompy.

1: Falownik; 2: Pompa; 3: Zawor zwrotny; 4: Naczynie wzbiorcze; 5: Przepustnica; 6: Przepustnica, 7: Czujnik
cisnienia

10.2. Naczynie wzbiorcze

W systemach wodnych wyposazonych w falowniki, jedynym zadaniem naczynia wzbiorczego jest wyréwnywanie
strat (lub minimalnego zuzycia wody) i utrzymywanie ci$nienia po zatrzymaniu pompy, unikajac w ten sposéb

zbyt czestych cykli uruchamiania/zatrzymywania. Kluczowe znaczenie ma prawidtowy wybér pojemnosci i cisnienia
wstepnego obcigzenia naczynia wzbiorczego. Zbyt mate pojemnosci nie pozwalajg na skuteczng kompensacje
minimalnego zuzycia wody lub strat, gdy pompa jest zatrzymana, podczas gdy zbyt duze pojemnos$ci powodujg
trudnosci w regulaciji cisnienia wykonywanej przez falownik.

Zasadniczo wystarczajace jest umieszczenie naczynia wzbiorczego o objetosci okoto 10% wymaganego maksy-
malnego natezenia przeptywu w litrach/minute.

Przyktad
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Jezeli wymagane maksymalne natezenie przeptywu wynosi 60 I/min, wystarczy uzy¢ 6-litrowego naczynia wzbior-
czego.

UWAGA
S Jesli naczynie wzbiorcze juz istnieje i ma wymiary wieksze niz zalecane, moze by¢ konieczne dosto-
sowanie parametrow P015 Ki | PO14 Kp w menu Param. kontrola aby zapewni¢ optymalng kontrole.

Cisnienie wstepnego obcigzenia naczynia wzbiorczego powinno wynosi¢ okoto 80 % cisnienia roboczego.

Przyktad

Jezeli cisnienie ustawione na falowniku wynosi 4 bary, cisnienie wstepnego obcigzenia naczynia wzbiorczego musi
wynosi¢ okoto 3,2 bara.

UWAGA
@ Cisnienie wstepnego obcigzenia musi by¢ regulowane przy catkowicie roztadowanym uktadzie.

10.3. Potaczenia elektryczne

Urzadzenie mozna podtaczyé do liniowych czujnikdw cisnienia z wyjsciem 4 — 20 mA. Zakres napiecia zasilania
czujnika musi by¢ taki, aby obejmowat napiecie 15 Vdc, ktérym urzadzenie zasila wejscia analogowe.
Podigczenie czujnika cisnienia odbywa sie poprzez zaciski wejscia analogowego 1 czyli:

* AN1: sygnat 4-20 mA (-)

* +15V: zasilanie 15 Vdc (+)

Urzadzenie pozwala na zainstalowanie drugiego czujnika cisnienia, dzieki ktéremu mozliwe sa:

* Praca przy statej roznicy cisnien (patrz specjalny rozdziat instrukcji).

» Automatyczna wymiana gtéwnego czujnika cisnienia w przypadku usterki.

« Zmiana aktywnego czujnika ci$nienia przez wejscie cyfrowe.

Podtgczenie dodatkowego czujnika cisnienia odbywa sie poprzez zaciski wejscia analogowego 2 czyli:

* AN2: sygnat 4-20 mA (-)
« +15V: zasilanie 15 Vdc (+)

UWAGA

S W przypadku awarii wejscia analogowego AN1 i parametru PO90 Funkcja AN1AN2 jest ustawiony na
warto$¢ Niezalezny , istnieje mozliwo$¢ podtgczenia czujnika cisnienia do wejscia analogowego AN2
w celu przywrécenia funkcjonowania ukfadu.

11. Podziat uktadu pompowego

11.1. Wprowadzenie.

W przypadku znacznej wariacji zapotrzebowania na wode, dobrg praktyka jest podzielenie zespotu pompowego na
kilka jednostek zapewniajgc w ten sposob wiekszg wydajnosc¢ i niezawodnosc.

Jedng z metod podziatu (tzw. tryb COMBO) jest stosowanie rownolegle wielu pomp (do 8), z ktérych kazda jest
sterowana falownikiem.

W takim przypadku wydajno$¢ i niezawodnosc¢ zespotu pompowego jest maksymalizowana, co gwarantuje tagodny
start i zatrzymanie oraz petng ochrone pomp. Naprzemienne dziatanie pomp umozliwia réwniez wyréwnanie ich
zuzycia, a w przypadku awarii jednej z pomp lub jednego z falownikéw, pozostate jednostki zespotu moga konty-
nuowac prace.
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1: Falownik; 2: Pompa; 3: Zawoér zwrotny; 4: Naczynie wzbiorcze; 5: Przepustnica; 6: Przepustnica; 7: Czujnik
ci$nienia

Druga metoda podziatu polega na zainstalowaniu réwnolegle tylko jednej pompy regulowanej czestotliwosciowo
przez falownik i dodatkowo jednej lub dwéch pomp D.O.L. (Direct On Line), ktérych wiaczanie lub wytgczanie jest
sterowane przez falownik za pomocg stycznikow.

1: Falownik; 2: Pompa; 3: Zawér zwrotny; 4: Naczynie wzbiorcze; 5: Przepustnica; 6: Przepustnica; 7: Czujnik
ci$nienia; 8: Urzadzenie do sterowania pompami D.O.L.

OSTRZEZENIE

A Do sterowania pompami D.O.L. zaleca sie stosowanie specjalnych urzadzen, ktére oprécz zarzadza-
nia ich uruchomieniem i zatrzymaniem, gwarantujg rowniez giéwne zabezpieczenia (przed przecigze-
niem, przed praca na sucho).

Do tego celu Nastec oferuje urzadzenie o nazwie PILOT.

Wreszcie, mozliwe jest wyposazenie systemu w wiekszg liczbe pomp w trybie COMBO oraz jedng lub dwie pompy
D.O.L., ktére interweniujg w celu zaspokojenia dodatkowego zapotrzebowania na wode.
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1: Falownik; 2: Pompa; 3: Zawoér zwrotny; 4: Naczynie wzbiorcze; 5: Przepustnica; 6: Przepustnica; 7: Czujnik
ci$nienia; 8: Urzadzenie do sterowania pompami D.O.L.

11.2. Zespo6t pompowy o zmiennej predkosci z jedng lub dwiema po-
mpami D.O.L.

11.2.1. Zasada dziatania.

Zespot sklada sie z jednej pompy sterowanej falownikiem, wyposazonej w czujnik cisnienia oraz jednej lub dwéch
pomp D.O.L., ktérych wigczanie lub wytgczanie jest sterowane przez ten sam falownik za pomoca stycznikéw.

W przypadku zapotrzebowania na wode, zawsze jako pierwsza w zespole uruchamia sie pompa sterowana falow-
nikiem (pompa gtéwna). Jej predkos¢ zmienia sie w zaleznosci od zapotrzebowania.

Gdy zapotrzebowanie wzrosnie, po osiggnieciu czestotliwosci maksymalnej, generowany jest sygnat uruchomienia
pierwszej pompy D.O.L. (pompa D.O.L. 1) i jednocze$nie pompa o zmiennej predkosci zmniejsza swojg czestotli-
wos¢.

Dalsze zapotrzebowanie na wode prowadzi do wzrostu czestotliwosci pompy podstawowej, az do momentu osigg-
niecia jej czestotliwosci maksymalnej, kiedy generowany jest sygnat uruchomienia drugiej pompy D.O.L. (pompa
D.O.L. 2).

Pompa gtéwna kontynuuje prace ze zmienng predkoscig w zaleznosci od chwilowego zapotrzebowania na wode.

W przypadku zmniejszonego zapotrzebowania pompa gtéwna zmniejsza czestotliwosé, a falownik stopniowo odta-
cza pompe D.O.L. 2 i pompe D.O.L. 1.

Jezeli parametr PO50 Praca przemienna jest ustawiony na ON, pompy D.O.L. sg uruchamiane naprzemiennie.

11.2.2. Potaczenia elektryczne.

A DIG. INPUT 1 =N.C.

INVERTER PILOT 2

I

DOL 2 DOL 1 |
NO4 COM4 NC4 NO3 COM3NC3 |
I

[0 GO

e R s
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11.2.3. Programowanie.

Menu Parametr Wartos¢
Param. kontrola P045 Pompa DOL 1 ON do wiaczenia / OFF do wytaczenia
Param. kontrola P046 Pompa DOL 2 ON do wigczenia / OFF do wytaczenia
Param. kontrola P050 Praca przemienna ON do wiaczenia / OFF do wytgczenia
Param. kontrola P057 Zwl.rozruch.pom. Aby unikna¢ cyklicznego wigczania i wytaczania pomp D.O.L., zaleca sie ustawienie go

na co najmniej 1 s.

Param. kontrola PO087 Delta kontrola Aby unikng¢ cyklicznego wigczania i wytaczania pomp D.O.L., zaleca sie ustawienie
wystarczajaco wysokiej wartosci, tak aby w momencie interwencji pompy D.O.L. pompa
o zmiennej predkosci byta doprowadzana do czestotliwosci wiekszej niz jej minimalna
czestotliwo$¢ przy zerowym natezeniu przeptywu.

Param. kontrola P058 Delta zatrzyman. Aby unikng¢ cyklicznego wigczania i wytaczania pomp D.O.L., zaleca sie ustawienie
wystarczajaco wysokiej wartosci, aby w momencie interwencji pompy D.O.L. ci$nienie
nie wzrastato powyzej tej wartosci.

11.3. Zespo6t pompowy o zmiennej predkosci z dwiema lub wiecej po-
mpami w trybie COMBO.

Zespot sklada sie z dwadch lub wiecej pomp (do 8), z ktérych kazda jest sterowana falownikiem i wyposazona we
wiasny czujnik cisnienia. Falowniki sg potaczone ze sobg przez interfejs szeregowy RS485.

Jeden falownik jest skonfigurowany jako nadrzedny (adres 00), podczas gdy pozostate falowniki sg skonfigurowane
jako podrzedne (adresy od 01 do 07).

UWAGA
Kazdy falownik musi by¢ wyposazony we wtasny czujnik cisnienia.

11.3.1. Zasada dziatania kaskadowego.

Praca kaskadowa stanowi domysine dziatanie w trybie COMBO.

W przypadku zapotrzebowania na wode, jedna z pomp jest uruchamiana ze zmienng predkoscig zgodnie z zapo-
trzebowaniem.

Wraz ze wzrostem zapotrzebowania, po osiggnieciu czestotliwosci maksymalnej, uruchamiana jest druga pompa.
Dalsze zapotrzebowanie na wode prowadzi do wzrostu czestotliwosci pompy, po osiggnieciu jej czestotliwosci
maksymalnej uruchamiana jest trzecia pompa i tak dale;j.

Jezeli zapotrzebowanie zostanie zmniejszone, ostatnia uruchomiona pompa zmniejsza czestotliwosé az do wyta-
czenia.

11.3.2. Zasada dziatania synchronicznego.

Jezeli parametr P055 Synchron. COMBO jest ustawiony na ON, wykonywana jest praca synchroniczna. Ten tryb
pracy pozwala na dodatkowg oszczednos¢ energii w poréwnaniu do pracy kaskadowe;.

W przypadku zapotrzebowania na wode, jedna z pomp jest uruchamiana ze zmienng predkoscia zgodnie z zapo-
trzebowaniem.

Wraz ze wzrostem zapotrzebowania, po osiggnieciu czestotliwosci maksymalnej, uruchamiana jest druga pompa

i obie pompy pracujg z tg samg predkoscia, aby zaspokoi¢ zapotrzebowanie na wode.

Wzrost zapotrzebowania powoduje zwiekszenie czestotliwosci obu pomp do momentu osiggniecia ich czestotliwos-
ci maksymalnej, uruchomienia trzeciej pompy i tak dale;.

Jezeli zapotrzebowanie zostanie zmniejszone, wszystkie pompy zespotu zmniejszajg czestotliwos¢, a po osiggnie-
ciu minimalnej czestotliwosci ostatnia uruchomiona pompa wytacza sie.

UWAGA
@ Aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie synchroniczne, konieczne jest odpowiednie ustawienie parame-
tru P021 Czest.min.kontr. tj. dwa lub trzy Hz powyzej czestotliwosci roboczej przy zerowym natezeniu

przeptywu.

UWAGA

E Jezeli parametr PO50 Praca przemienna jest ustawiony na ON, priorytet uruchamiania pomp w trybie
COMBO jest okreslany na podstawie godzin pracy, a parametr P101 Okres przemienn. okres$la, po
ilu godzinach pracy ciggtej pompy zespotu sg wymuszane naprzemiennie.
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11.3.3. Potaczenia elektryczne.
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UWAGA

K

OSTRZEZENIE
Nalezy przestrzegac¢ polaryzacji potaczen.

Aby komunikacja byta bardziej odporna na zaktécenia, zaleca sie:

» stosowac kabel w oplocie, ekranowany, z ekranem podtgczonym do zacisku G
+ zainstalowac pomiedzy S+ i S-, w pierwszym i ostatnim wezle systemu, rezystor terminujacy
o wartosci réwnej impedanciji kabla

11.3.4. Programowanie jednostki nadrzednej.

Menu Parametr Wartosé
Param. kontrola P049 COMBO ON do wiaczenia.
Param. kontrola P062 Adres COMBO 00

Param. kontrola

P050 Praca przemienna

ON do witaczenia / OFF do wytgczenia.

Param. kontrola

P101 Okres przemienn.

Okresla, po ilu godzinach pracy ciagtej pompy zespotu sg wymuszane naprzemiennie.
Warto$¢ 0 oznacza 5 minut.

Param. kontrola

P055 Synchron. COMBO

ON do wiaczenia / OFF do wylaczenia.

Param. kontrola

P057 Zwl.rozruch.pom.

Zaleca sie ustawienie 0 s.

11.3.5. Programowanie jednostek podrzednych.

Menu Parametr Wartosé
Param. kontrola P049 COMBO ON do wiaczenia.
Param. kontrola P062 Adres COMBO od 01 do 07.

Param. kontrola

P050 Praca przemienna

ON do wiaczenia / OFF do wylaczenia. Istnieje mozliwo$¢ okreslenia, ktére urzadzenia
nalezy uwzgledni¢ w pracy przemiennej, a ktére nie. Urzgdzenia wytgczone z pracy
przemiennej otrzymajg priorytet uruchomienia uzalezniony od ich adresu.

UWAGA

Aby uruchomic¢ lub zatrzymac zespét w trybie COMBO, wystarczy nacisng¢ przycisk START lub
STOP tylko na jednostce nadrzednej.
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UWAGA

S Aby wprowadzi¢ zmiany w parametrach operacyjnych zespotu COMBO, zaleca sie uzycie jednostki
nadrzednej zespotu.
Po wyjsciu z Menu urzadzenia nadrzednego wymagane jest zdalne programowanie podtgczonych
jednostek podrzednych. W ten sposéb wszystkie parametry ustawione w jednostce nadrzednej sg
kopiowane réwniez w jednostkach podrzednych, z wyjatkiem parametru P062 Adres COMBO.

OSTRZEZENIE

A Po wejsciu do Menu jednostki nadrzednej, komunikacja z jednostkami podrzednymi zostaje przerwa-
na i generowany jest alarm A13 BRAK KOMUNIKACJI . Komunikacja jest automatycznie przywraca-
na po wyjsciu z Menu jednostki nadrzedne;.

OSTRZEZENIE

A W przypadku pomp w trybie COMBO zaleca sie podtaczenie do silnika z zachowaniem tej samej
sekwencji faz. W ten sposdb uzyskuje sie pewnosc, ze kopiujac parametr P044 Kierun.obr.siln.
z jednostki nadrzednej do jednostek podrzednych, wszystkie pompy zespotu utrzymajg prawidtowy
kierunek obrotow.

11.3.6. Automatyczna zmiana jednostki nadrzednej

W trybie COMBO, jezeli jedno z urzadzen podrzednych lub podtgczona do niego pompa ulegng awarii lub przejda
w stan alarmu, zespét bedzie nadal pracowac, korzystajac z pozostatych urzadzen.

W przypadku awarii lub alarmu jednostki nadrzednej lub podtgczonej do niej pompy, zespot zatrzyma sie na

okoto 30 sekund, generujac w urzadzeniach podrzednych alarm A13 BRAK KOMUNIKACJI. Po uptywie czasu
oczekiwania urzadzenie podrzedne o adresie 1 stanie sie urzgdzeniem nadrzednym, umozliwiajgc w ten sposdb
wznowienie pracy zespotu.

Jezeli jednostka nadrzedna pojawi sie ponownie w zespole, zesp6t zatrzyma sie ponownie na okoto 30 sekund,
generujgc w jednostce nadrzednej i podrzednej 1 alarm A12 BLEDNY ADRES.

Po uptywie czasu oczekiwania, urzadzenie nadrzedne przyjmie adres 0, a urzadzenie podrzedne adres 1, umozli-
wiajac w ten sposdb wznowienie pracy zespotu.

OSTRZEZENIE
Aby umozliwi¢ automatyczng zmiane jednostki nadrzednej, parametr PO43 Rozruch automat. musi
by¢ ustawiony na ON.

Podczas procesu zmiany urzadzenia nadrzednego nie nalezy dotyka¢ klawiatury urzadzen. W prze-
ciwnym razie proces zmiany urzadzenia nadrzednego zostanie przerwany.

12. Praca przy statym cisnieniu réznicowym

12.1. Wprowadzenie

Falownik moze zarzadza¢ predkoscig obrotowg pompy w taki sposéb, aby utrzymac statg réznice cisnien miedzy
strong ttoczng a ssawng pompy w ukfadach cyrkulacyjnych. W tym celu stosuje sie czujnik réznicy cisnien lub,
alternatywnie, mozna zastosowac dwa takie same czujniki cisnienia, jeden po stronie ssawnej, a drugi po stronie
ttocznej pompy. Bezwzgledna réznica odczytanych wartosci jest obliczana przez samo urzadzenie.

1: Falownik; 2: Pompa; 3: Czujnik cisnienia; 4: Czujnik cisnienia; 5: Czujnik réznicy cisnien

51



VASCO - VAriable Speed COntroller

UWAGA
S Jezeli podczas pracy spodziewany jest spadek cisnienia ssania ponizej wartosci cisnienia atmosfe-
rycznego, nalezy uzy¢ czujnikdw cisnienia bezwzglednego a nie wzglednego.

12.2. Potaczenia elektryczne

Urzadzenie mozna podtaczyé do liniowych czujnikdw cisnienia z wyjsciem 4 — 20 mA. Zakres napiecia zasilania
czujnika musi by¢ taki, aby obejmowat napiecie 15 Vdc, ktérym urzadzenie zasila wejscia analogowe.

W przypadku korzystania z czujnika réznicy cisnien, czujnik musi by¢ podtagczony do wejscia analogowego 1, tj.:
* AN1: sygnat 4-20 mA (-)

* +15V: zasilanie 15 Vdc (+)

W przypadku korzystania z dwdch czujnikéw cidnienia, jeden czujnik musi by¢ podtagczony do wejscia analogowego
1, natomiast drugi czujnik musi by¢ podigczony do wejscia analogowego 2, {j.:

* Czujnik 1:

» AN1: sygnat 4-20 mA (-)
* +15V: zasilanie 15 Vdc (+)

* Czujnik 2:

* AN2 sygnat 4-20 mA (-)
+ +15V: zasilanie 15 Vdc (+)

W systemach cyrkulacyjnych uruchomienie i zatrzymanie pompy sg z reguty sterowane przez styk zewnetrzny,
ktéry mozna nastepnie podtagczy¢ do wejscia cyfrowego 1 (IN1, 0V) i odpowiednio skonfigurowac.

12.3. Programowanie

Menu

Parametr

Wartos¢é

Parametry INJOUT

P004 P. skala czujnik

Zakres skalowania czujnikéw.

Parametry INJOUT

P084 Min.wart.czujnik

Minimalna warto$¢ czujnikéw.

Parametry INJOUT

P090 Funkcja AN1AN2

Niezalezny w przypadku korzystania z czujnika réznicy cisnien.

Roznica 1-2 w przypadku korzystania z dwéch czujnikéw ci$nienia.

Parametry INJOUT

P063 Wejscie cyfr. 1 1

N.R. jezeli chce sie zatrzyma¢ pompe przez zamkniecie styku wejscia cyfrowego 1

N.Z. jezeli chce sie zatrzyma¢ pompe przez otwarcie styku wejscia cyfrowego 1

Param. kontrola

P018 Rodzaj kontroli

Stala wartosc

Param. kontrola

P002 Ustaw. wartosc

Wartos¢ réznicy cisnien, ktorg chce sie utrzymac na statym poziomie.

Param. kontrola

P091 Kompensata

W tym parametrze ustawia sie¢ warto$¢ inng niz 0 w przypadku, gdy chce sie uzywaé
sterowania proporcjonalnego w oparciu o réznice cisnien. Dzigki tego rodzaju sterowaniu
mozna osiggng¢ dodatkowg oszczednos¢ energii.

Rdznica cisnien, ktérg chce sie utrzymywacé na statym poziomie przy P039
Czest.maks.siln. wynika z sumy parametréw P002 Ustaw. wartosc + P091 Kompensata.

Roéznica cisnien, ktérg chce sig utrzymywac na stalym poziomie przy P022 Czest.min.
siln. odpowiada P002 Ustaw. wartosc.

Zadane ci$nienie zmienia sie zatem proporcjonalnie w zakresie od P022 Czest.min. siln.
do P039 Czest.maks.siln..

1: P091 Kompensata; 2: Krzywa systemowa; 3: Proporcjonalna réznica ci$nien; 4: Stata
réznica ci$nien

Param. kontrola

P021 Czest.min.kontr.

Réwna P022 Czest.min. siln.

Param. kontrola

P060 Przestac opozn.

9s

52




VASCO - VAriable Speed COntroller

Menu

Parametr

Wartosé

Param. kontrola

P057 Zwl.rozruch.pom.

zmiane.

W blizniaczych uktadach cyrkulacji (dwie pompy), z ktérych kazda jest sterowana falow-
nikiem w trybie P049 COMBO, zaleca sie ustawienie tego parametru na 99 s, aby
uruchamiac¢ tylko jedng pompe na raz, przy jednoczesnym zapewnieniu ich pracy na

13. Alarmy

W przypadku wystgpienia alarmu urzadzenie zaczyna emitowac sygnat dzwiekowy (jezeli jest dostepny), a na
ekranie STANU pojawia sie migajace ostrzezenie wskazujace odpowiedni alarm. Nacisng¢ przycisk STOP (tylko

i wytacznie na ekranie STANU), aby zresetowa¢ maszyne. Jezeli przyczyna alarmu nie zostata usunieta, urzadze-
nie wznawia wyswietlanie alarmu i emitowanie sygnatu dzwigkowego.

OSTRZEZENIE
W przypadku wystapienia alarméw konieczne jest ich niezwtoczne usuniecie w celu zabezpieczenia
integralnosci samego urzadzenia i systemu, w ktérym jest ono zainstalowane.

Alarm

Opis

Mozliwe rozwigzania

LINE<->MOT INV.

Odwrécenie potaczenia kabla zasilajacego
i kabla silnikowego.

» Poprawi¢ podigczenie kabli zasilajgcego i silnikowego.

AO01 AL.AMP.MAKS.SILN

Prad pobierany przez silnik przekracza
wartos¢ ustawiong w parametrze P017
Amp. znam. siln..

Sposoby przywracania:

« Automatyczne przywracanie po 10 se-
kundach przez maksymalnie 7 préb, po
ktorych nalezy odczekaé 60 minut.

* QOdtaczenie zasilania.

* Sprawdzi¢, czy warto$¢ ustawiona w parametrze P017 Amp. znam.
siln. odpowiada co najmniej warto$ci pragdu znamionowego silnika,
zgodnie z danymi na tabliczce znamionowe;j.

K

UWAGA

Spadek napigcia na falowniku (w zakresie miedzy
20 a 40 VAC) powoduje, ze silnik jest zasilany nieco
nizszym napigciem niz wskazana na tabliczce zna-
mionowej. Prad pobierany przez silnik moze by¢ za-
tem nieco wyzszy niz prad znamionowy podany na
tabliczce znamionowej, a w celu osiggniecia maksy-
malnej wydajnosci konieczne jest zwigkszenie para-
metru P017 Amp. znam. siln. od 5% do 10%.

OSTRZEZENIE

Sprawdzi¢ u producenta silnika tolerancje na prad
wiekszy niz prad znamionowy.

A\

Sprawdzi¢, czy wszystkie fazy silnika sg prawidtowo podtgczone i czy
potaczenie jest prawidtowo skonfigurowane w gwiazde lub tréjkat.
Sprawdzi¢, czy parametry silnika sg prawidtowo ustawione.

W urzadzeniach ze sterowaniem wektorowym (FOC) przeprowadzi¢
nowa kalibracje silnika.

W przypadku obecnosci filtrow wyjsciowych (dV/dt lub sinusoidalne),
nalezy sprawdzi¢, czy sg one prawidtowo podtaczone, a w urzadze-
niach ze sterowaniem wektorowym sprawdzic, czy parametry PO11
PWM i P105 FOC dynamika zostaty prawidtowo ustawione w odniesie-
niu do dtugosci kabla silnikowego i rodzaju zastosowanego filtra.
Sprawdzi¢, czy kierunek obrotéw pompy jest prawidtowy.

Upewnic sig, ze silnik moze si¢ swobodnie obraca¢ i sprawdzi¢, czy nie
ma zadnych przyczyn mechanicznych.

Wyregulowa¢ parametr PO08 Napiecie rozruc.

A02 ALARM CZUJNIK

Wartos$¢ pradu odczytana z wejscia analo-
gowego jest mniejsza niz 4 mA.

Sposoby przywracania:

* Reset alarmu za pomocg przycisku
STOP.

* Odtaczenie zasilania

Sprawdzi¢, czy potaczenia po stronie urzadzenia i po stronie czujnika
sg prawidiowe.

Sprawdzi¢, czy do czujnika dociera prawidtowe zasilanie.

Sprawdzi¢, czy czujnik dziata prawidtowo.

Jezeli uzywany jest tylko jeden czujnik podiaczony do wej$cia analogo-
wego 1, sprébowaé podiaczy¢ go do wejécia analogowego 2.

53




VASCO - VAriable Speed COntroller

Alarm

Opis

Mozliwe rozwigzania

AO03 AL. TEMPER. FAL.

Temperatura osiggana przez urzadzenie
jest wyzsza niz maksymalna dopuszczalna
wartosé.

Sposoby przywracania:

« Automatyczne przywracanie

» Sprawdzi¢, czy temperatura otoczenia miesci si¢ w dozwolonych grani-
cach.

Sprawdzi¢, czy urzadzenie jest zabezpieczone przed bezposrednim
dziataniem promieni stonecznych lub zrédet ciepta.

Sprawdzi¢ poprawnos$¢ dziatania zaréwno zewnetrznych, jak i wew-
netrznych wentylatoréw chtodzacych (jezeli s obecne).

Sprawdzi¢, czy kanaly radiatora sg czyste.

Sprawdzi¢, czy zapewnione jest chtodzenie urzadzenia, zgodnie z zale-
ceniami w odpowiednim rozdziale.

Zmniejszy¢ parametr P011 PWM, jak tylko to mozliwe.

N

UWAGA

Aby zapewni¢ ciggtos¢ pracy, falownik automatycznie
zmniejsza maksymalng czestotliwos¢ (tj. moc), gdy
temperatura wewnetrzna osiggnie okreslony prég. Je-
zeli ta redukcja czestotliwosci nie jest wystarczajaca
do utrzymania temperatury ponizej maksymalnej do-
puszczalnej wartosci, falownik zatrzyma silnik i wyge-
neruje alarm A03 AL. TEMPER. FAL..

A04 AL. PR. NA SUCHO

Ostrzezenie W26 BRAK WODY pojawito
sie 5 razy z rzedu po automatycznych pro-
bach przywrécenia.

Sposoby przywracania:

* Reset alarmu za pomocg przycisku
STOP.
« Odtaczenie zasilania

OSTRZEZENIE

W przypadku wystapienia ostrzezenia W26 BRAK
WODY urzadzenie automatycznie zrestartuje obcigze-
nie po czasie réwnym wartosci ustawionej w parame-
trze P088 Opoznien.restart pomnozonej przez liczbe
podjetych préb. Po zakonczeniu pigtej proby urzadze-
nie ostatecznie zatrzyma obcigzenie generujace alarm
A04 AL. PR. NA SUCHO. Alarm nalezy zresetowa¢
recznie.

A\

A05 AL. NAP. MIN.

« Napiecie zasilania ponizej minimalnej
dopuszczalnej wartosci.

* Moc wejsciowa niewystarczajgca do za-
silania urzgdzenia.

Sposoby przywracania:

« Przywracanie automatyczne, jezeli para-
metr P043 Rozruch automat. = ON

Sprawdzi¢ warto$¢ napiecia zasilania zaréwno z obcigzeniem, jak

i bez.

Sprawdzi¢, czy zrodto zasilania ma wystarczajacg moc do zasilania
obcigzenia.

A06 AL. NAP. MAKS.

Napigcie zasilania lub napigcie wewnetrz-
ne urzadzenia powyzej maksymalnej do-
puszczalnej wartosci.

Sposoby przywracania:

* Przywracanie automatyczne, jezeli para-
metr P043 Rozruch automat. = ON

Sprawdzi¢ warto$¢ napigcia zasilania zaréwno z obciazeniem, jak

i bez.

Sprawdzi¢ pod katem regeneracji przez obcigzenie.

Zwiekszy¢ parametr P010 Rampa zatrzyman.

Zwiekszy¢ parametr P012 Rampa f min.sil.

W przypadku silnika z magnesami trwatymi nalezy sprawdzi¢, czy ob-
cigzenie nie znajduje sie w ruchu pasywnym.

AQ07 AL WARTOSC MAKS.

Warto$¢ odczytana z wejscia analogowego
jest wyzsza niz warto$¢ ustawiona w para-
metrze P061 Wart.maks.alarmu.

Sposoby przywracania:

< Automatyczne przywracanie

Sprawdzi¢ warto$¢ ustawiong w parametrze.

Sprawdzi¢ przyczyny hydrauliczne, ktére prowadza do wyzwolenia sta-
nu alarmowego.

Sprawdzi¢, czy czujnik dziata prawidtowo.

A08 AL.ZABLOK.WIRNIK

Automatyczne ograniczenie czestotliwos-
ci wykonywane przez falownik w wyni-

ku nadmiernej absorpciji silnika (powyzej
wartosci ustawionej w parametrze P017
Amp. znam. siln.) powoduje zmniejszenie
czestotliwosci ponizej wartosci $redniej
pomigdzy P022 Czest.min. siln. a P039
Czest.maks.siln..

Sposoby przywracania:

* Reset alarmu za pomocg przycisku
STOP.
« Odtaczenie zasilania

Sprawdzi¢ mozliwe rozwigzania alarmu A01 AL. AMP.MAKS.SILN
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Alarm

Opis

Mozliwe rozwigzania

A09 AL.I MAKS.FALOW.

Prad pobierany przez obciazenie przekra-
cza prad znamionowy urzadzenia.

Sposoby przywracania:

* Reset alarmu za pomocg przycisku
STOP.
» Odtaczenie zasilania

» Sprawdzi¢, czy prad znamionowy silnika jest mniejszy niz prad znamio-
nowy urzadzenia.

Upewnic sig, ze silnik moze si¢ swobodnie obraca¢ i sprawdzi¢, czy nie
ma zadnych przyczyn mechanicznych.

Zwiekszy¢ warto$¢ parametru P0O09 Rampa rozruchu.

Zwigkszy¢ warto$¢ parametru P012 Rampa f min.sil..

Wyregulowa¢ parametr PO08 Napiecie rozruc.

Sprawdzi¢ warto$¢ napigcia zasilania zaréwno z obcigzeniem, jak

i bez.

A\

OSTRZEZENIE

Urzadzenie zdolne do dalszego zasilania obcigze-

nia przez 10 minut przy poborze pradu réwnym

101% wzgledem pradu znamionowego urzadzenia
oraz przez 1 minute przy poborze pradu réwnym 110%
wzgledem pradu znamionowego urzadzenia.

A10 ALARM TRIP IGBT

Prad pobierany przez obcigzenie natych-
miast przekracza maksymalne zabezpie-
czenie pragdowe modutu zasilajgcego urza-
dzenia.

Sposoby przywracania:

« Automatyczne przywracanie po 10 se-
kundach przez maksymalnie 3 préby, po
ktorych nalezy odczekaé 60 minut.

« Odtaczenie zasilania

Sprawdzi¢ mozliwe rozwigzania dla alarméw A01 AL.AMP.MAKS.SILN
i A0O9 AL.I MAKS.FALOW..

Sprawdzi¢ obecno$¢ zwaré miedzy fazami wyjsciowymi i izolacjg do-
ziemna.

Sprawdzi¢ poprawno$¢ uziemienia systemu.

Sprawdzi¢, czy nie wystepujg zakiocenia elektryczne z innych urza-
dzen podtaczonych do systemu.

A11BRAK OBCIAZENIA

Prad pobierany przez obciazenie jest zbyt
niski w stosunku do parametru P0O17 Amp.
znam. siln..

Sposoby przywracania:

* Reset alarmu za pomocg przycisku
STOP.
« Odtaczenie zasilania

Sprawdzi¢ mozliwe rozwigzania alarmu A01 AL. AMP.MAKS.SILN

A12 BLEDNY ADRES

W trybie COMBO kilka urzadzen zespotu
ma ten sam adres.

Sposoby przywracania:

« Automatyczne przywracanie

Przywréci¢ poprawng warto$¢ parametru P062 Adres COMBO we
wszystkich urzadzeniach zespotu.

Sprawdzi¢, w ktorej sytuacji pojawia sie alarm.

Jezeli alarm pojawi sie po zmianie jednostki nadrzednej, sprawdzi¢, czy
parametr P043 Rozruch automat. jest wtaczony.

Sprawdzi¢ potaczenie elektryczne miedzy jednostka podrzedna a jed-
nostkg nadrzedng oraz obecno$¢ ewentualnych zaktdcen.

A13 BRAK KOMUNIKACJI

W trybie COMBO komunikacja jednostki
podrzednej z nadrzedna zostata przerwa-
na.

Sposoby przywracania:

< Automatyczne przywracanie

Sprawdzi¢ potaczenie elektryczne miedzy jednostka podrzedna a jed-
nostkg nadrzedng oraz obecno$¢ ewentualnych zaktdcen.

Wyj$¢ z menu programowania jednostki nadrzedne;.

Sprébowac recznie zresetowac alarm.

A\

OSTRZEZENIE

Kable sygnatowe muszg by¢ oddzielone i nigdy pro-
wadzone réwnolegle do kabli zasilajacych. Jezeli nie
mozna unikngg¢ ich kontaktu nalezy upewni¢ sie, ze
przecinajg sie prostopadle.

A14 AL. WARTOSC MIN.

Wartos¢ odczytana z wejscia analogowego
jest nizsza niz warto$¢ ustawiona w para-
metrze P016 Wart.min. alarmu.

Sposoby przywracania:

« Automatyczne przywracanie

» Sprawdzi¢ wartos¢ ustawiong w parametrze.

Sprawdzi¢ przyczyny hydrauliczne, ktére prowadza do wyzwolenia sta-
nu alarmowego.

Sprawdzi¢, czy czujnik dziata prawidtowo.

A15 AL. KLAWIATURY

Jeden z przyciskow klawiatury pozostat
wcisniety przez ponad 30 sekund.

Sposoby przywracania:

* Reset alarmu za pomocg przycisku
STOP.
« Odtaczenie zasilania

« Sprawdzi¢, czy przyciski klawiatury nie sa zablokowane mechanicznie.
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Alarm

Opis

Mozliwe rozwigzania

A16 ALARM CPU

Btad komunikacji miedzy czescig sterujaca
a czescig zasilajaca lub btad na jednostce
centralnej (CPU).

Sposoby przywracania:

« Automatyczne przywracanie

» Sprawdzi¢ warto$¢ napiecia zasilania zaréwno z obcigzeniem, jak
i bez.

« Sprawdzi¢, czy nie wystepujg zakiécenia elektryczne z innych urza-
dzen podtaczonych do systemu.

» Sprawdzi¢ pod katem naruszenia kabel komunikacyjny miedzy ptyta
sterujaca a ptytg zasilania.

A17 ALARM HAMULEC

W urzadzeniach wyposazonych w hamul-
ce wskazuje maksymalng energie tolero-
wang przez rezystor hamowania.

Sposoby przywracania:

« Przywracanie automatyczne, jezeli para-
metr P043 Rozruch automat. = ON

« Sprawdzi¢ mozliwe rozwigzania alarmu A06 AL. NAP. MAKS..

A18 AL.TEMP.HAMULEC

W urzadzeniach wyposazonych w hamul-
ce wskazuje, ze zostata osiggnigta maksy-
malna temperatura rezystora hamowania.

Sposoby przywracania:

* Przywracanie automatyczne, jezeli para-
metr P043 Rozruch automat. = ON

» Sprawdzi¢ mozliwe rozwigzania alarmu A06 AL. NAP. MAKS..
« Sprawdzi¢ poprawnos$¢ dziatania rezystora hamowania.

A19 UTRATA KROKU

Przy parametrze P102 Typ silnika ustawio-
nym na Synchroniczny PM, utrata stero-
wania silnika.

Sposoby przywracania:

« Automatyczne przywracanie z 3-minuto-
wym opdznieniem.

* Sprawdzi¢ mozliwe rozwigzania alarmu A01 AL.AMP.MAKS.SILN

A20 UTRATA FAZY WEJS

Brak jednej z faz zasilania.
Sposoby przywracania:

* Przywracanie automatyczne, jezeli para-
metr P043 Rozruch automat. = ON

« Sprawdzi¢ obecnos$¢ wszystkich trzech faz zasilania.
« Sprawdzi¢ réwnowage faz zasilania.

A22 AL.TEMP. SILNIKA

Temperatura zmierzona przez sonde
PT100 lub PT1000 osiagneta warto$¢ us-
tawiong w parametrze P129 Alarm PT

a urzadzenie zatrzymuje silnik.

Sposoby przywracania:

« Automatyczny reset, gdy temperatura
spadnie ponizej parametru P130 PT res-
tart.

» Sprawdz, czy silnik jest prawidtowo chtodzony.
» Sprawdz warto$¢ ustawiong dla parametru P129 Alarm PT.

14. Ostrzezenia

Ostrzezenie

Opis

Mozliwe rozwigzania

W01 AKTYW.WEJ.CYF. 1

Wejscie cyfrowe 1 zostato aktywowane.

« Sprawdzi¢ konfiguracje i potaczenia z wejsciem cyfrowym 1.

W02 AKTYW.WEJ.CYF. 2

Wejscie cyfrowe 2 zostato aktywowane.

« Sprawdzi¢ konfiguracje i potaczenia z wejsciem cyfrowym 2.

W03 AKTYW.WEJ.CYF. 3

Wejscie cyfrowe 3 zostato aktywowane.

« Sprawdzi¢ konfiguracje i potaczenia z wejsciem cyfrowym 3.

W04 AKTYW.WEJ.CYF. 4

Wejscie cyfrowe 4 zostato aktywowane.

» Sprawdzi¢ konfiguracje i potaczenia z wejsciem cyfrowym 4.

W20 TEMP. DERATE

Falownik ogranicza maksymalna czestotli-
wos¢ silnika, aby utrzymaé temperature fa-
lownika ponizej maksymalnej wartosci gra-
nicznej.

» Sprawdzi¢ mozliwe rozwigzania alarmu A03 AL. TEMPER. FAL..

W21 PRZECIAZAC 15V

Przecigzenie zasilania 15V.

» Sprawdzi¢ pobor pradu obcigzen i ewentualne zwarcia podtaczone do
zasilania 15V

W22 EEPROM COM.

Brak komunikacji z EEPROM

« Skontaktowaé sie z dziatem pomocy technicznej.

W23 EEPROM FAULT

Usterka EEPROM

« Skontaktowa¢ sie z dziatem pomocy technicznej

W25 ALARM SLAVE X

W trybie sterowania P049 COMBO, jed-
nostka nadrzedna wykryta alarm w jed-
nostce podrzednej X.

» Sprawdzi¢ stan jednostki podrzednej XX wskazanej przez jednostke
nadrzedna.

W26 BRAK WODY

Wspdtczynnik mocy (cosphi) silnika odczy-
tany przez urzadzenie jest stale nizszy od
wartosci ustawionej w parametrze P020
Cos phi na sucho.

» Sprawdzi¢, czy pompa jest prawidtowo zalana.

» Sprawdzi¢, czy kierunek obrotéw pompy jest prawidtowy.

« Sprawdzi¢, czy parametr P020 Cos phi na sucho jest ustawiony pra-
widtowo.
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Ostrzezenie Opis Mozliwe rozwigzania

W27 BLOCK START/STOP | Przyciski START/STOP zostaty zabloko- » Nacisng¢ przycisk START lub STOP na co najmniej 5 sekund, aby
wane. usung¢ blokade.

W29 CZESTE RESTARTY | Silnik byt okresowo uruchamiany ponow- » Sprawdz, czy w systemie nie ma wyciekow.
nie zbyt wiele razy. + Sprawdz prawidtowa objetos¢ i ci$nienie wstepne zbiornika wyréwna-

L ) wczego.

T_cl) Qstrzelzerre_ nie gzn.ac.zizatrzkyma'm: « Sprawdz poprawno$¢ ustawienia parametréw P003 Delta poczatek ,
silnika, ale stuzy jedynie jako wskazdwka P087 Delta kontrola , P058 Delta zatrzyman. , P085 Rampa kontrola

do sprawdzenia systemu.

K

UWAGA
W przypadku obecnosci trojfazowych silnikéw asynchronicznych, poprawna wartos¢, ktérg nalezy
ustawi¢ w parametrze P020 Cos phi na sucho, zalezy od czynnikéw, takich jak:

* Typ silnika (budowa i dane uzwojenia). Z reguty tréjfazowe silniki powierzchniowe majg wyzsze
nominalne cosphi niz silniki gtebinowe o takiej samej mocy.

* Typ pompy (krzywa wydajnosci hydraulicznej i poboru mocy).

» Charakterystyka zasilania (napiecie i czestotliwosé).

Z reguty parametr P020 Cos phi na sucho mozna ustawi¢ na 60% nominalnej wartosci cosphi
wskazanej w danych znamionowych pompy.

Parametr P020 Cos phi na sucho musi by¢ rowniez ustalony empirycznie po zakonczeniu instalac;ji.
W przypadku pomp odsrodkowych z trojfazowym silnikiem asynchronicznym, prostg metoda jest
uruchomienie pompy z czestotliwoscig znamionowa i, zwracajgc uwage na wytrzymatos¢ systemu,
catkowite zamkniecie strony ttocznej, a nastepnie odczytanie warto$ci cosphi zmierzonej na wyswiet-
laczu (lub w aplikacji). Parametr P020 Cos phi na sucho nalezy zatem ustawi¢ na 10% ponizej
wartosci cosphi odczytanej w stanie zamkniecia strony ttocznej.

OSTRZEZENIE

Elektroniczne zabezpieczenie przed niedoborem wody bazujace na parametrze P020 Cos phi na
sucho dziata poprawnie tylko w przypadku pomp odsrodkowych wyposazonych w tréjfazowy silnik
asynchroniczny.

W przypadku silnikdw z magnesami trwatymi nie jest mozliwe ustalenie zabezpieczenia przed bra-
kiem wody na odczytanej wartosci cosphi, ale konieczne jest bazowanie na poborze mocy.

Kiedy parametr P102 Typ silnika jest ustawione na Synchroniczny PM, parametr P020 Cos phi na
sucho przyjmuje znaczenie procentu P017 Amp. znam. siln.

W przypadku obecnosci innego typu pomp i silnikow zaleca sie kontakt z pomoca techniczna.

OSTRZEZENIE

Jezeli ustawiona wartos¢ parametru P020 Cos phi na sucho jest zbyt niska, elektroniczne zabezpie-
czenie przed brakiem wody moze nie by¢ juz skuteczne.

Zazwyczaj zaleca sie nie schodzi¢ ponizej wartosci 0,5 w przypadku powierzchniowych pomp od-
srodkowych i 0,4 w przypadku gtebinowych pomp odsrodkowych wyposazonych w asynchroniczny
silnik tréjfazowy.

Ustawienie parametru P020 Cos phi na sucho na 0 catkowicie wyklucza zabezpieczenie przed
brakiem wody.
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15. Deklaracja zgodnosci WE

Niniejszym, producent:

Nastec srl

Via della Tecnica, 8, 36048, Barbarano Mossano, Vicenza, Italy
odwiadcza, na wiasng odpowiedzialno$¢, ze wyrob:

VASCO - VAriable Speed COntroller

jest zgodny z nastepujgcymi dyrektywami:

» 2014/53/UE Dyrektywa Radiowa (RED)
» 2011/65/UE - Dyrektywa RoHS
» 2015/863/UE — Dyrektywa RoHS 2

oraz ze zastosowano nastepujgce normy zharmonizowane i specyfikacje techniczne:

» EN 61000-6-4:2019

« EN 61000-3-2:2019 + A1:2021

» EN 61000-3-3:2013+A1+A2:2021

» EN 61000-6-2:2019

+ EN 61800-3:2018

« EN 62233:2008

« ETSIEN 301 489-17 V3.1.1:2017

« ETSIEN 301 489-1 V2.1.1:2017

« ETSI EN 300 328 V2.1.1:2016-11

* EN 60529:1991+AC:1993+A1:2000+A2:2013+AC:2016+AC:2019
* EN 60335-1:2012+A11+A13+A1+A14+A2+A15:2021
» EN 50581:2012

Barbarano Mossano
23/01/2021

Ing. Marco Nassuato
Managing Director
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